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INTRODUCTION

Thank you for choosing the product of MSG equipment.

This User Manual contains information on the purpose, technical characteristics, delivery set,
methodology for assessing the technical condition of automotive alternators, as well as the rules
of safe operation of the MS006 test bench.

Read carefully this manual before putting MS006 (hereinafter “the test bench”) into operation.

Due to the permanent improvements of the bench, the design, delivery set and software are
subject to modifications that are not included to the present user manual. Pre-installed bench
software is subject to update. In future, its support may be terminated without a prior notice.

1. PURPOSE

The test bench is designed to evaluate the technical condition of:
1. Automotive alternators with a rated voltage of 12 V and 24 V of various types (the list of
alternator types available for diagnostics is given in the technical specifications table).
2. Automotive alternators of the Valeo “Stop-Start” system, 12 V (only in alternator mode).

3. Automotive alternators of the “I-ELOOP” system (Mazda).

Alternator diagnostics can be performed in manual and automatic modes. The selection of the
diagnostic mode and parameters can be made from the database, which is searched by the
alternator serial number.

The alternator test results obtained in automatic mode can be printed on an external POS printer
(not included in the delivery set). The test bench supports any 58 mm thermal printers equipped
with a Bluetooth data transmission interface.
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2. TECHNICAL SPECIFICATIONS

Dimensions (LxWxH), mm
Weight, kg

Power source

Supply voltage, V

Drive power, kW

Quantity of storage batteries

Rated voltage of the diagnosed units, V
Bench control

Diagnostic mode

570x490x450

42

single-phase electrical network
230

1.5

no

12, 24

- touch screen;
- mechanical controls

automatic / manual

Alternator testing
Maximum alternator 12V 50
current load, A 2\ 25
Load adjustment (0-100%) smooth

Drive speed, RPM
Drive speed adjustment

Selecting the direction of rotation of the
drive

Drive type (drive/alternator)

from 0 to 3000

smooth
available

V-belt drive/Poly V-belt drive
L/FR, SIG, RLO, RVC, C KOREA, P-D,

12V
Types of tested alternators COM (LIN, BSS), C JAPAN, VALEO «I-StARS»
24V L/FR, COM (LIN), I-ELOOP
Additional features

Alternator database
Diagnostics result printing

Firmware update

available
available on an external POS printer

available
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3. DELIVERY SET

The delivery set includes:

Number of
Item name
pcs

Test bench MS006 1
MS0105 - set of wires for connection to the alternator terminal (voltage .
regulator)

Positive terminal adapter of the alternator 2
User Manual (card with QR code) 1

4. TEST BENCH DESCRIPTION

The bench consists of the following main elements (fig. 1):

Figure 1. General view

1 - An alternator drive belt tensioning mechanism.
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2 - A mounting face and a chain for fixing an alternator on the test bench.

3 - A protective cover. The cover opening will lead to the procedure emergency shutdown.
4 - Power cables for connection to the alternator.

5 - A control panel.

6 - The test bench can print the results of the auto-test to an external POS printer (not included
in the delivery set).

7 - An adapter for the alternator positive terminal.

8 - A set of wires for connection to the voltage regulator of an alternator.

The control panel (Fig. 2) contains the following main elements:

EMERGENCY
STOP.

e OFF/ON

TN

Figure 2. Control panel

1- Touchscreen display - displays the diagnostic parameters of the tested alternator and controls
the functions of the test bench.

2 - “OFF/ON” button - switches the power supply of the test bench on/off. If the “EMERGENCY
STOP” button is pressed, the “OFF/ON” button is disabled.

3 - “EMERGENCY STOP” button - emergency shutdown of the test bench power supply.
4 - Controls - used for setting (adjusting) the parameters:

+ “ELECTRICAL LOAD"” - sets the level of the electrical load applied to the alternator (simulates
vehicle electrical consumers). A short press smoothly reduces the load to zero.

+ “REGULATION GC” - sets (adjusts) the alternator output voltage. Used when the alternator is
connected to the “GC” connector. A short press resets the set voltage to the default value

(13.8V)
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- “ROTATION SPEED” - controls the drive speed and direction of rotation. When the control is
turned to the right (R), the alternator pulley rotates clockwise. As a rule, alternators rotate
clockwise when viewed from the pulley side. Accordingly, when the control is turned to the left
(L), the alternator pulley rotates counterclockwise. This rule can be changed in the settings. A
short press on the control stops the drive.

5 - Diagnostic connectors - used to connect the test bench to the terminals of the alternator
voltage regulator:
« “B+" - connected to the following terminals: B+, IG, A, 15, S, AS, BVS;
« “L/D+” - connected to the warning lamp circuit, terminals: L, D+, I, IL, 61;
+ “GC” - the channel used to control the alternator; connected to the following terminals: COM,
LIN, D, RLO, C, G, SIG, L (RVC), RC, as well as to terminals S, AS, BVS when testing alternators of
the Lamp type;
« “FR” - the channel used to read load data of the regulator; connected to the following
terminals: FR, DFM, M, LI.

The test bench is supplied with a set of four diagnostic cables (Fig. 3), which are connected to the
test bench connectors (item 5 in Fig. 2) in accordance with the color coding.

Figure 3

4.1. Test bench menu

The test bench main menu (Fig. 4) contains:

“SELECT ALTERNATOR BY TYPE” - menu to select the alternator type;

“SELECT ALTERNATOR BY NUMBER” - menu to select the alternator by its serial number;
“SETTINGS" - test bench parameters menu;
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“INFORMATION” - “About the test bench” menu.

01/01/2021

12V AND 24V
ALTERNATOR TESTER
SELECT

“ ALTERNATOR BY
TYPE

SELECT
MM ALTERNATOR BY
NUMBER

aﬁ SETTINGS

INFORMATION

Figure 4. Test bench main menu

Settings menu (Fig. 5) contains:

SETTINGS

TIME DATE
‘B0 85 ER
=

PRINTER SETTING

ADDRESS  00:00:00:00:00:00 PRINTER
NAME SEARCH

MANUAL TEST SETTING

[ Enable start check Prin resultin
for short circuit exhibition mode

Enable K15 in for COM
type terminal

[ Reverse rotation

SET MEASUREMENT COEFFICIENT...

LIN ANALYZING...

Figure 5. Settings menu of test bench

«TIME» 1 «DATE» - time and date setting;
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«PRINTER SETTING» — connection of a Bluetooth-printer to the test bench;

«MANUAL TEST SETTING» - manual test mode setting, has several parameters:
- «Enable start check for short circuit» - enable the start check for short circuit;
- «Enable K15 in for COM type terminal» - to enable terminal 15 (ignition) for COM alternators;
- «Reverse rotation» - to reverse the rotation of the drive;
- «Print result in exhibition mode» - to print out test results in presentation mode.
«SET MEASUREMENT COEFFICIENT» provides an access to the bench calibration menu which is
used to adjust the bench by the manufacturer specialists only.

«LIN ANALYZING» - Lin bus data reading menu.

/\ WARNING! It's forbidden to make any changes in bench calibration without manufacturer
specialist assistance.

In the menu window SELECT ALTERNATOR BY TYPE (fig. 6) you can choose the rated voltage (12 V
or 24 V) and the type of the diagnosed alternator. The chosen parameter is highlighted.

To display the actual rotational speed of the alternator rotor, use the “~" and “+" buttons to set
the pulley diameter of the alternator under test. The set value is saved using the “USE” button.

Pressing the “TEST” button switches the unit to the diagnostic mode.

SELECT BYTYPE

-12V-

mmﬁm urs
o

PULLEY P
E 70.0mm - n Wiz 0.0 i

COM (BSS) CONNECTION COM 24V CONNECTION
W 15 DFM LIN-GC
15-B+
s DFM-FR
S-B+
BACK TEST

Figure 6. Alternator selection menu
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On the alternator diagnostic menu screen (for all types of alternators), the following information
may be displayed (see Figs. 7-10):

«l, DC» — DC current value in the B+ circuit.
«l, AC» — AC current value in the B+ circuit.
«U, DC» - voltage value at the B+ terminal.

«SPEED» - drive speed indicator (CW - clockwise; CCW - counterclockwise). The direction of drive
rotation is changed either by pressing the corresponding icon on the screen or automatically
when the encoder is rotated.

«FR Freg» - signal frequency value received via the FR, DFM, M channel.

«FR Duty» - signal duty cycle received via the FR, DFM, M channel (degree of rotor winding
excitation).

«K15 I» — current value in the K15 ignition circuit.
«K15 U» - voltage value in the K15 ignition circuit.
- the button simulates the ignition start signal which is addressed to the alternator

voltage regulator. In case the alternator design includes the output IG, you should
press the button K15 prior to the test.

K15

- test lamp mode. For alternators controlled with the “LAMP” terminal: the test lamp
must be set to 50 mA or 500 mA depending on the alternator type before testing.

- the button initiates the diagnostics of the performance of the terminal S*.

* Through the terminal S, the voltage regulator reads the actual voltage of the battery and
increases the output voltage from alternator - to restore the lost charge.

A\ Yellow indicates set points for testing; green indicates actual (measured) points.

/A WARNING! “COVER IS OPENED” message signals that the protective cover of the bench is
opened. The diagnostic procedure cannot be activated while the protective cover is opened.
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COVER IS OPENED
MANUAL TEST LAMP
1,DC

U, DC
SPEED® o@ ©

TEST
sPIN

FR Freq
FR Duty
K151
K15 U
LAMP |
LAMP U

COVER IS OPENED

MANUAL TEST RVC

0%
U,DC _ 13.8
SPEED omE

FR Freq
FR Duty

0.0
12.9

Figure 7. Test menu for alternators LAMP and RVC type

COVER IS OPENED
MANUAL TEST C KOR.

I’ DC SET MEAS
I, AC 0%
UDC 138
SPEED 0m

FR Freq
FR Duty

0.0
12.9

LAMP |
LAMP U

[oack I hvro J |

COVER IS OPENED
MANUAL TEST C JAP.

1, DC

I, AC

U, DC
SPEED

FR Freq
FR Duty
K151
K15 U
LAMP |
LAMP U

0%
OFF
0

0.0
12.9

0.0

[eac I hvro |

Figure 8. Test menu for alternators C KOR and C JAP type
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COVER IS OPENED
MANUAL TEST P/D
I, DC : :
I, AC 0% 00
UDC 138  12.9
SPEED of 0

FR Freq 0
FR Duty HI

001s

Ceace W auro J ]

User manual

COVER IS OPENED
MANUAL TEST RLO

I DC SET MEAS‘

I AC 0% 0.0
UDCc 138 129
SPEED o@m o

FR Freq
FR Duty

asy oo Kl [
LAMP1 0.0
LAMP U

001s

[eac i aro - ]

Figure 9. Test menu for alternators P/D and RLO type

COVER IS OPENED
MANUAL TEST COM

I, DC : .

I, AC 0% o0

UDC _ 13.8  12.9

SPEED 0
COM PROT.

COM SPEED  --- TYPE --—-
EXCITATION --—-

ERRORS EL MEC TH
MANUFACTURE UNKNOWN

001s

[eack [ hvro - |

COVER IS OPENED
MANUAL TEST  SIG

SET MEAS

I, DC 0.0
I, AC 0% o0
U, DC 13.8 12.9
SPEED (0] o (0]

FR Freq C

FR Duty HI

K151 0.000

K15U

0.0t

[eack W avro ]

Figure 10. Test menu for alternators COM and SIG type
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COVER IS OPENED COVER IS OPENED
MANUAL TEST [-STARS MANUAL TEST I-ELOOP

I, DC I, DC 0.0

I, AC 0% I, AC 0% o0

U, DC U,DC _ OFF 129
SPEED & () v | 0 SPEED (0] v | 0
COM PROT. ---- PROT --- FR Freq 0
COM SPEED  --- FR Duty HI
EXCITATION —-—- K151 0.000
BO = --- Ex=--- Sp=--- K15 U 12.9
T =—— B4=--— B5=-—

Figure 11. Test menu for alternators I-STARS and I-ELOOP type

The measured voltage and current consumption of the tested alternator are additionally
displayed in the form of oscillograph chart. Green color indicates voltage (U), red color indicates
current (A).

Figure 12. Diagram of the measured voltage and current of the diagnosed alternator.

Values related to COM alternators:

«COM PROT.» - indicator of protocol type of the voltage regulator (BSS, LIN1, or LIN2).

«COM SPEED» - indicator of data transfer rates via LIN protocol. The following speed rates can be
displayed: " L” -2400 Baud, “M” - 9600 Baud, “H” - 19200 Baud.

«EXCITATION» - current value in the alternator excitation winding. Measured in percentage. It is
read from the voltage regulator via LIN protocol.

«ID» - voltage regulator identification number. The engine control unit identifies the type of the
installed alternator by this number.
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«TYPE» - voltage regulator type. The type codes of voltage regulators operating under LIN
protocol are as follows: A1, A2, A3, A4, B1, B2, B3, B4, C3, D1, D2, E1.

«ERRORS» - indicator of errors transmitted by the voltage regulator to the engine control unit.
Types of potential errors: EL - electrical error; MEC — mechanical error; TH - thermal error.
«MANUFACTURE» - manufacturer of the voltage regulator.

5. APPROPRIATE USE

1. Use the test bench only for its intended purpose (see Section 1).

2. The test bench is npeaHasHaueH for indoor use at an ambient temperature from +10 to +40 °C
and relative air humidity not exceeding 75% without moisture condensation.

3. Disconnect the power using the emergency stop switch (item 3, Fig. 2) only when emergency
shutdown of the test bench is required.

4, The diagnostic outputs of the test bench must be connected only to the terminals in the
alternator voltage regulator connector.

5. Switch off the test bench if its use is not intended.

6. When operating the test bench, it is prohibited to:

e perform diagnostics of alternators with obvious mechanical faults;

e interfere with the operation of the test bench in any way;

e obstruct the movement of the rotating parts of the test bench.
7. To avoid damage to or failure of the test bench, unauthorized modifications are not allowed.
The test bench may not be modified by anyone other than the official manufacturer.

8. In the event of malfunctions in the operation of the test bench, further operation must be
stopped and the technical support service of the manufacturer or the sales representative must
be contacted.

& WARNING! The manufacturer is not responsible for any damage or injury to human health
resulting from non-compliance with the requirements of this user manual.

5.1. Safety guidelines

1. Only specially trained persons who have been authorized to work with test benches of specific
types and who have received instruction in safe operating methods and procedures are allowed
to operate the test bench.

2. Switching off the test bench is mandatory in case of power supply interruption, during
cleaning and maintenance of the test bench, and in emergency situations.

3. The workplace must always be kept clean, well lit, and have sufficient free space.
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4, To ensure electrical and fire safety, it is PROHIBITED to:
e connect the test bench to a power supply with faulty overcurrent protection or without
such protection;
e use a socket without a grounding contact to connect the test bench;
e use extension cords to connect the test bench to the power supply;
e operate the test bench in a faulty condition.

5. It is prohibited to leave units mounted on the test bench with the drive running unattended.

6. When installing a unit on the test bench and subsequently removing it, exercise increased
caution to prevent hand injuries.

7. The alternator under test must be securely mounted (fixed).

5.2. Preparing the bench for operation

The test bench is delivered in the outer packaging. Once unpacked, make sure the test bench is
in good condition. If damage is found, contact the manufacture or sales representative before
turning on the equipment.

Install the equipment on a desktop. The bench has high-adjustable legs to compensate for the
surface irregularities.

When installing, provide a minimum space of 0.5m from the right side of the test bench for free
air circulation.

Before operating the test bench, it is necessary to connect a single-phase 230V power supply with
a grounding contact. Connecting the grounding wire is MANDATORY; otherwise, the manufacturer
reserves the right to void the warranty. If the socket is located far from the installation site of the
bench, it is necessary to upgrade the electrical network and install a socket near the installation
site of the bench.

A\ WARNING! The use of a Residual Current Device (RCD) I not recommended. If this is not the
case, the tripping current of the RDC should not exceed 100 mA.

5.3. Connecting a POS printer to the test bench

To connect a POS printer, perform the following steps:

1. Switch on the printer.
2. Switch on the test bench and enter the “SETTINGS” menu

3. In the “PRINTER SETTING” section, start searching for available devices by pressing the “START
SEARCH"” button.
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4, After the search for available devices within the Bluetooth operating range (no more than
5 meters) is completed, select the printer to be connected and confirm the connection by pressing
the “CONNECT” button.

5. When the printer is connected to the test bench, the “TEST” button becomes active. Press the

“TEST” button — the printer should print the following message: “MS006 ALTERNATOR TESTER
READY TO WORK".

6. The printer is now ready for operation.

6. ALTERNATOR TESTING

6.1. Installation and de-installation of the alternator

- Install the alternator on the worksite.

Figure 13. Installation of the alternator on the test bench

/\ WARNING! The pulley must be in line with the belt.
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Figure 14. Correct position of the alternator drive belt

- Pass the chain under the operation platform and insert it into the clamp. Rotate the locking
screw clockwise to fix the alternator.

: L8
Figure 15. Fixation of the alternator

- Put the belt on the alternator pulley. Tighten the belt until the tension approximately matches
the tension of the belt in the car.

Fiure 16. Installation of the belt to the alternator pulley
- Check manually the tightness of the belt (based on personal experience).
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Figure 17. Belt tightness check

- Connect the black power cable «B-» to the unit housing.

- Connect the red cable «B+» to the corresponding output of the alternator.

/

Figure 18. Connection of power cables to the alternator

- Connect the outputs of the alternator voltage regulator to the appropriate outputs of the test
bench (Fig.2, n.5).

The dismantling of alternator is made in the reverse sequence.

A WARNING! The dismantling of alternator can be made only when the drive has completely
stopped, and the diagnostics mode is terminated.
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6.2. The connection of the bench diagnostic outputs to
alternator

Assessment of the alternator operability requires a proper connection of the diagnostic outputs
of the test bench.

Alternator OEM which is commonly placed on the unit body or on the rear cover helps to find the
information on the alternator connector terminal identifications in the integral bench database
(fig. 19) or in the Internet.

SELECT BY NUMBER

SERIAL NUMBER
CLEAR
GRECS

23100 -01BO0 NISSAN
23100 -01BO5
23100 -01B10
23100 -01B15
23100 -03B00
23100 -06T10 NISSAN
STATUS - COMPLETE. FOUND 36
MANUFACTURE
VOLT = 14V AMPERE = 40A TYPE = LMP
PD= 69.0mm Plug= 0 Dir. rot= CR

Figure 19. Database Search Menu and search results

To search the information on alternator in the bench database, do as follows:
1. In the main menu (fig. 4) press SELECT ALTERNATOR BY NUMBER.
2. Enter alternator OEM in the displayed window and press SEARCH.

3. If the bench database finds the required alternator, its type, main technical characteristics,
photo and connection terminal identifications (to enable the display of the connection terminal
identifications press red arrow in the part of the photo). Use the present information and the

information from the Appendix 1for the proper connection of the bench diagnostic outputs to the
alternator connector.
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Below the example of the Bosch 0986049191 alternator connection is illustrated (fig. 20).

Figure 20. Alternator Bosch 0986049191 and connector terminal references

First, determine the alternator type referring to the connector terminals on the fig. 20 (see the
table with the crossing references of connector terminals and alternator types in the Appendix 1)
In this case, the terminal L refers to the alternator type lamp. Then we refer to the Appendix 1to
check which outputs the alternator should be connected to. The connection chart is in the table
1 below.

Table 1- Connection of alternator Bosch 0986049191 to the test bench

Alternator Bench Cable
connector terminal diagnostic output colour code
L L/D+
S GC yellow

Below the example of the Toyota 2706020230 alternator connection is illustrated (fig. 21).

S DFM
M
IG L

Figure 21. Alternator Toyota 2706020230 and connector terminal references

First, determine the alternator type referring to the connector terminals (fig. 21) referring to the

Appendix 1. In this case, the terminal L refers to the alternator type lamp.
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Then we refer to the Appendix 1 to check which outputs the alternator should be connected to.
The connection chart is in the table 2 below.

Table 2 - Connection of alternator Toyota 2706020230

Alternator Bench Cable
connector terminal diagnostic output colour code
S GC yellow
IG B+ red
L L/D+ black
DFM (M) FR green

LSC

Figure 22. Alternator Nissan 23100EN0O0O and connector terminal references

First, determine the alternator type referring to the connector terminals (fig. 22) referring to the
Appendix 1. In this case, the terminal C and a Japanese car application refers to C JAPAN alternator
type. Then we refer to the Appendix 1to check which outputs the alternator should be connected
to. The connection chart is in the table 3 below.

Table 3 - Connection of alternator Nissan 23100EN000

Alternator Bench Cable
connector terminal diagnostic output colour code
L L/D+
S B+
C GC yellow
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Below the example of the LUCAS 24157 alternator is illustrated (fig. 23).

D+ [—
B+ |—
B+ |—

Figure 23. Alternator LUCAS 24157 and connector terminal references

First, determine the alternator type referring to the connector terminals (fig. 23) referring to the
Appendix 1. In this case, the terminal D+ refers to the alternator type lamp.

Then we refer to the Appendix 1 to check which outputs the alternator should be connected to.
The connection chart is in the table 4 below.

Table 4 - Connection of alternator LUCAS 24157

Alternator Bench Cable
connector terminal diagnostic output colour code
D+ L/D+ black
B+
Be B+ red

There’s a feature of the alternator LUCAS 24157 connection: although there’s only one output B+
on the bench, two outputs B+ have to be connected to the alternator connector. In this case, to
connect the missing output, use the spare connection wire (e.g. green) and couple it with the one
of the red connection wires inserting to the special plug socket (fig. 24).

Figure 24. Connection of two wires to the test bench output
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Below the example of Valeo IST60C017 alternator is illustrated (fig. 25).

e o e e
1 2 4 5

+ bat

stop motor mode
D

. LIN BUS

. - bat

(%]

mpups

Figure 25. Alternator Valeo IST60C017 and connector terminal references

First, determine the alternator type referring to the Appendix 1. In this case, the terminal Stop
Motor Mode refers to the I-STARS alternator type.

Then we refer to the Appendix 1 to check which outputs the alternator should be connected to.
The connection chart is in the table 5 below.

Table 5 - Connection of alternator Valeo IST60C017

Alternator Bench Cable
connector terminal diagnostic output colour code
bat B red
stop motor mode no connection
D no connection
LIN GC yellow
- bat* connection with the
alternator body

* The "- bat" terminal should be connected to the alternator housing using a self-made wire.

A\ ATTENTION! Diagnostics for I-STARS generators is only possible in generator mode; starter
mode is unavailable.
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6.3. Alternator testing in manual mode

1. Install and securely fix the alternator. Connect the terminals in the alternator connector to the
corresponding diagnostic connectors of the test bench.
2. Enter the “SELECT ALTERNATOR BY TYPE” menu and, in the opened window, select:

e the rated voltage of the alternator being tested;

e the alternator type;

e the pulley diameter.

3. To start diagnostics, press the “TEST” button.

A\ WARNING! Switching to the diagnostic mode by pressing the “TEST” button is allowed only
after the diagnostic connectors of the test bench have been connected to the terminals of the
alternator voltage regulator.

4, Before starting the drive of the test bench, it is necessary to:

4.1. For Lamp-type alternators, set the warning lamp operating mode to 50 mA or 500 mA,
depending on the alternator design.

4.2, For alternators that are structurally equipped with the voltage regulator terminal A, IG, R,
15, activate the K15 button — it must light up green.

5. Evaluate the operation of the alternator voltage regulator according to the following criteria:
5.1. If the alternator under test is of the COM type, the test bench must identify the ID, COM
speed, and TYPE of the alternator, and the Errors indicator must display a mechanical fault
message “MEC".

5.2. If the alternator is equipped with a warning lamp, the warning lamp indicator must light up.

6. By turning the “ROTATION SPEED” control to the left or right, depending on the direction of
alternator rotation, set the rotational speed within the range of 100 to 150 rpm.

/\ WARNING! If the alternator is equipped with an overrunning clutch, carefully observe the
selected direction of rotation.

6.1. Visually assess whether the alternator rotates normally. If noise or vibration indicating a
mechanical fault is present, diagnostics must be stopped.

7. Check the rotational speed at which generation begins. To do this, smoothly increase the speed
by turning the “ROTATION SPEED"” control until the output voltage reaches the set value. Most
serviceable alternators start generating at 700-850 rpm. Some COM-type alternators start
generating at speeds above 1200 rpm; there are also alternators with the LRC (Load Response
Control) function, in which a temporary delay in output voltage change occurs.

7.1. Smoothly increase the drive speed until the output voltage becomes equal to the set value
(for C JAPAN and I-ELOOP alternators, switch the set stabilization voltage mode to ON):
o for Lamp-type alternators: from 14 to 14.8 V for 12 V alternators, and from 28 to

29.8 V for 24 V alternators;



English
]
Test bench MS006

e for CJAPAN alternators: from 14 to 14.5V;

e for I-ELOOP alternators: from 25 to 27 V;

e for all other alternator types, the output voltage must reach the set value with a
possible deviation of 0.2 V.

7.2. Additional criteria for evaluating the start of generation are:

e ifthe alternator is equipped with a warning lamp indicator, it must turn off;
e for COM-type alternators, the mechanical error must disappear.

8. Evaluate the operation of the voltage regulator as follows:

8.1. For Lamp-type alternators, smoothly change the rotational speed up to the maximum value
— the output voltage must remain constant.
8.2. For C JAPAN and I-ELOOP alternators, set the drive speed within 1500-2000 rpm and switch
the set stabilization voltage mode to OFF — the measured output voltage must be equal to:

e for CJAPAN alternators — the battery voltage (12 to 12.7 V);

e for I-ELOOP alternators — from 14.3 to 14.7 V.
Then switch the set stabilization voltage mode to ON — the measured output voltage must return
to the previous value.
8.3. For all other alternator types, set the drive speed within 1500-2000 rpm and, by turning the
“REGULATION GC” control, smoothly change the output voltage within the range of 13 to 14.5V
— the measured voltage must change proportionally to the set value.
8.4. For alternators that have the S terminal (AS, BVS) in the connector, its operability must be
checked. To do this, press the “Test S pin” button — the output voltage must increase. Press the
“Test S pin” button again — the output voltage must return to the previous value.
For Lamp-type alternators, the GC diagnostic connector of the test bench must be connected to
the S (AS, BVS) terminal.
8.5. An additional criterion for evaluating regulator operation is the presence of a signal on the
FR feedback channel (DFM, M, Li).

9. Evaluate the alternator operation under load as follows:
9.1. Set the maximum drive speed.

9.2. Set the generation voltage to 13.8 V; for C JAPAN and I-ELOOP alternators, the ON mode must
be enabled.

9.3. By turning the “ELECTRICAL LOAD"” control, smoothly increase the load on the alternator up
to the maximum permissible value for the alternator. For a serviceable alternator:
e the output voltage remains constant;
e the value of AC current in the B+ circuit “I, AC” does not exceed 10% of the set load
value (for example, at a load of 50 A, the “I, AC” value must not exceed 5 A);
e no large peaks must be observed on the current waveform; the values must fluctuate
within equal limits.
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10. Upon completion of alternator diagnostics, reset the load on the alternator and stop the drive
by short presses of the “ELECTRICAL LOAD” and “ROTATION SPEED” controls. After that, the
alternator may be removed from the test bench.

11. Failure to meet any of the requirements specified in items 6 - 9.3 indicates a malfunction of
the alternator.

A WARNING! If the output voltage of the alternator exceeds the permissible level, the protection
is automatically activated: the motor stops and a corresponding message is displayed on the
screen (see Fig. 26).

OVERVOLTAGE DETECTED
TEST ABORTED

Figure 26. Message displayed when the protection system is activated

6.4. Alternator testing in automatic mode

A ATTENTION! This mode is not available for I-STARS and I-ELOOP alternators.

1. Perform steps 1-6.1 of Section 6.3.

2. In the test mode window for the selected alternator type, select the direction of rotation:
e “CW” - clockwise;
e “CCW” - counterclockwise.

3. Press the “AUTO” button. The test bench will start alternator diagnostics in automatic mode.

Information about the current status of the diagnostic process and the parameters being tested
will be displayed on the screen.

4, After successful completion of the automatic alternator test, the message “AUTO TEST
COMPLETE” will appear on the screen (see Fig. 27).

4.1. In the event of a failure of the automatic test, the message “Test aborted” will appear. As a
rule, an automatic test failure occurs for two main reasons:

e incorrect selection of the alternator type under test;

e incorrect connection of the test bench diagnostic connectors to the terminals in the
alternator connector.

5. Press the “PRINT” button to view the result.
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Figure 27. Message displayed when the auto test complete

6. The diagnostic result can be printed on a POS printer by pressing the “PRINT” button again.
7. The alternator has been tested and may be removed from the test bench.

7. TEST BENCH MAINTENANCE

The test bench is designed for long-continued operation and does not have any specific
maintenance requirements. However, a regular inspection of the equipment's technical condition
is necessary to ensure its uptime.
Points to check:

e  Engine operation for unusual sounds, vibrations, etc.

e  Environmental conditions: temperature, humidity, vibrations, etc.

e  Check if the power cables and "crocodile" clamps on the power cables are in good

condition (visual inspection).

7.1. Test bench firmware update

To update the test bench software, a USB flash drive with a capacity of up to 32 GB, formatted in
the FAT32 file system, is required.

The test bench supports updating of:

e the software (firmware);

e the database.
The firmware and database update procedures are performed in the same sequence and are
carried out as follows:

1. Download the new software version from the website https://msg.equipment/, located in the
MS006 product page.



https://msg.equipment/

English
|

User manual

2. Copy the file “MS006Update.bin” or “MS006Base” to the root directory of the USB flash drive.
A\ WARNING! The USB flash drive must contain only one file: “MS006Update.bin” or “MS006Base”.

3. Switch off the test bench.
4, Insert the USB flash drive into the USB port of the test bench.

5. Switch on the test bench. When the test bench starts up, the program will automatically detect
the new software version and begin the installation process.

6. Wait until the installation is completed.
A\ WARNING! It is prohibited to interrupt the software update process by switching off the test
bench or removing the USB drive.

7. After the firmware installation is completed, the touchscreen calibration window will be loaded
(Fig. 28). Tap the marker on the screen until the screen calibration is finished and the main menu
is loaded.

7.1. After completion of the database installation, the main menu will be loaded.

Calibration

Figure 28. Touch screen calibration window

8. Switch off the test bench. Remove the USB drive. Wait at least 10 seconds. Then the test bench
can be switched on and used in normal operating mode.

7.2. Touch screen calibration

In case of the touch screen improper function, calibrate it as below:
1. Switch off the test bench.
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2. Press and hold down the “ELECTRICAL LOAD"” knob.
3. Press “ON" to turn on the bench.
4, Press and hold down the “ELECTRICAL LOAD” knob until the touch screen calibration window is

loaded (Fig. 28).

5. Keep tapping the touch pointer until the calibration is finished and the main menu loaded.

6. Now the touch screen calibration is completed, and the test bench is ready for operation.

7.3. Cleaning and care

Use soft tissues or wipe cloths to clean the surface of the device with neutral detergents. Clean
the display with a special fiber cloth and a cleaning spray for touch screens. To prevent corrosion,
failure, or damage to the test bench, do not use any abrasives or solvents.

8. TROUBLESHOOTING GUIDE

Table with the possible problems and the solutions on their elimination:

Failure symptom

1. The test bench does
not start.

2. Short-circuit sound
alert (bleep) is on when
turning on the test
bench.

3. The test bench is
running, but the electric
motor does not start.

4. Unwanted sounds are
heard during the test
bench operation.

Potential cause

The EMERGENCY STOP button is
on.

The supply voltage is under
220V.

Crocodile clips (+)/(-) closure to
the test bench body.

The electric wiring of the bench
is damaged.

Frequency converter failure.

The electric wiring of the bench
is damaged.

The tested unit is installed
improperly (the drive belt is
overtightened).

Wear out of motor bearings.

Troubleshooting tips

Turn off the emergency button.

Restore the supply voltage.

Break the clips.

Contact technical support.

Contact technical support.

Re-install the tested unit.

Contact technical support.
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5. The drive belt slips The belt is undertightened. Tighten the belt.
during the test bench

operation. (whistling
sound is heard). The belt is worn out. Replace the belt.

6. Crocodile clips get
overheated during The contact spot is too small. Use positive terminal adapter.
testing.

9. DISPOSAL

Equipment deemed unserviceable is subject to disposal.

The bench does not have in its design any chemical, biological or radioactive elements, which, if
the storage and operation rules are observed, could cause damage to human health or the
environment.

Disposal of the equipment must comply with local, regional and national legislative norms and
regulations. Do not dispose of non-biodegradable materials (PVC, rubber, synthetic resins,
petroleum products, synthetic oils, etc.) into the environment. To dispose of such materials, it is
necessary to contact companies specializing in the collection and disposal of industrial waste.

Copper and aluminum parts, which are non-ferrous metal waste, should be collected and sold.
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APPENDIX 1
Connection of terminals to alternators
Indicial Functional burpose Alternator Output
notation purp type terminal
il )
Battery (+
30 y
A B+
IG (Ignition) Input for switch starting
15
AS Alternator Sense 8
+
BVS Battery Voltage Terminal for measuring or
Sense battery voltage GC*
S Sense
B_
= Battery (-)
E Earth, battery (-)
Used for connection to an indicator lamp that
D+ transfers initial driving voltage and indicates
alternator operability
- Lamp
|
Indicator (L/FR) L/D+
IL Illumination
L (Lamp) Output for alternator operability indicator
61 lamp
FR (Field Report) Output for alternator load control
by an engine control unit
DFM Digital Field Monitor -
M Monitor
L (Load Indicator) Same as FR, but with universal
signal
(Drive) Input of voltage regulator control with
D terminal P-D of Mitsubishi (Mazda) and Hitachi P/D GC
(KiaSephia1997-2000) alternators

* For the Lamp-type alternator diagnostics only.
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Indicial Functional purpose Alternator Output
notation purp type terminal
SIG (Signal) Input of code voltage installation
D (Digital) Input of code voltage installation on SIG
Ford, same as SIG
RC (Regulator control), same as SIG
L(RVC) (Regulated Voltage Control) Similar to SIG but RVC
voltage change ranges from 11V to 15.5V. Control
L(PWM) signal is sent to L terminal.
C (Communication) Voltage regulator input to C KOREA
control engine ECU. Korean cars.
c(6) Voltage regulator input to control engine ECU. C JAPAN
Japanese cars. GC
(Regulated Load Output) Input to control RLO
RLO stabilizing voltage in the range of 11.8-15V
(TOYOTA)
(Communication) General term for physical
interface for alternator control and diagnostics.
CoMm Protocols of use: BSD (Bit Serial Device), BSS (Bit
Synchronized Signal, or LIN (Local Interconnect COM
Network)
Direct indication on interface of alternator control
LIN and diagnostics under LIN protocol (Local
Interconnect Network)
Stop motor |  Alternator performance mode control in Valeo’s _
I-StARS
Mode Stop-Start Systems
K I-ELOOP system alternator control terminal I-ELOOP FR
(Mazda)
DF
F An output of one of stator windings of an
FLD alternator. Through this output a voltage
67 regulator detects the alternator excitation.
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Indicial Functional purpose Alternator Output
notation purp type terminal
[3)
S Output of one of alternator stator windings. Used
STA for measuring alternator driving voltage FR
Stator
(Wave) Output of one of alternator stator
W windings for connection of a tachometer in diesel
engine cars
(Null) Output of average stator winding point.
N Usually used to control operability indicator lamp
of the alternator with mechanical voltage
regulator
D (Dummy) Blank, no connection, mostly in
Japanese cars
N/C (No connect) No connection
(Load Response Control) Function of voltage
LRC regulator response delay on load increase on an
(Options of alternator. Delay duration ranges from 2.5 to 15
voltage seconds. On increasing the load (lights, cooler fan
regulators) on), a voltage regulator adds driving voltage
smoothly ensuring stability of engine drive
rotation. Remarkably seen under idle running.
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BCTYI

[Osakyemo Bam 3a Bu6ip npoaykuii TM MSG Equipment.

L IHCTpyKUis 3 ekcnayaTauil MiCTUTb BiAOMOCTI NPO NPU3HAYEHHS, KOMMNEKTALil, TeXHIUHI
XapaKTEPUCTUKM, METOAMKY OLiHIOBAHHS TEXHIYHOro CcTaHy aBTOMOGINIbHUX TeHepaTopiB i
npasuna 6esnevHoi ekcnnyaTauii cteHaa MS006.

Mepea BUKOPUCTaHHAM cTeHaa MS006 (nani 3a TEKCTOM CTEH[) YBaXXHO BUBYITb 10 IHCTPYKLtO 3
ekcnnyarauii.

Y 3B'A3KYy 3 MNOCTIHUM MONIMWEHHAM CTeHAA B KOHCTPYKLilO, KOMMJEeKTalilo i nporpamHe
3a6e3neueHHs (M3) MOXyTb 6YTV BHECEHI 3MiHN, He Bifjo6paxeHi B Uil IHCTPYKLiT 3 ekcnnyaTalii.
MonepefAHbo BCTaHOBMEHE B cTeHAI M3 nignsrae oHOBNEHHIO, HaAani noro NiATPUMKA MOXe 6yTK
npunuHeHa 6e3 nonepesHbOro NOBIAOMMIEHHS.

1. NIPU3HAYEHHA

CTeHA NpU3HAYEHUN ANS OLiHKKU TEXHIYHOTO CTaHy:

1. ABTOMOGINIbHUX reHepaTopis 3 HOMiHaNbHOI HaNpyro 12 i 24 B pi3Hux Tunis (nepenik Tunis
reHeparopis, OCTYNHUX ANA AiarHOCTUKM, HABEJeHO B TabNULL TEXHIUYHNX XapaKTePUCTMK).

2. ABTOMOGiNbHUX reHepaTopis cuctemu Valeo «Stop-Start» 12 B (nuie B pexumi reHepatopa).

3. ABTOMOGinbHUX reHepartopis cuctemn «I-ELOOP» (Mazda).

JiarHocTuka reHepatopa MoXe NMPOBOAUTUCA B PyYHOMY Ta aBTOMATUUHOMY pexumax. Bubip
peXumy Ta NapameTpiB AiarHOCTUKM MOXe 3[iNCHIOBATMCA 3 6a3u JaHuX, MOWYK Y SAKin
NPOBOAMTLCA 3a CEPINHMM HOMEPOM reHepartopa.

Pe3ynbTaTu nepeBipkW reHepaTtopa B aBTOMATUYHOMY PEXUMi MOXHA pO3ApYKyBaTW Ha
30BHiWHbOMY POS-npuHTepi (He BXOAUTb A0 KOMMNEKTY MOCTaBKM). CTeHA niagTpumye 6yab-sKi
TepmonpuHTepu hopmaty 58 MM, OcHaLLeHi iHTepchencom nepeaaui gaHux Bluetooth.
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2. TEXHIYHI XAPAKTEPUCTUKH

ra6aputu (OxLUxB), Mm

Bara, Kr

[Xepeno XuBNeHHs

Hanpyra xusneHHs, B

MoTyXHicTb NpuBoay, KBT

Kinbkictb AKB, 10 MOXHa NigKNUNTH

Hanpyra arperaris, W0 nepesipsitoTbcs, B
KepyBaHHS cTeHAOM

Pexum fiarHoCTuKu

570x490x450

41

0AHO(A3HA eNeKTpUUHA Mepexa
230

1.5

Hema

12, 24

- CEHCOPHUI eKpaH;
- MeXaHiYHi opraHu KepyBaHHs

ABTOMATUYHUIA [ pyUYHUR

Nepesipka reHeparTopis

MakcumanbHe HaBaHTaXEHHA Ha 128
reHeparop, A 24 B

PerynioBaHHa HaBaHTaxeHHs (0-100%)
06opoTu npueoay, 06/xs
PerynioBaHHsA 06epTiB NpnuBoay

Bu6ip HanpsamKy o6epTaHHS NpuBoay
Tun nepenavi (npusig-reHeparop)

Tunu reHepaTopis, WO 12B

nepesipaTbCA
S 24 B

50

25

nnaBHO

Big 0 fo 3000

nnaBHO

JOCTYNHO

peMiHHa KNMHOBA/MONIKNMHOBA

L/FR, SIG, RLO, RVC, C KOREA, P-D,
COM (LIN, BSS), C JAPAN, VALEO «I-StARS»

L/FR, COM (LIN), I-ELOOP

JoaaTkoBo

basa gaHux reHepaTopis
[IpyK pe3ynbTaTiB AiarHOCTUKM

OHoBNeHHsA M3

Mip'eqHanHa USB hnew HakonuyyBaua

[OCTYMHO

[LOCTYMHO Yepes 30BHiWHiN Bluetooth
npuHTep (Y KOMNNEKTi He NOCTaYaETbCS)

LLOCTYMHO

1x USB 2.0
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3. KOMIJIEKTALLIA

Y KOMMN/IEKT NOCTaBKN BXOAUTD:

HaiimeHyBaHHSA KinbKicTb, Wwr.

CteHg MS006 1

MS0105 — KOMMNEKT NPOBOAIB ANA NiAKNIOUEHHS [0 po3'emy (perynatopa
Hanpyru) reHeparopa

ApanTep MOCOBOI KNEMU FreHepaTopa 2

IHCTpYKLiA 3 ekcnnyaTauii (kapTka 3 QR Koaom) 1

4. ONUC CTEHAOA

CTeH[| CKNafaeTbCs 3 TaKNX OCHOBHMX enemeHTis (puc. 1):

PUCYHOK 1. 3aranbHuil BUrnag RiarHoCTUYHOro CTeHAa

1 - MexaHi3M HaTsXKKU peMeHsi MpUBOAY reHepartopa.

2 - Mnatdopma i naHuor ana ikcawii reHepaTopa Ha CTEeHAI.
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3 - 3aXUCHUI KOXYX. [TpK NiAHATOMY 3aXMCHOMY KOXYCi MpoLec AiarHOCTUKU GNOKYETbCS.
4 - Cunogi kabeni ana nigknUeHHs 40 reHepaTopa.
5 - MNaHeNb KepyBaHHS.

6 - CTeHA MOXe BUBOAUTM HA APYK Pe3ynbTaTv aBTOTECTY HA 30BHiLWHi POS-npuHTep (He BXOAUTD
[0 KOMNNEKTY NOCTaBKM).

7 - ApanTep nNnOCOBOI KiemMu reHepaTopa.

8 — KomnnekT kabeniB Ans nigknioYeHHsA A0 PO3'eEMy perynstopa Hanpyru reHepaTopa.

MynbT KepyBaHHs (puc. 2), MiCTUTb Taki OCHOBHI efemeHTy:

EMERGENCY
STOP.

PUCYHOK 2. laHeNIb KepyBaHHA CTEHAOM

1- CeHCOpHUI aucnnen - BUBEAEHHSA AiarHOCTUUHUX NapaMeTpiB reHepaTopa, Wo nepesipseTbCa,
i KepyBaHHA (YHKLiAMYN cTeHAa.

2 - KHonka "OFF/ON" - yBiMKHEHHA/BUMKHEHHS XUBMEHHA CTeHAA. AKWO HATUCHYTA KHOMKA
"EMERGENCY STOP", kHonka "OFF/ON" He gie.

3 - KHonKa "EMERGENCY STOP" - aBapifiHe BUMKHEHHS e/IeKTPOXMBIEHHSA CTeHAa.

4 - PerynaTopm - 34iliCHIOTb HaNAWTYBaHHA (BCTAHOBNEHHSA) NapameTpis:

*"ELECTRICAL LOAD" - BCTAHOB/IEHHSA PiBHSA €NEKTPMUHOrO HABAHTAXEHHS Ha reHeparop (imiTye
aBTOMOGINbHI CNOXMBAYi). Y pasi KOPOTKOro HATUCKAHHA BiABGYBAETHCA MNABHE BUMKHEHHS
HaBaHTAXEHHSA JO HYNbOBOIO PiBHS.

« "REGULATION GC" - BcTaHOBNeHHs (perynioBaHHf) BUXigHOT Hanpyrn reHepartopa.
BUKOPUCTOBYETbCA MifAi Yac nig'eqHaHHA reHepaTopa Ao pos'emy "GC". Mpu KOPOTKOMY

HaTUCKaHHiI BiﬂﬁyBaGTbCﬂ CKMAAHHSA BCTAHOBNEHOI Hanpyrn Ao 3Ha4eHHA 3a 3aMOBYYBAHHAM
(13.8 B).
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+ "ROTATION SPEED" - kepyBaHHfi 060poTamu Ta HanpsMKOM o6epTaHHA npusoay. lpu
obepTaHHi perynatopa enpaeo (R) wkiB reHepatopa 6yge o6epTaTucA 3a rOLWMHHUKOBO
CTpinkoto. Ik NpaBuo, reHepaTopy 06epTanTbCs 32 FOANHHUKOBOK CTPINIKOH, AKLLO AMBUTUCSA
Ha reHeparop 3 60Ky LWKiBa. BianosigHo, npu o6epTaHHi perynatopa Bniso (L) wkis reHepaTopa
6yne 06epTaTUCA NPOTU FOAUHHUKOBOI CTPINKK. Lie NpaBuio MOXKHa 3MiHUTM B HANAWTYBAHHSAX.
KopoTKe HaTUCKaHHA Ha perynaTop 3ynuHAE Npusia.

5 — iarHOCTUYHI PO3'eEMMU - NiAKNIOUEHHS CTEHAY A0 TePMiHaNiB perynatopa Hanpyru reHeparopa:
« "B+" - NiAKNIOYAETLCA O TepmiHanie: "B+", IG, , A, 15, S, AS, BVS.
* "L/D+" - NigKNUaETbCA [0 Mepexi KOHTPONbHOI Namnu perynatopa Hanpyru reHeparopa,
TepmiHanu: L, "D+", 1, IL, 61.
+ "GC" - KaHan KepyBaHHA reHepaTopoMm, MigKNYa€ETbCa fo TepmiHanis: COM, LIN, D, RLO, C, G,
SIG, L(RVC), RC, a Takox Ao TepmiHanie: S, AS, BVS, npu nepesipui reHepaTopis Tuny Lamp.
+ «FR» — KaHan, yepes KNN 3UMTYIOTbCA AaHi NPO HABAHTAXKEHHS PerynsTopa, MifAKNIOYaETbCA
[0 TaKux TepmiHanis: FR, DFM, M, LI.

Y KOMMNEKTi 3i CTEHAOM MOCTaBNAETbCA KOMMMEKT 3 4 AiarHoCTUYHMUX NpoBoais (puc. 3), aki
NigKNIOYaTbCA 40 PO3'EMiB cTeHay (N03.5 prc.2) AOTPUMYIOUNCH KOTbOPOBOIO MapKyBaHHSA.

PucyHok 3

4.1. MeHI0 CTeHAa

FonosHe mMeHio cTeHay (puc. 4) MicTuTb:
"SELECT ALTERNATOR BY TYPE" - BXifl y MeHI0 BU60OpPY TUNY reHepaTopa, Lo AiarHOCTYETbCS;
"SELECT ALTERNATOR BY NUMBER" - BXiJ1 y MeHI0 BU60pY reHepaTopa 3a OpUriHanbHUM

ineHTudikauinHum Homepom;

"SETTINGS" - BXiA Y MeHI0 HanawTyBaHb CTEHAa;
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"INFORMATION" - BXig y meHio "iHdropmauis npo creHp".

01/01/2021

12V AND 24V
ALTERNATOR TESTER

SELECT
“ ALTERNATOR BY
TYPE

SELECT
MM ALTERNATOR BY
NUMBER

aﬁ SETTINGS

INFORMATION

PUCyHOK 4. TonoBHe MeHI0 cTeHay

MeHI0 HanawTyBaHHA cTeHay (puc. 5) MiCTUTb:

SETTINGS

TIME
oo
=

PRINTER SETTING

ADDRESS  00:00:00:00:00:00 PRINTER
NAME SEARCH

MANUAL TEST SETTING

[ Enable start check Prin resultin
for short circuit exhibition mode

Enable K15 in for COM
type terminal

[ Reverse rotation
SET MEASUREMENT COEFFICIENT...

LIN ANALYZING...

PucyHok 5

"TIME" i "DATE" - BCTaHOBNEHHSA AT i yacy;
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"PRINTER SETTING" - nigkntoueHHs Bluetooth-npuHTepa go crengy;

"MANUAL TEST SETTING" - HanawTyBaHHA PYYHOro peXxumy nepeBipKu, Ma€ Kifibka napameTpis:
- "Enable start check for short circuit" - yBiMKHyTK cTapTOBY NepeBipKy Ha KOPOTKe
3aMUKaHHS;

- "Enable K15 in for COM type terminal” - ysimkHyTU Knemy 15 (3anantosaHHa) gna COM
reHepaTopis;

- "Reverse rotation" - pesepcyBaTu 06epTaHHsA NPMBOAY;

~"Print result in exhibition mode" - apyKyBaTh pe3ynbTaT TeCTy B peXUMi Npe3eHTaL;i.

"SET MEASUREMENT COEFFICIENT" aa€ 3mory 3aMTu B MeHI KanibpyBaHHsA cTeHAa. Lle meHto
NpuU3HaueHe BUKIOYHO AN HanalTyBaHHA cTeHAa (haxiBusaMuU NigNpPUEMCTBA-BUPOBHMKA.

"LIN ANALYZING" - MEHI0 YNTAHHA AaHUX i3 WnHK LIN

A\ yBarar 3a60poHEeHO CaMOCTINHO BHOCUTM 6yAb-AKi 3MiHM B Kani6pyBaHHsA CTeHAA.

Y BikHi MeHt0 "SELECT ALTERNATOR BY TYPE" (puc. 6) 34i/iCHIOETbCA BUGIP HOMIHANBHOT HANPYru
12 B @60 24 B i Tuny reHepaTopa, Lo AiarHOCTyeTbcs. O6paHuin napameTp NiAcBiYyeTHCS.

SELECT BY TYPE

-12V-

ura oo [ mowell o
c c
o
PULLEY P
E 70.0mm -n Wiz 0.0 i

COM (BSS) CONNECTION COM 24V CONNECTION
W 15 DFM LIN-GC
15-B+
s DFM-FR
S-B+
BACK TEST

PUCYHOK 6

Ona Bigo6paKeHHs peanbHOI YacTOTM 06epTaHHA PoTOpa reHepaTopa KHOMKAMM «—» i «+»
HeobXigHO 3aaaTh AiaMeTp WKiBa reHepaTopa, Lo AiarHOCTYETbCs. 36epeXXeHHss BCTAHOBIEHOTO
3HAUEeHHA BUKOHYETbCA KHOMKOW «USE».

KHonkoto "TEST" 3AiNCHIOETbCA NEPeXifA Y Pexum AiarHoCTUKM.
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Ha ekpaHi MeHI0 fiarHOCTMKN reHepatopa (ana BCix TUNiB reHepaTopiB) MoXe BigobpaxaTucs
HacTynHa iHopMmauis aue. puc. 7 - 10:

"I, DC" - 3HaUEHHA NOCTIVHOrO CTPYMY B NAHLIOTY «B+».
"I, AC" - 3HQUEHHS 3MIHHOTO CTPYMY B JIAHLIOTY «B+».
"U, DC" - 3HQUEeHHA HAMpyru Ha Knemi «B+».

"SPEED" - ingukatop o6eptie npusogy. (CW (clockwise) - 3a roaMHHUKOBOW CTpiNnKow;
CCW (counter-clockwise) - npotu roaMHHUKOBOI CcTpinku). CTOpOHAa O6epTaHHA NpuUBOAY
3MiHIOETbCA a60 HATMCKAHHAM Ha BIAMOBIAHY iKOHKY Ha eKpaHi, abo aBTOMaTWUHO Nifg uac
0b6epTaHHA eHKogepa.

"FR Freq" - 3HaueHHs 4acToTW CUTHANY, OTPMMaHe no KaHany FR (DFM, M).

"FR Duty" - CKBa)KHiCTb CUTHaNy, OTPMMAHOro no KaHany FR (DFM, M) — cTyniHb YBIMKHEHOIO
CTaHy 06MOTKM poTopa.

"K15 I" - 3HaueHHs CTpyMy B flaHLOry 3anantoBaHHa K15.
"K15 U" - 3HaueHHs Hanpyru B naHutory 3anantosaHHsa K15.

E - KHOMKAa IMIiTYyE CUTHAN YBIMKHEHHS 3ananioBaHHA, WO NOAAETbCA HA Perynatop
Hanpyru reHepatopa. AKLo B reHepaTopi KOHCTPYKTUBHO nepefbayeHo BuBia "IG", To
HeobXigHO nepep NepeBipKo YBIMKHYTU KHOMKY "K15".

- PeXMUM KOHTPONbHOT namnu. [1ns reHepaTopiB 3 KepyBaHHAM 33 TepMiHanom "LAMP"
- KOHTPONbHY namny nepej nepeBipkKol MOTPi6GHO nepesBecTu B pexum 50 MA a6o

500 MA 3anexHo Big TUNy reHepaTopa.
— KHOMKOI NPOBOAMTbLCA NepeBipKa npauesaaTHocTi TepmiHana S (AS, BVS)*.

* 3a TepmiHanom S (Sense) perynsaTop Hanpyru 3uuTye (hakTUUHY HaNpyry Ha 6aTapei Ta 36inbwye
BUXiZHY Hanpyry 3 reHepaTopa AnsA KOMNeHcauii BTpaTu 3apagy.

A YKOBTMM KONbOPOM NO3HAUEHi 3aAaHi 3HaUYEHHS, 3eNneHnM - hakTuuHi (1o BuMiplolOTbCS).

A VBATA! Hanuc "COVER IS OPENED" 03Hauag, L0 BiKPUTO 3aXMCHY KPULIKY CTEHAA. AKTUBYBaTH
npoueaypy AlarHOCTUKYM NOKYM BiAKPUTA 3aXNCHA KPULIKA HEMOXXNUBO.
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COVER IS OPENED
MANUAL TEST LAMP
I, DC T
U, DC
SPEED (0] < | (0]

FR Freq O =
FR Duty -
K151

K15 U

LAMP |
LAMP U

COVER IS OPENED
MANUAL TEST C KOR.

I, DC
I, AC

0%
U,DC _ 13.8
SPEED 0@

FR Freq
FR Duty

0

LAMP |
LAMP U

0.01s

Ceack I avro J |

IHCTpyKUin 3 ekcnayaTauii

COVER IS OPENED
MANUAL TEST RVC

, 0% 0.0
U,DC 138 12.9
SPEED o o

FR Freq 0
FR Duty HI

0015

[ack N avro J |

COVER IS OPENED

MANUAL TEST C JAP.
0%

U DC _ OFF

SPEEDE O@ 0

FR Freq 0
FR Duty

K151 e
asu 1o BT
LAMPI 0.0

LAMP U

0.01s

[eace I nvro |

PucyHoK 8. MeHI0 peXxumy nepesipku reHepaTopa Tuny C KOR i C JAP
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COVER IS OPENED
MANUAL TEST P/D

I, DC SEOT MEAS'

I, AC 0% o0
UDC 138 129
SPEED o@ o

FR Freq 0
FR Duty HI

001s

Ceace W auro J -]

COVER IS OPENED
MANUAL TEST COM

SET MEAS

I, DC 0.0

I, AC 0% 00

UDC 138 129

SPEED 0
COM PROT.

COM SPEED  --- TYPE ---
EXCITATION --—-

ERRORS EL MEC TH
MANUFACTURE UNKNOWN

00ts

[eack I hvro -]

COVER IS OPENED
MANUAL TEST RLO

MEAS

I, DC y 0.0
I, AC 0% 0.0
UDC 138 129
SPEED o@ o

FR Freq
FR Duty

K151 Fe
13 B
LAMP1 0.0
LAMP U 1

001s

[oack W avro ]

PucyHoK 9. MeHio pexxumy nepesipku reHepatopa tTuny P/D i R

COVER IS OPENED
MANUAL TEST SIG

I’ DC MEAS'
I, AC 0% o0
U, DC 13.8 12.9
SPEED (0] v 0
FR Freq
FR Duty

K151
K15 U

00ts

[eack I hvro -]

PucyHok 10. MeHI0 pexumy nepesipku reHepatopa tunie COM i SIG
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COVER IS OPENED COVER IS OPENED
MANUAL TEST [-STARS MANUAL TEST I-ELOOP
1, DC 1, DC

0.0

I, AC
U, DC U,DC _ OFF 129
SPEEDE@ OFE O SPEEDEE OFE O

COM PROT. ---- PROT --- FR Freq 0

COM SPEED  --- FR Duty HI

EXCITATION --—- K151 0.000

BO = --- Ex= --- Sp = --- K15 U 12.9

T =—— B4=--— B5=-—

0% ol ac 0% o0

PucyHOK 11. MeHI0 peXxumy nepeBipku reHepaTopa Tunis I-STARS i I-ELOOP

BuMmiptoBaHa Hanpyra i CMOXWBaHWIA CTPyM reHepaTopa, [0AATKOBO Bifo6paXacTbcs B
rpaciuHOMy BUrAAAiI — OCLMNOrpamMu. 3eNeHNM KonbopoMm BifgobpaxeHo Hanpyry (U), uepBoHMM -
cTpym (A).

PucyHok 12. FpacdiuHe Bigo6paXkeHHs BUMipPIOBAHOI HANPYTH, L0 BUMIPIOETLCA
i cTpymy reHepatopa
Incdopmauis, wo Biao6paKaETLCA HA eKpaHi Ans reHepaTopis Tuny COM:
"COM PROT." - inankatop Bepcii npotokony (BSS, LIN1, a6o LIN2) perynatopa Hanpyru.

"COM SPEED" - iHAMKaTOp WBMAKOCTEN NepeAaBaHHA AaHMX 3a npoTokoniom LIN, siki nigTpumye
COM perynaTop; 2400, 9600 i 19200 604 3a ceKkyHAy.

"EXCITATION" - 3HaueHHs CTpyMy B 06MOTLi 36yMKeHHA reHepaTopa. BumipioeTbca y BigcoTKax.

3UUTYETbCA 3 perynaTopa Hanpyru 3a npoTokosnom LIN.
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"ID" - igeHTUdiKaLinHUA HOoMep perynaTopa. 3a UMM HOMepoM 610K KepyBaHHA ABUTYHOM
3[aTHWIA BU3HAYUTU, AKNA FeHepaTop BCTAHOBNEHO.

"TYPE" - Tun perynatopa, BUBOAUTbLCA KOA TUNY perynaTopa, Wo npautoe 3a npotokonom "LIN":
A1, A2, A3, A4, B1, B2, B3, B4, C3, D1, D2, E1.
"ERRORS" - iHANKATOP NMOMUIIOK, sKi perynaTop nepenae Ha 6/10K KepyBaHHA ABUTYHOM. MOXnuBi
TaKi NOMUNKM:

e  EL (electrical) - enextpnuHa HecrnpagHicTb;

e MEC (mechanical) - mexaHiuHa HeCnpaBHiCTb;

e TH(thermal) - neperpis.

"MANUFACTURE" - BUPO6HUK perynatopa Hanpyru.

5. BUKOPUCTAHHA 3A MPU3HAYEHHAM

1. BUKOPUCTOBYITE CTEHA TiNIbKM 32 NPAMUM NpU3HaueHHam (qus. po3ain 1).

2. CTeHA NpU3HAYEHUN AN BUKOPUCTAHHA B NMPUMIlleHHi 3a Temnepatypu Big +10 go +40 °C i
BiAHOCHOT BONOTOCTi MOBITPA He 6inblue 75 % 6e3 KoHAeHcawil Bonoru.

3. BumuKkanTe XUBNEHHA 3a [JOMOMOrO aBapiHoro Bumukada (nos.3 puc2) Tinbku 3a
HeOob6XiAHOCTi eKCTPEHOro BUMKHEHHA XUBMIEHHA CTeHaa.

4. [1ilarHOCTNYHI pO3'eMM CTeHAy CAif NiA'eAHYBATM TiNbKW [O TEPMiHaniB y po3'emi perynatopa
Hanpyru reHepaTopa.

5. BUMuKanTe CTeHS, SIKLLO IOro BUKOPUCTAHHA He nepeabayaeTbes.

6. Mig yac po60Tn 3i CTEHAOM 3a60POHAETHCS:
- NPOBOAMTN AiarHOCTUKY reHEPaTOPiB 3 HASBHICTIO ABHUX MeXaHiYHMX HECMPaBHOCTEW;
- 6yAb-IKMM YNHOM BTPYYaTUCS B pO6OTY CTEHAQ;
- MepeLwKoAXaTn pyxy 06epToBUX YACTUH CTeHAA.

7. 106 YHUKHYTM NOLIKOMKEHHA a6o BMXOAY CTeHAQ 3 nafy, He LONYCKAETbCA BHECEHHS 3MiH
CTeHAa Ha BnacHuWi poscyd. CTeHA He Moxe 6yTW 3MiHeHuW 6yAb-Kum, Kpim odiuiiHoro
BUPOBGHUMKA.

8. Y pasi BUHUKHEHHA 360iB Yy po60Ti CTeHAY CNif NPUNMHUTK Moganblly NOro eKcnyaTauilo Ta
3BEPHYTUCA [0 CNYXOWM TEXHIYHOT MIATPUMKM NignNpuemMCcTBa-BNpo6HUKA abo [O TOProBoro
npeacTaBHMKA.

& MOMNEPEKEHHA! BUpo6HUK He Hece BiANOBIAANbHOCTI 3a 6yAb-AKi 36MTKM a60 WwKoAy
3A0pOB'I0 NloAei, OTPUMAHI BHACNIAOK HEOTPUMAHHA BUMOT L€l IHCTPYKUT 3 eKcnnyaTauii.
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5.1. IHCTPVKLIT 3 TeXHiKU 6e3neKu

1. [lo po60TK Ha CTeHAI AONYCKATbCA ChelianbHO HaBUYEHI 0co6u, AKi OTpUManu npaBo po6oTu
Ha CTeHAaX MeBHMX TUMIB | NPOWLIMN IHCTPYKTAX 3 6€3MeYHMX NPMNoMiB i MeTofiB po6oTu.

2. BUMKHEHHS CTeHAa 060B'A3KOBe B pasi NPUNWHEHHS Nofayi CTPYMy, YMLLEHHS | NPUBUpPaHHS
CTeHAa, Ta B aBapiiHUX cMTyaLlisix.

3. Po6boue Mmicue MOBUHHO 3aBXAW YTPUMYBATWUCS B YKUCTOTi, Ao6pe OCBITNOBATUACA i MaTu
[OCTaTHbO BiNbHOIO MicLSA.

4, [1ns 3a6e3neyeHHA eNleKTPUUHOI Ta NoXexHoi 6e3nekn 3ABOPOHAETbCA:

- migknoyaT cTeHg oo erleKTpI/Il{HO'I' Mepe)Ki, o mae HeCI'IpaBHI/IVI 3axXuUCT Big CTpymMoBUX
nepeBaHTaXeHb 260 He MaE Takoro 3axXuUcCTy,

- BUKOPUCTOBYBATM ANA NiAKNIOUEHHA CTEHAA PO3eTKy 6e3 3a3eM/0BaNbHOr0 KOHTAKTY;
- BUKOPUCTOBYBATU ANA MiAK/IIOUEHHS CTEHAA A0 eNeKTPUYHOT Mepexi NOLOBXYBA/IbHI WHYPU.
- eKcnayaTauis CTeHAa B HECMPAaBHOMY CTaHi.

5. 3260pOHAETbCA 3aNMLIATM Ha CTEH/I arperaTtu i3 3anyleHum NpuBoaoM 6e3 Harnsaay.

6. MNig yac ycTaHOBMEHHS arperaTy Ha CTeHA i NoAaNbWoMy NOro 3HATTI NPOABNANTE MiABULLEHY
06epeXxHicTb ANa 3anobiraHHsa YIWKOAXEHHIO PYK.

7. FeHepaTop, WO AiarHOCTYETbCA, Ma€ 6yTU HadinHO 3aKpinneHnn (3adikcosaHuni).

5.2. MigroToBka cTeHay Ao po6oTu

CTeHA NOCTaBNAETbCA yNaKoBaHUM. MMicna po3nakyBaHHA Heo6XigHO NepekoHaTMca B TOMY, WO
CTeHS LiNnui i He MA€E XXOLHMX NOLWKOMAKEHD. Y pa3i BUABNEHHS MOLWKOAXKEHb nNepes YBIMKHEHHAM
o6nagHaHHA, HeO6XiAHO 3B'A3aTNCA i3 3aBOAOM BUPOGHMKOM a60 TOProBMUM NpeAcTaBHUKOM.

CTeHJ BCTAHOBJIIOETHCA HA CTOJIi, 32 HEOOXIAHOCTI KOMNEeHcaLil HepiBHOCTEN NOBEPXHi MOXHA
BiperynioBaTh HiXXKK CTEHAY 3a BUCOTOIO.

Mig yac BCTAaHOBNEHHSA cTeHAy 3a6e3neuTte MiHiManbHMI 3a3op 0.5 M Bif NpaBoro 60Ky cTeHay Ans
BiNIbHOI LUPKYNALIT NOBITPSA.

Mepepn eKkcnnyaTauielo cTeHAY HEO6XIGHO MiAKNIOUMTY eNeKTPUUHY OAHOasHy Mepexy 230B i3
3a3eMN0BaNbHUM KOHTAKTOM. [ligKnioueHHA 3asemnoBanbHOro nposogy € OBOB'I3KOBUM,
iHaKwWe BUPOBHMK 3anMLLIaE 3a CO6010 NPABO aHY/NIOBATY rapaHTiNHi 3060B’A3aHHA. AKLLO0 po3eTKa
po3TalloBaHa fAaneko Big Micusa BCTAaHOBMEHHSA CTeHAy, Heo6XigHO JoonpawuioBaTty
efleKTpoMepexy Ta BCTAHOBUTW PO3ETKY NMOpYyY i3 MiCLLeM BCTAHOBJ/IEHHS CTEHAY.

A MOMEPEMKEHHA! CreHp 6aaHO BMKOPUCTOBYBaTU 6€3 MPUCTPOI0 3aXMCHOFO BUMKHEHHS
(N3B), y pasi, AKILO HEMAE TaKOI MOXNUBOCTI, XapaKTEPUCTUKA CTPYMY BUMKHEHHS 3B mae 6yTu

6inbwoto 3a 100mA.
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5.3. MNigknioyeHHa POS-NpuHTEpa Ao cTeHay

Ona nigknioyeHHsa POS-npuHTep HeO6XiAHO BUKOHATU Taki Ail:

1. YBIMKHiTb POS-npuHTep.
2. YBIMKHIiTb CTeHA i 3anaiTb y meHto "SETTINGS".

3. Y po3gini "PRINTER SETTING" 3anycTiTb NOWYK AOCTYNHUX NPUCTPOIB, HATUCHYBLUM HA KHOMKY
"START SEARCH".

4, Micna 3aKiHYeHHs MOWYKY AOCTYMHUX NPUCTPOIB y 30Hi Ail Bluetooth (He 6inbwe 5 meTpis)
Heob6XifHO BM6pPATW NPUHTEP, WO MNIAKNIOYAETLCA, | NIATBEPAUTU MiLKMNIOUEHHS HATUCKAHHAM
kHonkun "CONNECT".

5. Konn npuHTep nig'eqHa€eTbca A0 CTeHAy, kHonka "TEST" cTaHe aKTUBHOW. HAaTUCHITb KHOMKY
"TEST". lIpuHTEp Ma€e HaApyKyBaTu Takuii Hanuc: "MS006 ALTERNATOR TESTER READY TO WORK".
Tenep NpuHTEp roToBUiA A0 PO6OTH.

6. AIATHOCTUKA TEHEPATOPA

6.1. BCTaHOB/1eHHSA Ta J€éMOHTAaX reHepaTopa

1. BCTaHOBMIOEMO reHepaTop Ha po6ounii MangaHumkK.

PucyHoK 13. BCcTaHOBNEHHA reHepaTopa Ha CTeHA

A\ yBATA! Wikie mae nepe6yBaTu napanenbHO BUKOPUCTOBYBAHOMY PeMeHIo, AUB. puc. 14.
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PucyHoK14. lpaBunbHe po3TallyBaHHs pemMeHsl NPMBOAY reHepaTopa

2. [ponycKkaemo NaHuior nig NAoWaaKow i 3aBOAUMO 1Oro B 3aTucKay. O6epTaloun rBUHT 3a
rOAMHHUKOBOIO CTPINKoI, hikcyeMo reHepatop (ame. puc. 15).

>0\ 4 C5
PucyHok 15. Dikcauia reHepaTopa

3. Hapsraemo pemiHb Ha LWKiB reHepaTopa. HaTAryemo pemiHb [O MOMEHTY, MOKM HaTAr 6yge
NpM6IM3HO BIANOBIAATU HATATY HA aBTOMOGIfi.

PUCYHOK 16. BCTAHOB/IEHHA peMeHs Ha WKiB reHepaTopa
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4, HaTar pemeHs BU3HAUYAETbCA BPYUHY (Cy6'EKTUBHO).

s

PucyHok 17. lepeBipka HaTAry pemeHs reHepaTtopa

5. MiAKNHOYAEMO YOPHUIA CUNOBMI NPOBIA «B-« Ha Kopnyc arperary.
6. MigKMNIOYAEMO YEPBOHMI APIT «B+» [0 BiANOBIAHOIrO BMBOAY reHepaTopa.

g

PucyHok 18. MigknioueHHa cunoBux Kabenis 4o reHepaTopa
7.TligKnouYaEeMo TepMiHany B po3'eMi reHepaTopa A0 AiarHOCTUUHUX Po3'eMiB cTeHaa (nos.5 puc.2).

8. leMOHTaX reHepaTopa NPOBOANUTUCSA Y 3BOPOTHOMY NOPAAKY.

A VBAIA! lemoHTaX reHepaTopa A03BONAETbCA BUKOHYBATU TiNbKM NiCNA NOBHOroO 3YNUHEHHA
npuBoAy i BUXOAY 3 PeXUMy TeCTYBaHHS.
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6.2. MigKnoYeHHA OiarHOCTUMHUX PO3'EMIB CTeHaa
0 reHepartopa

[nsa ouiHKM NpaLe3aaTHOCTI reHepaTopa NoTpiGHe NpaBubHe NigKMAOUYEHHS A0 AiarHOCTUUHNX
po3'eMiB CTeHAY.

3a opuriHaNbHUM HOMEPOM reHepaTopa, AKNN HanyacTile Po3TalloBaHO Ha Kopnyci abo 3aaHin
KpuLwLi, He06XiAHO NPOBECTN NOWYK iH(hOPMALLT PO NO3HAUEHHS TEPMiHANIB Y PO3'eEMi
reHepartopa B 6asi creHaa (puc. 19) a6o B iHTepHeTi.

[ns Toro wo6 ckopmcTaTucs nowykom iHchopmalii npo reHepaTtop y 6a3i cTeHaa Heob6XigHO:
1. Ha nouatkoBomy ekpaHi (aus. puc. 4) 3angitb y meHio "SELECT ALTERNATOR BY NUMBER".
2.Y BiKHi, WO BiKpKUNOCsA, BBEAiTb CEPINHNN HOMEP reHepaTopa i HATUCHITb KHOMNKy "SEARCH".

3 AKWwo noTpibHWM reHepaTop € B 6asi cTeHay, To 6yae Bifgo6paxeHo MOro TuM, OCHOBHI
XapakTepucTuky, QoTorpadio Ta No3HaveHHs TepmiHanie nigknioueHHs (ans BiKoO6pPAXEHHS
NO3HAUEHHA TEPMiHANIB MiAKMNOUEHHA HATUCHITL YePBOHY CTPIiNKY B NpaBiit uacTuHi hotorpadii).
BukopucToBynTe L0 iH(hopMaLio Ta iHhopmauio B AodaTKy 1 Ans NpaBUbHOrO MiA'€fHAHHSA
[iarHOCTMYHMX BUBOJIB CTEHAY A0 PO3'EMY reHepartopa.

SELECT BY NUMBER

SERIAL NUMBER
CLEAR

110264 23100 -01BOO NISSAN

NIS!
NISSAN
STATUS - COMPLETE. FOUND 36
MANUFACTURE
VOLT =14V AMPERE = 40A TYPE = LMP
PD= 69.0mm Plug= 0 Dir. rot= CR

TEST

PucyHOK 19. MeHI0 nowyKy B 6a3i AaHuX i pe3ynbTaTi Nowyky




YKpaiHCbka

CreHpg MS006

Sl NpUKNag po3rnsHeMo NigkIoUeHHsa reHepaTtopa Bosch 0986049191 (puc. 20).

PucyHok 20. FeHepaTop Bosch 0986049191 i no3HaueHHs TepMiHaniB y po3'emi

3a TepmiHanamu B po3'eMi Ha puc. 20 crnoyaTKy BMU3HAYAEMO TUN reHepartopa (BignosigHicTb
TepmiHanam y pos'emi TUMy reHepatopa HaBefeHo B gomaTky 1). Y uboMy Bunagky TepmiHan L
BM3HAuae TUN reHepaTtopa Ak Lamp (namnosun). fani 3a f0oAaTKOM 1 BU3HAYAEMO, A0 AKUX
BMBOAIB CTEHAY NOTPi6HO NiA'eaHaTV reHepaTop, Cxemy nig'€AHaHHs HaBeaeHo B Tabnuui 1.

Ta6nuugs 1 - NigknioueHHs reHepaTopa Bosch 0986049191 fo cTeHaa

TepmiHan y po3'emi RiarHocTuuHmn .
. Konip ppoty
reHeparopa po3'em cTeHAA
L L/D+
S GC YKOBTUI

AIK NpuKNag po3rnaHemMo NigKMUYeHHs reHepaTopa Toyota 2706020230 (puc. 21).

S DFM
M
IG L

PucyHok 21. FeHepartop Toyota 2706020230 i no3HaueHHs TepMiHanie y po3'emi

3a TepmiHanamu B po3'emi Ha puc. 21 cnoyaTky BU3HAUYAEMO TN FreHepaTopa, BUKOPUCTOBYOUN
foaatok 1. Y ubomy BUNaaky TepmiHan L BU3HAuae TN reHepartopa sk Lamp. flani 3a goagatkom 1



YKpaiHcbKa
|
IHCTpyKUin 3 ekcnayaTauii

BM3HAUaEMO, [0 AKWUX BUBOAIB CTeHAA NOTPI6GHO Mig'€eAHATW reHepartop, CXemy Mid'€AHaHHA
HaBeeHo B Tabnuui 2.

Ta6nuus 2 - MigknioueHHs reHepaTopa Toyota 2706020230

TepmiHan y po3'emi JiarHocTuuHum .
. Konip apoty
reHeparopa po3'em cTeHpa
S GC YKOBTUM
IG B+ yepBOHUI
L L/D+ YopHMN
DFM (M) FR 3e/1eHni

PucyHox 22. FeHepaTop Nissan 23100EN0O0O i no3HaueHHs TepMiHaniB y po3'emi

3a TepMiHanamu B po3'eMi Ha puUC. 22 CMOYATKy BU3HAUAEMO TUMN FreHepaTopa, BUKOPUCTOBYOUU
[oaaTok 1. Y ubomy BunagKy TepmiHan C i nprHanexHicTb A0 ANOHCbKOro aBTOMOGiNA BU3HAUYAE
Tun reHepatopa sk C JAPAN. [lani 32 40AaTKOM 1 BU3HAUYAEMO, O IKUX BUBOAIB CTEHAY MOTPi6HO
nig'efAHATN reHepaTop, cxemy Nij'eAHaHHA HaBeAeHO B Tabnuui 3.

Ta6nuus 3 - NigknioueHHsa reHepaTopa Nissan 23100EN00O

TepmiHan y pos'emi RiarHocTuuHmnn .
. Konip ppoty
reHeparopa pO3'eM CTeHAQ
L L/D+ YOPHUiA
S B+ yepBOHUI
C GC YKOBTUI
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Sk NpUKNag po3risHeMo NiaKoUeHHs reHepatopa LUCAS 24157 (puc. 23).

PucyHok 23. FeHepaTop LUCAS 24157 i no3HaueHHs TepMiHaniB y po3'emi

3a TepmiHanamu B po3'eMi Ha puUC. 23 CMOYaTKy BN3HAYAEMO TUM reHepaTopa, BUKOPUCTOBYOUM
[l0faToK 1. Y ubomy BUNAAKy TepmiHan D+ BU3Hauae Tun reHepartopa Ak Lamp. ani 3a fogatkom
1 BU3HAUYAEMO, [0 AKUX BMBOAIB CTeHAA MOTPIGHO MiA'€AHATM reHepaTop, CXemy MiA'€aHaHHSA
HaBefeHo B TabnuLi 4.

Ta6nuugs 4 - MigknoueHHA reHepaTopa LUCAS 24157

TepmiHan y po3'emi JiarHocTuuHumn .
. Konip apoty
reHeparopa po3'em cTeHpa
D+ L/D+ uopHUiA |
B+ B -
B + UepBOHUI

Mig vac nig'eaHaHHA reHepatopa LUCAS 24157 € 0co6nMBicTb: 4O PO3'eMy reHepaTopa HeobXigHO
nig'eAHaTM ABa BMBOAU B+, y CTeHAI Tinbku oguH. Tomy Ans nigknovyeHHa BUBOAY, AKOTO 6pakye,
NOTPIGHO CKOPMCTATMCA HEe3afissHUM MPOBOAOM, HAaMPUKIah, 3e/IeHOro Konbopy, MiA'€fHABLUN
MOro 40 OHOIO 3 APOTIB YUePBOHOTO KOMbOPY B CNeLianbHe THI340 B LWUTEKEpI, ANB. PUC. 24.

PUCYHOK 24. MigKnioueHHs ABOX APOTIB A0 AiarHOCTUYHOrO BUBOAY CTEHAA
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Ak NpuKNag po3rnaHemo NigKnyYeHHA reHepaTtopa Valeo IST60C017 (puc. 25).

|
® ® & & 0
12 3 4 §
1. + bat
2. stop motor mode
3. D
4. LIN BUS
6. - bat

PucyHok 25. FreHepatop Valeo IST60C017 i no3HaueHHs TepmiHaniB y po3'emi

3a TepmiHanamm B po3'emMi Ha puUc. 25 CNOYATKYy BU3HAUAEMO TUM reHepaTopa, BUKOPUCTOBYHOUM
nopatok 1. Y ubomy Bunaaky TepmiHan "Stop motor Mode" Bu3Hauae Tun reHepatopa sk I-STARS.
[ani 3a goaaTkom 1 BUSHAYAEMO, 10 AKUX BUBOJIB CTEHAA NOTPI6HO MiA'€EAHATY reHepaTop, cxemy
nig'eAHaHHA HaBefeHo B Tabnuui 5.

Ta6nuusa 5 - MigknioueHHs reHepaTopa Valeo IST60C017

TepmiHan y po3'emi JiarHocTuuHumn .
. Konip apoty
reHeparopa po3'em cTeHAQ
*bat 5
F stop motor mode Hemae nigknioueHHs
D Hemae nigknioueHHs
LIN GC YKOBTUI
- bat* Hemae nigknioueHHs*

* TepmiHan "- bat" Heo6XigHO Nia'eAHATU A0 KOPNYCY reHepaTopa NPoBOAOM, AKNI Heo6XifgHO
BMIOTOBMTU CAMOCTiiiHO.

A\ vBarar JiarHocTukKa reHeparopis I-STARS MOX/MBA TiNIbKU B PeXXUMi reHepaTopa, pexxum
cTapTepa He AOCTYNHUM.

6.3. [liarHOCTUKa reHepaTopa B Py4HOMY PEXUMI

1. BcTtaHoBiTb i 3adikcynte reHepatop. [igknouiTb TepmiHanu B po3’'emi reHepaTtopa Ao
BiAMOBIAHMX AiarHOCTUUHNX PO3’'EMIB CTEHAY.
2. 3anaitb y meHto «SELECT ALTERNATOR BY TYPE» i y BikHi, L0 BigKkpunocs, Bu6epiTb:

e HOMiHANbHY Hanpyry reHepaTopa, KN AiarHoCTy€eTbCS;

e  TUMN reHepaTopa;

e  piameTp WKiBa.
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3. [insi NnoyaTKy AiarHOCTUKM HATUCHITb KHOMKY «TEST».

A MOMEPE/DKEHHS! MepexoauTu B peXXMM JiarHOCTUKM HAaTUCKAHHAM KHONKU «TEST» MOXHa
TiNbKU NiCNA NiAKNIOUEHHs AiarHOCTUYHUX PO3’EMIB CTEHAY A0 TepMiHaniB perynaTopa Hanpyru
reHeparopa.

4, Mepep 3anyckom NprBoAa CTeHay HeobXiaHo:

4.1, [ins reHepaTopis TuNy Lamp pexum po60TM KOHTPONIbHOI NamMnu Heo6XiAHO NepeBecTyn B
pexum 50 MA a6o 500 MA 3aNeXHO Bif KOHCTPYKLIi reHepaTopa.

4.2. [inf reHepaTopiB, Y SKMX KOHCTPYKTUBHO nepef6ayeHnin TepMiHan perynatopa Hanpyru:
A, IG, R, 15, HeobxifHO aKkTUBYBATU KHOMKY K15 — BOHA MOBUHHA 3aropiTUcs 3efeHum
KO/TbOPOM.

5. [poBeAiTb OUiHKY perynsTopa Hanpyru reHepaTopa 3a TakMmu KpuTepiamu::

5.1. AKW0 reHepaTop, WO AiarHOCTYETbCSA, Ma€e Tun COM, To CTeHA NMOBUHEH BU3HAuuTy ID, COM
speed i TYPE reHepartopa, a Ha iHgukaTopi Errors NOBWHHO 3'ABUTUCA MOBIZOMJIEHHS MPO
MeXaHiuHy HecnpaBHiCTb «MEC».

5.2. fKL0 B reHepaTopi nepef6aveHa KOHTPO/IbHA N1amna, TO NOBUHEH 3aropitucs ii iHgukarTop.

6. 06epTaHHsAM pyuku «ROTATION SPEED» B/1iBO 260 BNpaBO — 3a/1€XHO Bifi HAaNpsiMKy o6epTaHHA
reHepaTopa — BCTAHOBITb YacTOTy o6epTaHHsA B Mexax 100-150 06/xB.

A NMOMEPEKEHHA! fiIKwo B reHepartopi € obrinHa MydTa, YBAXHO CNifKynTe 3a BU6OpOM
HanpsAMKY 06epTaHHS.

6.1. BizyanbHO OLiHiTb: UM HOPMaNbHO 06ePTAETLCA reHepaTop. AKLWO CNOCTEPIralnTbCs WymMn
a6o Bi6paLii, Wo CBifUYaTb MPO MeXaHiuHy HeCMpPaBHICTb, AiArHOCTUKY CNif NPUNUHUTN.

7. NpoBefiTb NepeBipKy 060pOTiB NoyaTKy reHepadii. 4ns uboro, 06epTaHHAM pyukn «ROTATION
SPEED», N/1aBHO MigBuLLynTe 06€pTn O MOMEHTY, KONM BUXiAHA HAMpyra cTaHe PiBHOMO 3afaHiln.
BinblWwicTb cnpaBHUX reHepaTopiB NMounHalTb reHepauiio 3 700-850 06/xB. [leski reHepaTopu
Tuny «COM» nounHaloTb reHepauito npu obepTax NoHag 1200; TaKOX iCHYIOTb reHepaTopu 3
tdyHkuieo LRC (Load Response Control), ana AKkux xapakTepHa TUMUYacoBa 3aTpPUMKa 3MiHW
BUXiAHOT Hanpyru.
7.1. NnaBHoO MiABWLLYATe 06epTW NPUBOAA A0 MOMEHTY, KOMW BUXiAHA Hanpyra cTaHe piBHOW
3apaHiit (ana reHeparopis C JAPAN i I-ELOOP nepeBefiTb 3aaHy Hanpyry cTabinisauii B pexum
(ON)):
e .5 reHepaTopiB TUNy Lamp — Bif 14 o 14.8 B ansa reHepartopis 12 B, Ta Big 28 A0 29.8 B
Lns reHepaTopis 24 B;
e ans reHepatopis C JAPAN — Bif 14 oo 14.5 B;
e [nns reHepatopis |-ELOOP — Big 25 o 27 B;
e [ONA iHWMX TUNIB reHepaTopiB BeNUYMHA BUXiAHOI HaNpyru MOBWHHA BCTAHOBUTUCS
PiBHOIO 33AaHiN, 3 MOXIMBUM BigxuneHHam 0.2 B.
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7.2. [lofaaTKoBI KpUTEpIii OLiHKM NOYaTKy reHepauii:
e SKWO B reHepatopi nepeab6avyeHUi iHAUKATOP KOHTPONbHOI Namnu, TO BiH NOBUHEH
3racHyTu.
e [1ns reHepaTopis TNy COM — mexaHiuyHa NOMUIKA NOBUHHA 3HUKHYTH.

8. OULiHITb po60Ty perynaTopa Hanpyru:

8.1. inA reHepaTtopiB Tuny Lamp nfiaBHO 3MiHiTb YacToTy 06epTaHHA A0 MaKCUMaNibHOro
3HAUeHHsA — BUXiAHA Hanpyra NOBMHHA 3aNuwWaTUCS CTabinbHoOl.

8.2. ina reHepaTopis Tuny C JAPAN Ta I-ELOOP BCTaHOBIiTb 06epTu NpuBoaa B mexax 1500 —
2000 06/xB i nepesefiTb 3agaHy Hanpyry crabinisauii 8 pexxum (OFF). BumipsiHe 3HaueHHs
BUXiAHOI HANpyru NOBMHHO BCTAHOBUTMUCA HA PiBHi:

e nnsa reHepatopis C JAPAN — Hanpyru Ha AKB (Big 12 no 12.7 B);

e [1ns reHepatopis I-ELOOP — Big 14.3 oo 14.7 B.
MoTim nepeseaiTb 3aaaHy Hanpyry crabinisauii 8 pexum (ON) — BUMipsHe 3HaUeHHs BUXILHOT
Hanpyry NOBMHHO NOBEPHYTUCS A0 NONEepeaHbOro 3HaUYEeHHS.
8.3. [1na iHWKMX TUNiB reHepaTopiB BCTAHOBITb 06epTu nNpusoay B mexax 1500 — 2000 06/xB i
o6epTaHHAM pyukn «REGULATION GC» nniiaBHO 3MiHiTb BMXiZHY Hanpyry B mexax Bif 13 o
14.5 B — BUMipIOBaHA HANpyra NOBUHHA 3MiHIOBATUCA NPONOPLIiHO 3ajaHii.
8.4. [Inf reHepaTopiB, y AKUX y po3'emi € Tepminan S (AS, BVS), cnig nepesiputu noro po6oTy.
[ns uboro HaTWUCHITL KHOMKY «Test S pin» — BuUXigHa Hanpyra NoBMHHA 3pocTu. MOBTOPHO
HaTUCHITb «Test S pin» — BuxifHa Hanpyra NOBUHHA NOBEPHYTUCA A0 NONEPEeLHbOro 3HAUEHHS..

Ansa reHepatopis Tuny Lamp po TepmiHana S (AS, BVS) Heo6XigHO NigKMIOUNTN AiarHOCTUHMIA
po3’em cteHgy GC.

8.5. [10AaTKOBUM KpUTEPIEM OLIHKN PO6OTM perynsatopa € HasBHICTb CUTHany Mo KaHany
3BOpOTHOTO 38'a3Ky FR (DFM, M, LI).

9. OUiHITb po60TY reHepaTopa Mifi HABAHTAXEHHAM:
9.1. BCTAHOBITb MaKCUManbHi 06epTu NpuBoAa.
9.2. BcTaHOBITb Hanpyry reHepadii pisHoto 13.8 B; nns reHepatopis Tuny C JAPAN i I-ELOOP mae
6yTV yBIMKHEHO pexxum (ON).
9.3. O6epTaHHAM pyuku «ELECTRICAL LOAD» nnaBHO MiIBULLYNTE HABAHTAXXEHHS Ha reHepaTop
[0 MaKCUManbHO JOMYCTMMOrO. Y CNpaBHOro reHepaTopa:

e BUXiIHA Hanpyra 3anuwaeTbcs cTabinbHolo;

e 3HaueHHA 3MiHHOro CTpymy B Koni B+ «l, AC» He nepeBuwye 10% Biag 3aAaHoro
HaBaHTaXKeHHs (Hanpuknag, nNpu HaBaHTaXeHHi 50 A BenuuuHa «l, AC» He MOBMHHA
nepesuiysatu 5 A);

e HA OCLMMIOrpami CTpyMy He MOBUHHO CNOCTEPIraTuCA BENUKMX MiKiB, 3HAUEHHS MOBUHHI
KONMBATUCA B OLHAKOBUX MEXAX.

10. Nicns 3aBeplleHHs AiarHOCTMKU reHepaTopa 3MEHLWiTb HABAHTAXEHHS Ta 3YMUHITb NPUBIA
KOPOTKMMMW HATUCKAHHAMU Ha perynatopu «ELECTRICAL LOAD» i «<ROTATION SPEED». Micns Lboro

reHepaTop MOXXHa AeMOHTYBATU 3i CTeHAy
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11. HeBWKOHAHHA 6yAb-KOro 3 BMMOr N.N. 6 — 9.3 CBiAUMTb MPO HAABHICTb HECMPABHOCTI B
reHeparopi.

A MONEPEMKEHHA! Ko Hanpyra Ha BUXOAi reHepaTopa MepeBUILYE JONYCTUMMI PiBeHb,
ABTOMATMYHO CMPaLbOBYE 3aXMCT: ABUIYH 3YNMUHSAETbCA, 2 HA €KPaHi Bifo6paXkaeTbca BignoBigHe
nosigomnenns (auBs. puc. 26).

OVERVOLTAGE DETECTED
TEST ABORTED

PUCYHOK 26. MOBigOMIEHHSA NPy CNPALLIOBAHHI 3aXUCTY CTeHAY

6.4. liarHOCTUKA reHepaTopa B aBTOMAaTUYHOMY PEXUMI

A\ yBarar Lieit peXxum HeOCTYNHWIA AnA reHepaTtopis Tuny I-STARS u I-ELOOP.

1. BUKOHanTe NyHKTM 1 - 6.1 po3ainy 6.3.

2. V BiKHi pexumy nepeBipku reHepatopa 06paHOro Tuny Heo6XigHO BU6GPATU HaMPAMOK
o6epTaHHA: "CW" - clockwise - 3a roguHHMKOBO cTpinkoto; "CCW" - counter-clockwise - npoTu
FOAVUHHUMKOBOI CTPiNnKn. CTOpoHa o6epTaHHsA MPUBOLY 3MIHIOETbCA HATUCKAHHAM Ha BiAMOBIAHY
KHOMKY.

3. HaTucHitb kKHonky "AUTO". CTeHA NoYHe AiarHOCTUKY reHepaTopa B aBTOMATUYHOMY pexumi. Ha
eKpaHi BUBOAUTUMETbLCA iHDOPMALA NMPO NOTOUHWI CTaH Mpouecy AiarHOCTUKKU Ta nepeBipeHi
napameTpu.

4. Ticns ycniwHOro 3aBeplieHHs aBTOMATWYHOI MepeBipkM reHepaTopa Ha eKpaHi 3'ABUTbCS
Hanunc «AUTO TEST COMPLETE».

[eack [~ [N PrINT |

PucyHoK 27. MoBigoMneHHs Npy 3aKiHYeHHi npoLecy AiarHoCTUKK
B AaBTOMATUUYHOMY pPeXumi
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4.1. Y pasi 36010 aBTOMaTMUYHOI MepeBipkuU 3'ABUTbCA MoBigomyieHHs «Test aborted». Ik
npasuno, 36in aBTOMATUYHOrO TeCTy BiAbyBAETHCA 3 ABOX NPUUNH:
e  HenpaBWNbHWUIA BUGip TUNY reHepaTopa, WO AiarHoCTyeTbCS;
e  Henpasu/bHe NiAK/IOYEHHS AiarHOCTUYHMX PO3'EMIB CTEHAY A0 TEPMiHANIB Y PO3'EMI
reHeparopa.
5. HaTUCHITb KHOMKY "PRINT" W06 noaAnBUTUCS pe3y/bTar.

6. Pe3ynbTaT AiarHOCTMKM MOXHA PO3APYKYBATM Ha POS-NpUHTEPi HATUCHYBLUK Ha KHOMKY "PRINT"
e pas.
7. TeHepaTop NPOTECTOBAHMWM i MO0 MOXHA AEeMOHTYBaTH 3i CTeHAa.

7. OBCNYIrOBYBAHHA CTEHAA

CTeHJ po3paxoBaHUI HA TpMBaNuUn nepiof ekcnayartauii i He noTpe6ye NpodinakTUUHMX POBIT,
OfHaK Mif yac ekcnayaTauii cnij KOHTPONOBATK HUKYE HaBeeHi MOMEHTU:
U1 € HABKOMNLLIHE CepeioBULLE JONYCTUMUM ANA eKCnnyaTauii (TemnepaTypa, BONOriCTb TOLLO).
* Uy nepebyBace y CNpaBHOMY CTaHi AiarHOCTUUHMUI Kabenb (Bi3yanbHuin ornag).

7.1. OHOBNIEeHHA NporpamHoro 3aéesneyeHHs

[ns OHOBNEHHA NporpamHoro 3a6esneueHHs cTeHAY 3Hago6uTbca USB drew-Hakonuuysay
06'emom a0 32 I'6 BigthopmaToBaHun y hannosy cuctemy FAT32.

Y cTeHAi AOCTYNHE OHOBMEHHS:
* NPOrpamHoro 3abesneyexHs (NpownBsKu);
» 6a3un gaHux.

Mpoueaypa OHOBNEHHs NPOWMBKY Ta 633U AAHMX BUKOHYETbCA B OGHAKOBIl NOCNiA0BHOCTI Ta
Bif6yBaETbCA HACTYMHUM UNHOM:

1. 3aBaHTaXTe HOBY BepcCilo MporpamHoro 3a6esneueHHa 3 caiTy https://msg.equipment,
po3TalloBaHy B KapTui ToBapy MS006.

2. 3i ckauaHoro apxiBy po3nakynTe Bce B KopeHeBui Katanor USB ¢new HakonuuyBaua.

A MOMEPEMKEHHA! Ha USB new-HakonuuyBaui Mae 6ytm Tinbku oauH ain
«MS006Update.bin» a6o «MS006Base».

3. BUMKHITb CTEeHA,
4, BctaBTe USB ¢hnew HakonuuyBay y USB po3'em cTeHAa.
5. YBIMKHITb cTeHA. Mig yac 3anycky CTeHAa nporpama aBTOMaTUYHO BUSBUTb HOBY BepCito

NnporpamHoro 3a6esneuyeHHs i NOUYHe MO0 BCTAHOB/EHHS.
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6. [louekanTecs 3aBepLleHHA BCTAHOB/IEHHA HOBOTO NPpOrpaMmHoOro 3a6e3neyeHHs.

A MOMNEPEMXEHHSA! 3a60poHeHO nepepuBaTh NPOLEC OHOBNEHHSI NPOrPamMHOro 3a6e3neueHHs
BifiKNIOUEHHAM cTeHAa a60 BUny4YeHHam USB HaKonuuyBaua.

7. Nicnsa 3aBeplieHHA BCTAHOBMEHHA NPOLWNBKY 3aBAHTAXNTbCA BiKHO KanibpyBaHHSA CEHCOPHOTO
ekpaHy (puc. 28). Heob6xigHO HAaTMCKATK Ha MITKY Ha eKpaHi o TUX Nip, NOKW KanibpyBaHHA eKpaHy
He 3aKiHUMTbCS | HE 3aBAHTAXUTbLCS FONOBHE MEHIO.

7.1. Nicna 3aBeplweHHA BCTAaHOBNEHHA 6asun AAHUX 3aBAHTAXUTbCA FO/IOBHE MEHIO.

8. BUMKHITb cTeHA. Buimite USB HakonuuyBau. Mouekante woHanmeHwe 10 cek. [ani cteHp
MOXHa BMUKATUN i BAKOPUCTOBYBATU B LUTATHOMY PEXMMi.

Calibration

PucyHok 28

7.2. KanibpyBaHHA CEHCOPHOr0 eKpaHy

Y pasi HeKOpeKTHOT po60TN CEHCOPHOTO eKpaHa Heo6XiaHO NPOBECTU NOTo KanibpyBaHHS, TaKUM
UnHOM:
1. BAMKHIiTb CTEHS.

2. HaTucHiTb | yTpumyinTe perynstop "ELECTRICAL LOAD".
3. YBIMKHITb CTEHJ, HAaTUCHYBLW KHOMNKY "ON".

4, YTpumyiTe HATUCHYTUM perynatop "ELECTRICAL LOAD" [OTW, [OKM 3aBaHTaXMTbCA BIiKHO
KanibpyBaHHs CEHCOPHOro ekpaHa (puc. 28).

5. Heo6XiiHO HAaTUCKATM Ha MITKY Ha eKpaHi JO TUX Mip, MOKN KanibpyBaHHA eKpaHa 3aBepLnUTbCA
i 3aBaHTAKNTbCA FONIOBHE MEHIO.
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6. Kani6pyBaHHA CEHCOPHOTO eKpaHa 3akKiHueHo. CTeH[ roToBui 10 po6oTHU.

7.3. lornaa 3a CTeHAOM

[na oumweHHA NOBepxHi CTeHAa CNif BWKOPUCTOBYBATU M'AKi cepBeTKM abo raHuip's,
BMKOPUCTOBYIOUN HelTpanbHi 3acobu Ana unieHHA. Jucnnei chig ounwwati 3a LOMOMOrow
cnewianbHOT BOMTOKHMCTOT CEPBETKU i Cpeto AN OUNILEHHA eKpaHiB MOHITopiB. LLL06 YHUKHYTK
Kopo3ii, Buxogy 3 nagy abo NOWKOAKEHHS CTeHAA HempunycTUMO 3acTOCYyBaHHA abpasuBiB i

PO3UMHHUKIB.

8. OCHOBHI HECNPABHOCTI | METOAMW IX YCYHEHHS

Hwxue HaBegeHO Ta6IIMI.I,I0 3 ONMUCOM MOXXNUBUX HecnpaBHocreﬁ Ta cnoco6amm ix YCYHEHHSA:

O3HaKa HeCnpaBHOCTI

1. CTEHA, HE BMUKAETbCA.

2. Mig yac 3anycky Tecty
CTeH/l BUAAE 3aXUCHUN
CUTHaN 3aMUKaHHSA
(nuck).

3. CTeHA npauoe, ane
€/IeKTPOABUTYH He
3anyCKaETbCA

4. Mip yac po6oTu
CTEHAA UYyTU CTOPOHHI
wymm.

MoXXNMBi NpUUMHK

YBiMKHEHa KHomka "ABAPIF".

Hemae Hanpyru 230B y mepexi.

3aMUKaHHA BUBOJIB
(Kpokogunis) (+) i (-) Ha
Kopnyci cTeHaa.

EnekTponpoBogky cTteHaa
NOLIKOMAKEHO.

36i11 nporpamHoro
3a6e3neyeHHs YacTOTHOro
nepeTBoploBava.

MowkoaXeHo NnpoBoOAKY
cTeHAa.

HenpaBunbHO BCTaHOB/IEHO
arperar, Wwo nepesipseTbCa.
(MpuBOAHUN pemiHb
NepeTArHyTUiA).

NigWWNHUKN eNeKTPoaBUryHa
3HOLIEH.

PeKomeHpawi 1,070 YCYHEHHSA
BigkntounTn kHOMKy "ABAPISA".
BiAHOBUTW XUBNEHHA.

Po3BecT BUCHOBKM.

3BEepHYTUCSA [0 CYXO6M
TeXMiATPUMKMN.

3BEpPHYTUCA [0 CYX6M
TeXMiATPUMKM.

MepeBCTAaHOBUTU arperart, Lo
nepeBips€ETbCA.

3BEepHYTUCSA [0 CAYXOM

TeXMigTPUMKMU.
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O3HaKa HecnpaBHOCTI Mo)xnuei npuumHu PeKomeHpaui ,0/10 YCYHEHHSA

5. Mig yac po6oTH HeHaTArHyTUM pemiHb. [poBecTn HATAXKY PeMeHs.

CTeHAa peMmiHb

npocnusae (cBncTuTb). 3HOC pemens. 3aMiHUTVU peMiHb.

6. MNig yac nepeBipku
reHepartopa Cu/ibHO
rpitoTbCA CTPYMO3'EMHI
3aTuckaui (kpokogmnm).

BukopuctosyBaTu agantep

Mana ginsgHKa KOHTaKTYy. ..
NNOCOBOI KNemMu reHepaTopa.

9. YTUNI3AUIA

O6nafHaHHA, BU3HAHe HeNpUAATHUM O eKCnyaTauii, nignarae ytunisauii.

O6nafHaHHA He MA€E Y CBOIN KOHCTPYKUII 6yab-AKUX XiMiUHUX, 6iONOriYHUX a60 pPagioaKTUBHUX
e/IeMeHTiB, AKi Mpu AOTPUMaHHI NpasBun 36epiraHHsA Ta ekcnayaTtauii mornu 6 3aeAaTu WKOAU
300pOB'lo Ntogeln abo HABKONMUILHBOMY CepeoBuLLY.

YTunisauis 06nagHaHHA MOBMHHA BIAMOBIAATU MiCLEBUM, perioHanbHUM | HALIOHANbHUM
33aKOHOJABYMM HOPMaM i pernameHTam. He BUKMAATM B HABKONMLLIHE CepefoBuULLe MaTepian, Wwo
He Ma€ 34aTHoCTi 6ionoriuHo posknagatucsa (MBX, ryma, CUHTETUUHI CMOMW, HAadTONPOAYKTH,
CUHTETUYHI onil Towo). Ana yTunisauii Takux marepianis HeobXigHO 3BepTaTuca A0 ipM, LLO
cnewianisyloTbca Ha 360pi Ta yTUNI3aLii NPOMUCTOBUX BiaXoAiB.

MigHi Ta antomiHieBi aeTani, WwWo ABNATb CO6010 BiAX0AN KOTbOPOBUX METaniB, NignsAraoTb 360py
Ta peanisaui.
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AOAATOK 1
TepMmiHanu NigKNIOYEHHS 4O reHepaTopiB

YMOBHi . Tun Busig,
®OYHKUiOHaNbHE NPU3HAYEHHS
NO3HaYeHHA reHeparopa cTeHpa
B+
20 BaTapes (+)
B+
A
IG (Ignition) Bxif BBIMKHEHHS 3anantoBaHHs
15
AS Alternator Sense 5
Tepminan ans *
BVS Battery Voltage BMMIpIOBAHHA HaNpyru Ha a6o
Sense . .. GC*
aKyMynAaTOpHii 6aTtapel
S Sense
B_
3 BaTapes (-)
E (Earth) 3emns, 6aTapes (-)
Cnyrye ansa nig'eaqHaHHA iHQMKATOPHOT namnu,
D+ L0 3AIMCHIOE NOAAYY MOYATKOBOI HANpyru
36yMKEeHHs Ta iHAMKaLio npaue3aaTHoCTi
reHeF)aTopa Lamp L/Ds
| Indicator (L/FR)
IL Illumination
L (Lamp) Buxig Ha namny inankaTopa
61 npawesaaTHOCTI reHepaTopa
(Field Report) Buxia nns KOHTPOnio
FR HaBaHTaXXEHHA Ha reHepaTop 6MOKOM
KepyBaHHSA ABUTYHOM
DFM Digital Field Monitor FR
M Monitor
L (Load Indicator) AnanoriuHo "FR", ane 3
iHBEPCHUM CUrHANoM
b (Drive) Bxig KepyBaHHs perynsatopom i3 o
TepmiHanom "P-D" reHepaTopis Mitsubishi P/D
(Mazda) i Hitachi (KiaSephia 1997-2000)

* TinbKuW NiJ vac JiarHOCTUKKU reHepaTopis Tuny Lamp
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CteHa MS006
YMOBHi . Tun Busig,
O3HAYCHHS QDYHKLiOHa/IbHE NPU3HAYEHHSA renepatopa crenpa
SIG (Signal) Bxig KOAOBOro BCTAHOBNEHHA HANPyru
D (Digital) Bxia KogOBOro BCTAHOB/IEHHSA HaNpyru SIG
Ha amepuKaHcbkux Ford, Te came, wo i "SIG"
RC (Regulator Control) Te came, wo i "SIG"
L(RVC) (Regulated Voltage Control) Cxoxe Ha "SIG", RVC
TiNbKW fiana3oH 3miHKM Hanpyru 11.0-15.5V.
L(PWM) Kepyloumin curHan noAaeTbes Ha TepmiHan "L"
(Communication) Bxia KkepyBaHHs perynatopom C KOREA
c Hanpyru 6110KOM KepyBaHHS ABUTYHOM.
Kopencbki aBTo.
() Bxifi KepyBaHHSI perynsaTopom Hanpyrui 610Kom C JAPAN GC
KepyBaHHA ABUrYHOM. ANOHCbKi aBTo.
(Regulated Load Output) Bxig kepyBaHHs
RLO Han 6inizauii RLO
pyroto cTabinisauii
perynatopa B fiiana3oHi 11.8-15V (TOYOTA)
(Communication) 3aranbHe nNo3HaueHHA
¢hisuuHoro iHTepeiicy KepyBaHHs Ta
coM JiarHOCTUKM reHepaTopa. MoxyTb
BMKOPUCTOBYBATUCA NnpoTokonu "BSD" (Bit
Serial Device), "BSS" (Bit Synchronized Signal) com
a6o "LIN" (Local Interconnect Network).
be3nocepefHs BKa3iBKa Ha iHTepdenc
LIN KepyBaHHA Ta [iarHOCTMKN reHepaTtopa 3a
npotokonom "LIN" (Local Interconnect Network)
Stop motor KepyBaHHS pexMmom po60oTu reHepatopa
p . . I-STARS
Mode Valeo, L0 BCTAHOBNIOOTHCA Ha aBTOMOGINAX i3
dyHKuieto "CtapT-CTon"
TepMmiHan KepyBaHHsI reHepaTopom cuctemm "I-
K I-ELOOP FR
ELOOP" (Mazda) 00
DF
F Buxig 06MOTKM poTopa.
FLD 3'egHaHHs perynaTopa 3 06MOTKO poTopa
67
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|
IHCTpyKUin 3 ekcnayaTauii

perynaTopis)

perynaTop niaBHO [OAAE HANpyry 36yMKeHHS,
3a6e3neuyoumn TUM CaMUM CTabiNbHICTb
nigTpMMaHHA 06epTiB ABUTyHA. O0co61BO
NMOMITHO Ha X0N0CTUX o6epTax

YmobHi DYHKLiOHaNbHE NPU3HAYEHHSA Tun Busin
NO3HAYEHHA YHKY P reHeparopa cTeHpa
P Buxia 3 ofjHi€l 3 06MOTOK CcTaTOpa reHepartopa.
S CNy)>XUTb ANS BUSHAUEHHSA PerynsaTopom R
STA Hanpyru 36yaKeHoro cTaHy 36yaKeHoro
Stator reHepartopa
(Wave) Buxin 3 ofiHi€l 3 06MOTOK cTaTOpa
w reHepaTopa AN nigknoueHHs TaxomeTpa B
ABTOMOGINSAX 3 AN3ENbHUMI ABUTYHAMM
(Null) BBuBig cepeiHboi TOUKM 06MOTOK
cTaTopa. 3a3BuUUanl CNYXnTb ANA KepyBaHHA
N iHOMKATOPHOIO TAMMOI0 NpPaLEe3aaTHOCTI
reHepaTopa 3 MexXaHiYHUM PerynaTopom
Hanpyru
D (Dummy) MopoHiiA, HEMAE NiAKNIOUEHHS,
37e6inblWOoro Ha AMNOHCbKNX aBTOMOGINAX
N/C (No connect) Hemae nigkntoueHHs
(Load Response Control) ®yHKLis 3aTPUMKU
peakuii perynatopa Hanpyru Ha 36inblueHHs
HaBaHTAXXEHHS Ha reHepaTop. Cknagae Big 2.5
LRC A0 15 cekyHA. MNig Yac yBiMKHEHHS BENNKOro
(Onuis HaBaHTaXeHHA (CBiTNO, BeHTMNATOP pagiaTopa)
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Stanowisko MS006

WSTEP

Dzigkujemy za wybor produktow marki handlowej MSG Equipment.

Niniejsza Instrukcja obstugi zawiera informacje na temat przeznaczenia, zestawu, danych
technicznych oraz metod oceny stanu technicznego alternatorow samochodowych i zasad
bezpiecznej obstugi stanowiska MS006.

Przed uzyciem MS006 (dalej w tekscie - stanowisko) nalezy uwaznie przeczytac niniejsza Instrukcje
obstugi.

W zwigzku z ciggtym ulepszaniem stanowiska w zakresie konstrukgji, zestawu i oprogramowania
moga zostac wprowadzone zmiany, ktore nie zostaty uwzglednione w niniejszej Instrukcji obstugi.
Oprogramowanie zainstalowane na stanowisku podlega aktualizacji, a jego wsparcie moze zostac
zakonczone bez wczesniejszego powiadomienia.

1. PRZEZNACZENIE

Stanowisko jest przeznaczone do oceny stanu technicznego:

1. Samochodowych alternatoréw o napigciu znamionowym 12V i 24 V roznych typow (lista typow
alternatorow dostepnych do diagnostyki jest podana w tabeli danych technicznych).

2. Samochodowych alternatoréw systemu Valeo ,Stop-Start” 12 V (tylko w trybie generatora).

3. Samochodowych alternatoréw systemu ,I-ELOOP” (Mazda).

Diagnostyka alternatora moze by¢ przeprowadzana w trybie recznym i automatycznym. Wybor
trybu oraz parametrow diagnostyki moze byc¢ realizowany z bazy danych, w ktorej wyszukiwanie
odbywa sie wedtug numeru seryjnego alternatora.

Wyniki testu alternatora w trybie automatycznym moga by¢ drukowane na zewnetrznej drukarce
POS (nie wchodzi w sktad zestawu). Stanowisko obstuguje dowolne drukarki termiczne formatu
58 mm, wyposazone w interfejs transmisji danych Bluetooth.
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2. DANE TECHNICZNE

Wymiary (DxSxW), mm
Masa, kg

Zrodto zasilania

Napiegcie zasilania, V

Moc napedu, kW

IloS¢ podtaczanych baterii

Napiecie znamionowe badanych jednostek, V

Sterowanie stanowiska

570x490x450
41

jednofazowa siec elektryczna
230

1.5

nie

12, 24

- ekran dotykowy;
- sterowanie mechaniczne

Tryb badania automatyczny / reczny
Badanie alternatorow

Maksymalne obcigzenie 2v 50

alternatora, A 2\ 25

Regulacja obcigzenia (0-100%) ptynnie

Obroty napedu, obr/min 0-3000

Regulacja obrotéw napedu ptynnie

Wybor kierunku obrotow napedu tak

Typ przektadni (naped-alternator)

pas klinowy / wieloklinowy
L/FR, SIG, RLO, RVC, C KOREA, P-D,

12V "
Rodzaje testowanych alternatorow COM (LIN, BSS), C JAPAN, VALEO ,,|-StARS
24V L/FR, COM (LIN), I-ELOOP
Dodatkowo

Baza alternatorow
Wydruk wynikow diagnostycznych

Aktualizacja oprogramowania

Podtaczenie dysku flash USB

tak

dostepne za posrednictwem zewnetrznej
drukarki Bluetooth (Brak w zestawie)

tak
1x USB 2.0
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3. ZESTAW
Zestaw dostawy zawiera:
Nazwa Liczba, szt.

Stanowisko MS006 1
MS0105 - zestaw przewodow do podtaczenia do ztacza (regulatora napigcia) .
alternatora

Adapter dodatni klemy alternatora 2
Instrukcja obstugi (karta z kodem QR) 1

4. OPIS STANOWISKA

Stanowisko zawiera ponizsze podstawowe elementy (rys. 1):

Rysunek 1. 0golny wyglad stanowiska diagnostycznego
1- Mechanizm napinajacy pas napedu alternatora.
2 - Platforma i tancuch do mocowania alternatora na stanowisku.

3 - Ostona ochronna. Po podniesieniu ostony proces diagnostyczny zostaje zablokowany.
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4 - Przewody zasilajace podtaczenia do alternatora.
5 - Panel sterowania.

6 - Stanowisko moze drukowac wyniki autotestu na zewnetrznej drukarce POS (nie wchodzi w
sktad zestawu).

7 - Adapter dodatniej klemy alternatora.

8 - Zestaw przewodow do podtaczenia do ztacza regulatora napigcia alternatora.

Panel sterowania (rys. 2) zawiera ponizsze podstawowe elementy:

EMERGENCY
STOP.

OFF/ON

c

Rysunek 2. Panel sterowania stanowiska
1 - Wyswietlacz dotykowy - wyprowadzanie parametrow diagnostycznych badanego alternatora i
sterowanie funkcjami stanowiska.

2 - Przycisk ,,OFF/ON" - wytaczanie / wtaczanie zasilania stanowiska. Po nacisnieciu przycisku
+EMERGENCY STOP" przycisk ,,OFF/ON" nie dziata.

3 - Przycisk ,EMERGENCY STOP” - awaryjne wytaczanie zasilania stanowiska.
4 - Regulatory - dokonuja regulacji (ustawienia) parametrow:

« ,ELECTRICAL LOAD” - ustawienie poziomu obcigzenia elektrycznego alternatora (symuluje
konsumentow samochodowych). Krotkie nacisniecie powoduje ptynne wytaczenie obcigzenia do
poziomu zerowego.

- ,REGULATION GC” - ustawienie (regulacja) napiecia wyjSciowego alternatora. Stosowany przy
podtaczeniu alternatora do ztacza ,GC”. Krotkie naciSniecie powoduje reset ustawionego
napiecia do wartosci domyslnej (13.8 V).
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- ,ROTATION SPEED” - sterowanie predkoScia obrotowa i kierunkiem obrotu napedu. Przy
obracaniu regulatora w prawo (R) koto pasowe alternatora obraca si¢ zgodnie z ruchem
wskazowek zegara. Z reguty alternatory obracaja sie¢ zgodnie z ruchem wskazéwek zegara,
patrzac od strony kota pasowego. Odpowiednio przy obracaniu regulatora w lewo (L) koto
pasowe alternatora obraca si¢ przeciwnie do ruchu wskazowek zegara. Zasade te mozna
zmieni¢ w ustawieniach. Krotkie nacisniecie regulatora zatrzymuje naped.

5 - Ztacza diagnostyczne - stuza do podtaczenia stanowiska do zaciskow regulatora napigcia
alternatora:
e ,B+" - podtaczany do zaciskow: ,B+", IG, A, 15, S, AS, BVS;
e ,L/D+" - podtaczany do obwodu lampki kontrolnej, zaciski: L, D+, I, IL, 61;
e ,GC” - kanat sterowania alternatorem, podtaczany do zaciskow: COM, LIN, D, RLO, C, G, SIG,
L (RVC), RC, a takze do zaciskow S, AS, BVS podczas testowania alternatoréw typu Lamp;

e FR" - kanat odczytu danych o obciazeniu regulatora, podtaczany do nastepujacych
zaciskow: FR, DFM, M, LI.

W komplecie ze stanowiskiem dostarczany jest zestaw 4 przewodow diagnostycznych (rys. 3), ktore
nalezy podtaczac do ztaczy stanowiska (poz. 5, rys. 2), z zachowaniem oznaczen kolorystycznych.

Rysunek 3. MS0105 - zestaw przewodow do podtaczenia do terminali regulatora napiecia
alternatora

4.1. Menu stanowiska
Menu gtowne stanowiska (rys. 4) zawiera:
»SELECT ALTERNATOR BY TYPE” - wejScie do menu wyboru typu diagnostycznego alternatora;

~SELECT ALTERNATOR BY NUMBER” - wejScie do menu wyboru alternatora wedtug oryginalnego
numeru identyfikacyjnego;
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+SETTINGS” - wejScie do menu Parametry stanowiska;
»INFORMATION” - wejScie do menu ,Informacje o stanowisku”.

01/01/2021

12V AND 24V
ALTERNATOR TESTER
SELECT

“ ALTERNATOR BY
TYPE

SELECT
MM ALTERNATOR BY
NUMBER

aa SETTINGS

INFORMATION

Rysunek 4. Menu gtowne stanowiska diagnostycznego

Menu ustawienia stanowiska (rys. 5) zawiera:

SETTINGS

TIME DATE
‘B0 85 ER
=

PRINTER SETTING

ADDRESS  00:00:00:00:00:00 PRINTER
NAME SEARCH

MANUAL TEST SETTING

[ Enable start check Prin resultin
for short circuit exhibition mode

Enable K15 in for COM
type terminal

[ Reverse rotation
SET MEASUREMENT COEFFICIENT...

LIN ANALYZING...

Rysunek 5. Menu parametrow stanowiska diagnostycznego

»TIME” i ,DATE” — ustawianie daty i godziny.
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»PRINTER SETTING” - Podtaczanie drukarki Bluetooth do stanowiska.

»MANUAL TEST SETTING” - ustawienie trybu recznego badania, ma kilka parametrow:
- ,Enable start check for short circuit” - wtaczanie poczatkowego sprawdzania zwarcig;
- ,Enable K15 in for COM type terminal” - wtgczanie klemy 15 (zapton) dla alternatoréow COM;
- ,Reverse rotation” - odwrot obrotu napedu;
- ,Print result in exhibition mode” - wydruk wyniku testu w trybie prezentacji.
»SET MEASUREMENT COEFFICIENT” pozwala przejs¢ do menu kalibracji stanowiska. To menu stuzy
wytacznie do konfigurowania stanowiska przez specjalistow producenta.

»LIN ANALYZING"” - menu odczytu danych z magistrali LIN.

/\ OSTRZEZENIE! Zabronione jest samodzielne wprowadzanie jakichkolwiek zmian w kalibracji
stanowiska.

W oknie menu ,SELECT ALTERNATOR BY TYPE” (rys. 6) nalezy dokonaé wyboru napiecia
znamionowego 12 V lub 24 V oraz typu diagnozowanego alternatora. Wybrany parametr jest
podswietlany.

SELECT BY TYPE

-12V-

ura oo [ mowell o
c c
o
PULLEY P
E 70.0mm -n Wiz 0.0 i

COM (BSS) CONNECTION COM 24V CONNECTION
W 15 DFM LIN-GC
15-B+
s DFM-FR
S-B+
BACK TEST

Rysunek 6. Menu wyboru typu diagnostycznego alternatora

Aby wyswietli¢ rzeczywista predkos¢ obrotowa wirnika alternatora, za pomoca przyciskow =" i ,+’
nalezy ustawic Srednice kota pasowego badanego alternatora. Zapisanie ustawionej wartosci
odbywa sie za pomoca przycisku ,,USE".
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Przyciskiem ,,TEST” nastepuje przejscie do trybu diagnostyki.

Na ekranie menu diagnostyki alternatora (dla wszystkich typow alternatorow) moze by¢
wyswietlana nastepujaca informacja (zob. rys. 7-10):

»1, DC” — wartos¢ pradu statego w obwodzie B+.

»h AC” —wartos¢ pradu przemiennego w obwodzie B+.

»U, DC” —wartos¢ napigcia na zacisku B+.

~SPEED” - wskaznik obrotow napedu. (CW - zgodnie z ruchem wskazéwek zegara; CCW - przeciwnie
do ruchu wskazowek zegara). Strona obrotu napedu zmienia sie poprzez nacisniecie odpowiedniej
ikony na ekranie lub automatycznie po obroceniu enkodera.

~FR Freq” — wartoSc czestotliwosci sygnatu uzyskana przez kanat FR, DFM, M.

»FR Duty” - wypetnienie impulsu sygnatu odbierany przez kanat FR, DFM, M (stopien stanu
uzwojenia wirnika).

»K151” - wartos¢ pradu w obwodzie zaptonu K15.

»K15 U” - wartosc napiecia w obwodzie zaptonu K15.

E - przycisk symuluje sygnat wtaczenia zaptonu podawany do regulatora napiecia
alternatora. Jesli w alternatorze jest strukturalnie przewidziane wyjscie IG, przed
sprawdzeniem nalezy wtaczy¢ przycisk K15.

- tryb lampki kontrolnej. W przypadku alternatorow sterowanych przez terminal
+LAMP” - przed badaniem nalezy przetaczy¢ lampe kontrolng w tryb 50 mA lub 500 mA,

w zaleznoSci od rodzaju alternatora.

- za pomoca przycisku jest przeprowadzane badanie sprawnosci terminala S*.

* Przez terminal S (Sense) regulator napiecia odczytuje rzeczywiste napiecie akumulatora i
zwigksza napigcie wyjSciowe z alternatora, aby zrekompensowac utrate tadunku.

A Zottym kolorem oznaczane s3 wartosci zadane, zielonym - rzeczywiste (mierzone).

A\ OSTRZEZENIE! Napis ,,COVER IS OPENED” oznacza, ze pokrywa ochronna stanowiska jest
otwarta. Nie mozna aktywowac procedury diagnostycznej, gdy pokrywa ochronna jest otwarta.
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Rysunek 8. Menu trybu badania alternatora typu C KOR i C JAP.

COVER IS OPENED
MANUAL TEST LAMP
1,DC 0%
U, DC

SPEEDE Of o

FR Freq
FR Duty
K151
K15 U
LAMP |
LAMP U

S Test
sPIN

COVER IS OPENED
MANUAL TEST C KOR.

I, DC

I, AC 0%
UDC 138
SPEED o

FR Freq
FR Duty

LAMP |
LAMP U

0015

Coack J hvro J |

COVER IS OPENED

MANUAL TEST RVC

, 0% 00
UDC 138 129
SPEED o@m o

FR Freq 0
FR Duty HI

COVER IS OPENED
MANUAL TEST C JAP.

MEAS
I, DC
1, AC
U, DC
SPEED
FR Freq
FR Duty
K151
K15 U
LAMP |
LAMP U

0% oo

OFF _ 12.9
0 0

-

0.01s

[eace I avro |
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COVER IS OPENED
MANUAL TEST P/D

I, DC SEOT MEAS'

I, AC 0% o0
UDC 138 129
SPEED o@ o

FR Freq 0
FR Duty HI

001s

Ceace W auro J -]
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COVER IS OPENED
MANUAL TEST RLO

MEAS

I, DC y 0.0
I, AC 0% 0.0
UDC 138 129
SPEED o@ o

FR Freq
FR Duty

K151 Fe
13 B
LAMP1 0.0
LAMP U 1

001

[oack W avro ]

Rysunek 9. Menu trybu badania alternatora typu P/D i RLO

COVER IS OPENED
MANUAL TEST COM

I, DC 5 0.0
I, AC 0.0
U, DC 8 129
SPEED

COM PROT.

COM SPEED  --- TYPE ---
EXCITATION ----

ERRORS EL MEC TH
MANUFACTURE UNKNOWN

001

[oack W avro ]

COVER IS OPENED
MANUAL TEST  SIG

I, DC . 0.0
I, AC 0% o0
U, DC 13.8 129
SPEED (0] 0
FR Freq
FR Duty

K151
K15 U

0.0t

[eack W avro ]

Rysunek 10. Menu trybu badania alternatora typu COM i SIG
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COVER IS OPENED
MANUAL TEST I-ELOOP

COVER IS OPENED

MANUAL TEST [-STARS

I DC SET
I, AC 0%

MEAS

I, DC ° "0.0
I, AC 0% o0
U,DC _ OFF  12.9
SPEED o@m o
FR Freq 0
FR Duty HI

K151 0.000
K15 U 12.9

U, DC
SPEED o@ o
COM PROT. ---- PROT ---

COM SPEED  ---
EXCITATION -——
BO = --- Ex = --- Sp = ---
T =—— B4=--— B5=-—

Rysunek 11. Menu trybu badania alternatora typu I-STARS i I-ELOOP

Zmierzone napigcie i pobor pradu testowanego alternatora sa dodatkowo wyswietlane w formie
graficznej w postaci oscylogramow. Napigcie (U) jest wySwietlane na zielono, a prad (A) na
czerwono.

Rysunek 12. Graficzne wyswietlanie mierzonego napiecia
i pradu badanego alternatora

Informacje wysSwietlane na ekranie dla wszystkich alternatorow typu COM:
»COM PROT.” - wskaznik wersji protokotu (BSS, LINT lub LIN2) regulatora napigcia.

»Com SPEED” - wskaznik szybkosci transmisji danych za posrednictwem protokotu LIN, ktory
obstuguje regulator COM: 2400, 9600 i 19200 bodow na sekunde.

~EXCITATION” - wartoS¢ pradu w uzwojeniu wzbudzenia alternatora. Mierzone w procentach.
Odczytywana z regulatora napiecia za pomoca protokotu LIN.
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»ID” — numer identyfikacyjny regulatora. Na podstawie tego numeru jest mozliwos¢ ustalenia,
ktory alternator jest zainstalowany, przez jednostke sterujaca silnika.

~TYPE” - typ regulatora, wySwietlany jest kod typu regulatora dziatajacego wedtug protokotu
LLIN™: A1, A2, A3, A4, B1, B2, B3, B4, C3, D1, D2, E1.

~ERRORS” - wskaznik btedow, ktore regulator przesyta do jednostki sterujacej silnika. Mozliwe sa
nastepujace btedy: EL (electrical) - awaria elektryczna; MEC (mechanical) - usterka mechaniczna;
TH (thermal) - przegrzanie.

».MANUFACTURE" - producent regulatora napigcia.

5. ZASTOSOWANIE ZGODNE Z PRZEZNACZENIEM

1. Uzywaj stanowiska wytgcznie zgodnie z jego przeznaczeniem (zob. rozdziat 1).

2. Stanowisko jest przeznaczone do uzytku w pomieszczeniach w temperaturze od +10 do +40 °C
oraz przy wilgotnosci wzglednej powietrza nie wigkszej niz 75%, bez kondensacji wilgoci.

3. Zasilanie nalezy wytacza¢ za pomoca wytacznika awaryjnego (poz. 3, rys. 2) wytacznie w
przypadku koniecznosci awaryjnego odtaczenia zasilania stanowiska.

4. WyjScia diagnostyczne stanowiska nalezy podtaczac wytacznie do zaciskow w ztaczu regulatora
napiecia alternatora.

5. Wytaczaj stanowisko, jezeli jego uzycie nie jest planowane.

6. Podczas pracy ze stanowiskiem zabrania sie:
— przeprowadzania diagnostyki alternatorow z wyraznymi uszkodzeniami mechanicznymi;
— jakiejkolwiek ingerencji w prace stanowiska;
— utrudniania ruchu obracajacych sie czesci stanowiska.

7. W celu uniknigcia uszkodzenia lub awarii stanowiska zabrania sie dokonywania jakichkolwiek
samowolnych zmian w jego konstrukcji. Stanowisko nie moze by¢ modyfikowane przez osoby inne
niz oficjalny producent.

8. W przypadku wystapienia usterek w pracy stanowiska nalezy przerwac jego dalsza eksploatacje
i skontaktowaC sie z dziatem wsparcia technicznego producenta lub z przedstawicielem
handlowym.

& OSTRZEZENIE! Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody materialne ani
za szkody na zdrowiu ludzi, powstate w wyniku nieprzestrzegania wymagan niniejszej instrukgji
obstugi.
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5.1. Wskazowki dotyczace BHP

1. Do pracy na stanowisku dopuszczane s3a wytacznie osoby odpowiednio przeszkolone,
posiadajace uprawnienia do pracy na stanowiskach okreslonego typu oraz przeszkolone w
zakresie bezpiecznych metod i zasad pracy.

2. Wytaczenie stanowiska jest obowiazkowe w przypadku zaniku zasilania, podczas czyszczenia i
porzadkowania stanowiska oraz w sytuacjach awaryjnych.

3. Stanowisko pracy musi by¢ zawsze utrzymywane w czystoSci, dobrze oSwietlone i posiadac
wystarczajacg ilos¢ wolnej przestrzeni.

4. W celu zapewnienia bezpieczenstwa elektrycznego i przeciwpozarowego ZABRANIA SIE:
— podtaczania stanowiska do sieci elektrycznej z niesprawnym zabezpieczeniem
przeciwprzecigzeniowym lub bez takiego zabezpieczenia;
— uzywania do podtaczenia stanowiska gniazda bez styku ochronnego (uziemienia);
— stosowania przedtuzaczy do podtaczania stanowiska do sieci elektrycznej;
— eksploatowania stanowiska w stanie niesprawnym.

5. Zabrania sie pozostawiania na stanowisku zespotow z uruchomionym napedem bez nadzoru.

6. Podczas montazu zespotu na stanowisku oraz jego pdzniejszego demontazu nalezy zachowac
szczegblng ostroznosc, aby zapobiec urazom rak.

7. Diagnozowany alternator musi by¢ pewnie i stabilnie zamocowany (zablokowany).

5.2. Przygotowanie stanowiska do pracy

Stanowisko jest dostarczane w postaci zapakowanej. Po rozpakowaniu nalezy upewnic sig, ze
stanowisko jest cate i nie ma zadnych uszkodzen. W przypadku stwierdzenia uszkodzeh przed
wtaczeniem urzadzenia nalezy skontaktowac sie z producentem lub przedstawicielem handlowym.

Stanowisko jest zainstalowane na stole, w razie potrzeby kompensacji nierownosci powierzchni
mozna dostosowac stopy stanowiska do wysokosci.

Podczas montazu stanowiska nalezy zapewni¢ minimalny odstep 0.5 m od prawej strony
stanowiska, aby umozliwi¢ swobodna cyrkulacje powietrza.

Przed rozpoczeciem eksploatacji stanowiska nalezy podtaczyc jednofazowa siec elektryczng 230V
z stykiem uziemiajacym. Podtaczenie przewodu uziemiajacego jest OBOWIAZKOWE, w przeciwnym
razie producent zastrzega sobie prawo do uniewaznienia gwarancji. Jesli gniazdo znajduje si¢ w
znacznej odlegtosci od miejsca instalacji stanowiska, nalezy przeprowadzi¢ modernizacje sieci
elektrycznej i zamontowac gniazdo w poblizu miejsca instalacji stanowiska.

A\ OSTRZEZENIE! Zaleca sie uzywanie stanowiska bez wytacznika roznicowopradowego (RCD), w
przypadku, gdy nie ma takiej mozliwosci, charakterystyka pradu wytaczenia RCD powinna byc
wieksza niz 100mA.
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5.3. Podtaczanie drukarki POS do stanowiska
Aby podtaczyc drukarke POS, nalezy wykonac¢ nastepujace czynnosci:

1. Wtgcz drukarke.
2. Wtacz stanowisko i wejdz do menu , SETTINGS".

3. W sekcji ,PRINTER SETTING” uruchom wyszukiwanie dostepnych urzadzen, naciskajac przycisk
~START SEARCH".

4. Po zakonczeniu wyszukiwania dostepnych urzadzeh w zasiegu Bluetooth (nie wiecej niz 5
metrow) nalezy wybraé drukarke do podtagczenia i potwierdzi¢ potaczenie, naciskajac przycisk
~CONNECT".

5. Po podtaczeniu drukarki do stanowiska przycisk ,, TEST” stanie sie aktywny. Nacisnij przycisk
#TEST” — drukarka powinna wydrukowac nastepujacy komunikat: ,,MS006 ALTERNATOR TESTER
READY TO WORK”".

6. Drukarka jest teraz gotowa do pracy.

6. DIAGNOSTYKA ALTERNATORA

6.1. Montaz i demontaz alternatora

1. Montaz alternatora na miejscu roboczym.

Rysunek 13. Montaz alternatora na stanowisku

/\ OSTRZEZENIE! Koto pasowe powinno byc rownolegte do uzywanego pasa.
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Rysunek 14. Prawidtowe ustawienie pasa napedowego alternatora

2. Zatozyc¢ tancuch pod platforma i wtozy¢ go do zacisku. Obracajac Srube zgodnie z ruchem
wskazowek zegara, zamocowac alternator.

‘ N Q\ ‘ k _:/

Rysunek 15. Mocowanie alternatora

3. Zatozyc pas na koto pasowe alternatora. Napinac pas, az napigcie w przyblizeniu odpowiada
napieciu w samochodzie.

Rysunek 16. Montaz pasa na kole pasowym alternatora
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4, Napiecie pasa okreslane jesz recznie (subiektywnie).

Rysunek 17. Badanie napigcia pasa alternatora

5. Podtaczy¢ czarny przewod zasilajacy ,B -” do obudowy urzadzenia.
6. Podtaczyc czerwony przewod ,B +” do odpowiedniego styku alternatora.

Rysunek 18. Podtaczenie przewodow zasilajacych do alternatora

7. Podtaczy¢ terminale w ztaczu alternatora do ztaczy diagnostycznych stanowiska (poz.5 rys.2).

Demontaz alternatora odbywa si¢ w odwrotnej kolejnosci.

/\ OSTRZEZENIE! Demontaz alternatora mozna wykonac dopiero po catkowitym zatrzymaniu
napedu i wyjsciu z trybu testowego.
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6.2. Podtaczanie ztgczy diagnostycznych stanowiska do
alternatora

Aby oceni¢ wydajnoSc alternatora, wymagane jest prawidtowe podtaczenie do przewodow
diagnostycznych stanowiska.

Wyszukaj informacje o oznaczeniu terminali w ztaczu alternatora w bazie stanowiska (rys. 19) lub
przez Internet wedtug oryginalnego numeru alternatora, ktory najczeSciej znajduje sie na
obudowie lub tylnej pokrywie.

Aby skorzystac z wyszukiwania informacji o alternatorze w bazie danych, nalezy:
1. Na ekranie startowym (p. rys. 4) przejdz do menu ,,SELECT ALTERNATOR BY NUMBER".
2. W otwartym oknie wprowadzi¢ numer seryjny alternatora i kliknac przycisk ,SEARCH".

3. Jesli poszukiwany alternator znajduje sie w bazie stanowiska, zostanie wyswietlony jego typ,
gtowne cechy, zdjecie i oznaczenia terminali przytaczeniowych (aby wyswietli¢ oznaczenie
terminali przytaczeniowych, nalezy kliknaé czerwona strzatke po prawej stronie zdjecia). Uzyj tych
informacji i informacji zawartych w zataczniku 1, aby prawidtowo podtaczy¢ przewody
diagnostyczne stanowiska do ztacza alternatora.

SELECT BY NUMBER

PP SERIAL NUMBER
SEARCH [RRTPIA s
I

110264
110264
110264 23100 -01B10
110264 23100 -01B15
110264 23100 -03B00 NIS:
110264 23100 -06T10 NISSAN
STATUS - COMPLETE. FOUND 36
MANUFACTURE
VOLT = 14V AMPERE = 40A TYPE = LMP
PD= 69.0mm Plug= 0 Dir. rot= CR

TEST

Rysunek 19. Menu wyszukiwania w bazie danych i wyniki wyszukiwania
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Jako przyktad podano podtaczenie alternatora Bosch 0986049191 (rys. 20).

Rysunek 20. Alternator Bosch 0986049191 i oznaczenie terminali w ztaczu

Wg terminalow w ztaczu na rys. 20 najpierw nalezy okreslic typ alternatora (zgodnos¢ terminali w
ztaczu z typem alternatora podano w zataczniku 1). W tym przypadku terminal L definiuje typ
alternatora jako lampowy. Nastepnie, zgodnie z zatacznikiem 1, nalezy okresli¢, do ktorych
wyprowadzen stanowiska nalezy podtaczy¢ alternator, schemat podtaczenia podano w tabeli 1.

Tabela 1- Podtaczenie alternatora Bosch 0986049191 do stanowiska

. Diagnostyczne
Terminal w ztaczu .
wyprowadzenie Kolor przewodu
alternatora .
stanowiska
L L/D+
3 GC zotty

Jako przyktad podano podtaczenie alternatora Toyota 2706020230 (rys. 21).

S DFM
M

IG L

Rysunek 21. Alternator Toyota 2706020230 i oznaczenie terminali w ztaczu
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Wg terminaldow w ztaczu na rys. 21 najpierw nalezy okreslic typ alternatora za pomoca
zatacznika 1. W tym przypadku terminal L okresla typ alternatora jako lampowy. Nastepnie,
zgodnie z zatacznikiem 1, nalezy okreslic, do ktorych wyprowadzen stanowiska nalezy podtaczyc
alternator, schemat podtaczenia podano w tabeli 1.

Tabela 2 - Podtaczenie alternatora Toyota 2706020230

. Diagnostyczny
Terminal w ztgczu ?
wyprowadzenie Kolor przewodu
alternatora .
stanowiska

S GC zotty

IG B+ czerwony

L L/D+ czarny
DFM (M) FR Zielony

Rysunek 22. Alternator Nissan 23100EN00O i oznaczenie terminali w ztaczu

Wg terminalow w ztaczu na rys. 22 najpierw nalezy okreslic typ alternatora za pomoca
zatacznika 1. W tym przypadku Terminal C i przynaleznos¢ do japonskiego samochodu okresla typ
alternatora jako C JAPAN. Nastepnie, zgodnie z zatacznikiem 1, nalezy okresli¢, do ktorych
wyprowadzen stanowiska nalezy podtaczy¢ alternator, schemat podtaczenia podano w tabeli 3.
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Tabela 3 - Podtaczenie alternatora Nissan 23100EN00O

. Diagnostyczne
Terminal w ztaczu .
wyprowadzenie Kolor przewodu
alternatora .
stanowiska

L L/D+ czarny

S B+ czerwony

C GC

Jako przyktad podano podtaczenie alternatora LUCAS 24157 (rys. 23).

D+ [—
B+ | —
B+ | —

Rysunek 23. Alternator LUCAS 24157 i oznaczenie terminali w ztaczu

Wg terminalow w ztgczu na rys. 23 najpierw nalezy okreslic typ alternatora za pomoca
zatacznika 1. W tym przypadku terminal D+ okresla typ alternatora jako lampowy. Nastepnie,
zgodnie z zatacznikiem 1, nalezy okresli¢, do ktorych wyprowadzen stanowiska nalezy podtaczyc
alternator, schemat podtaczenia podano w tabeli 4.

Tabela 4 - Podtaczenie alternatora LUCAS 24157

. Diagnostyczne
Terminal w ztgczu .
wyprowadzenie Kolor przewodu
alternatora .
stanowiska
D+ L/D+ czarny
B+ B c
+
B zerwony

W podtaczaniu alternatora LUCAS 24157 istnieje osobliwos¢: do ztacza alternatora nalezy
podtaczy¢ dwa wyprowadzenia B+, w stanowisku jest tylko jedno. Dlatego, aby podtaczyc
brakujace wyprowadzenie, nalezy uzy¢ nieuzywanych przewodow, na przyktad zielonego koloru,
podtaczajac go do jednego z czerwonych przewodow w specjalnym gniezdzie w wtyczce, patrz

rys.24.
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Rysunek 24. Podtaczenie dwoch przewodow do wyprowadzeni dianostycznego stanowiska

Jako przyktad podano podtaczenie alternatora VALEO IST60C017 (rys. 25).

L I ]
1 2

+ bat
. stop motor mode
D

e 0
4 5

. LIN BUS
- bat

LEET

Rysunek 25. Alternator Valeo IST60C017 i oznaczenie terminali w ztaczu

Wg terminalow w ztgczu na rys. 25 najpierw nalezy okreslic typ alternatora za pomoca
zatacznika 1. W tym przypadku ,Stop motor Mode” okresla typ alternatora jako I-STARS. Nastepnie,
zgodnie z zatacznikiem 1, nalezy okresli¢, do ktorych wyprowadzen stanowiska nalezy podtaczyc
alternator, schemat podtaczenia podano w tabeli 5.

Tabela 5 - Podtaczenie alternatora Valeo

Terminal Wyprowac.izeme Kolor przewodu
stanowiska
*bat B+
F stop motor mode Brak podtaczenia
D Brak podtaczenia
LIN GC 20tty
- bat Brak podtaczenia*

* Terminal ,,- bat” ma by¢ podtaczony do obudowy alternatora za pomoca przewodu, ktéry nie
jest dotaczony.

A\ ywaca! Diagnostyka generatoréw I-STARS jest mozliwa tylko w trybie generatora, tryb
rozrusznika jest niedostepny.
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6.3. Diagnostyka alternatora w trybie recznym

1. Zamontuj i zabezpiecz alternator. Podtacz zaciski w ztaczu alternatora do odpowiednich ztaczy
diagnostycznych stanowiska.
2. Wejdz do menu ,,SELECT ALTERNATOR BY TYPE” i w otwartym oknie wybierz:

e nominalne napiecie diagnozowanego alternatora;

e typ alternatora;

e Srednice kota pasowego.

3. Aby rozpoczac diagnostyke, nacisnij przycisk , TEST”.

A\ OSTRZEZENIE! Przejscie do trybu diagnostyki przyciskiem , TEST” jest mozliwe wytacznie po
podtaczeniu ztaczy diagnostycznych stanowiska do zaciskow regulatora napiecia alternatora.
4. Przed uruchomieniem napedu stanowiska nalezy:

4.1. Dla alternatorow typu Lamp przetaczyc tryb pracy kontrolnej lampki na 50 mA lub 500 mA
w zaleznosci od konstrukcji alternatora.

4.2. Dla alternatorow, ktore posiadaja konstrukcyjnie zaciski regulatora napiecia: A, IG, R, 15,
nalezy aktywowac przycisk K15, ktory powinien zaswiecic sie na zielono.

5. Ocen regulator napiecia alternatora wedtug nastepujacych kryteriow:

5.1. Jesli diagnozowany alternator jest typu COM, stanowisko powinno okreslic ID, COM speed i
TYPE alternatora, a na wskazniku Errors powinien pojawic sie komunikat o usterce mechanicznej
»MEC”.

5.2. Jesli alternator posiada lampke kontrolng, powinien zaSwieci¢ sie odpowiedni wskaznik
lampki.
6. Obracajac pokretto ,,ROTATION SPEED” w lewo lub w prawo, w zaleznoSci od kierunku obrotu
alternatora, ustaw predkos¢ obrotowa w zakresie 100-150 obr./min.

/\ OSTRZEZENIE! W przypadku alternatora wyposazonego w sprzegto jednokierunkowe nalezy
doktadnie kontrolowa¢ wybor kierunku obrotu.

6.1. Ocen wizualnie, czy alternator obraca sie prawidtowo. W przypadku hatasow lub drgan
wskazujacych na usterke mechaniczna nalezy przerwac diagnostyke.

7. Sprawdz, przy ilu obrotach rozpoczyna si¢ generacja. Obracajac pokretto ,,ROTATION SPEED”,
ptynnie zwiekszaj predkos¢, az napigcie wyjSciowe osiagnie wartoS¢ zadang. WiekszoS¢ sprawnych
alternatorow zaczyna generacje przy 700-850 obr./min. Niektore alternatory typu COM
rozpoczynaja generacje przy ponad 1200 obr./min. Istniejg rowniez alternatory z funkcja LRC (Load
Response Control), u ktorych wystepuje opdznienie w zmianie napiecia wyjSciowego.
7.1. Ptynnie zwigkszaj obroty napedu, az napigecie wyjsciowe osiggnie wartoS¢ zadang (dla
alternatoréw C JAPAN i I-ELOOP przetacz napiecie stabilizacji w tryb ON):
e dla alternatorow typu Lamp: 14-14.8 V dla 12V, 28-29.8 V dla 24 V;
e dla alternatorow C JAPAN: 14-14.5V;
e dlaalternatorow I-ELOOP: 25-27 V;
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e dla pozostatych typow alternatorow napigcie wyjSciowe powinno osiagnac wartos¢
zadana z tolerancjg 0.2 V.
7.2. Dodatkowymi kryteriami oceny rozpoczecia generacji sa:
e jesli alternator posiada wskaznik lampki kontrolnej, powinien zgasnag;
e dlaalternatorow typu COM powinna znikna¢ usterka mechaniczna.

8. Ocen dziatanie regulatora napiecia:

8.1. Dla alternatorow typu Lamp ptynnie zmieniaj predkoS¢ obrotowa do wartosci maksymalnej
- napiecie wyjsciowe powinno pozostac state.
8.2. Dla alternatorow C JAPAN i I-ELOOP ustaw obroty napedu w zakresie 1500-2000 obr./min i
przetacz napiecie stabilizacji w tryb OFF - zmierzone napigcie wyjSciowe powinno wynosic:

e dlaalternatorow C JAPAN: napiecie akumulatora (12-12.7 V);

e dlaalternatorow I-ELOOP: 14.3-14.7 V.
Nastepnie przetacz napiecie stabilizacji w tryb ON - zmierzone napiecie wyjsciowe powinno
wrocic¢ do poprzedniej wartosci.
8.3. Dla pozostatych typow alternatoréw ustaw obroty napedu w zakresie 1500-2000 obr./min i
obracajac pokretto ,,REGULATION GC”, ptynnie zmieniaj napiecie wyjsciowe w zakresie 13-14.5V
- zmierzone napigecie powinno zmieniac sie proporcjonalnie do ustawionego.

8.4. Dla alternatoréw, ktore posiadaja zacisk S (AS, BVS), nalezy sprawdzi¢ jego dziatanie.
Nacisnij przycisk ,Test S pin” - napiecie wyjSciowe powinno wzrosnac. Ponownie nacisnij
przycisk ,Test S pin” - napigcie powinno wroci¢ do poprzedniej wartosci.
Dla alternatorow typu Lamp ztacze diagnostyczne stanowiska GC nalezy podtaczy¢ do zacisku
S (AS, BVS).
8.5. Dodatkowym kryterium oceny dziatania regulatora jest obecnoS¢ sygnatu na kanale
sprzezenia zwrotnego FR (DFM, M, Li).

9. Ocen prace alternatora pod obcigzeniem:
9.1. Ustaw maksymalna predkos¢ obrotowa napedu.

9.2. Ustaw napiecie generacji na 13.8 V; dla alternatorow C JAPAN i I-ELOOP powinien by¢
wtaczony tryb ON.
9.3. Obracajac pokretto ,ELECTRICAL LOAD", ptynnie zwiekszaj obciazenie alternatora do
maksymalnej dopuszczalnej wartosci. Dla sprawnego alternatora:
e wartoS¢ napiecia wyjsciowego pozostaje stata;
e wartoS¢ pradu zmiennego w obwodzie B+ I, AC" nie przekracza 10% wartosci
ustawionego obciazenia (np. przy obciazeniu 50 A, I, AC nie powinno przekroczy¢ 5 A);
e na przebiegu pradowym nie powinny wystepowac duze skoki, wartosci powinny
oscylowac w rownych granicach.
10. Po zakonczeniu diagnostyki obniz obcigzenie alternatora i zatrzymaj naped, krotkimi
naciSnigeciami przyciskow ,,ELECTRICAL LOAD” i ,,ROTATION SPEED”. Nastepnie alternator mozna
zdemontowac ze stanowiska.
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11. Niezastosowanie sie do ktoregokolwiek z wymagah punktow 6 - 9.3 Swiadczy o usterce
alternatora.

A\ OSTRZEZENIE! Jesli napiecie wyjSciowe alternatora przekroczy dopuszczalny poziom,
automatycznie wtacza sie zabezpieczenie: naped zostaje zatrzymany, a na ekranie pojawia sie
odpowiedni komunikat (zob. rys. 26).

OVERVOLTAGE DETECTED
TEST ABORTED

Rysunek 26. Komunikat po uruchomieniu zabezpieczenia stanowiska

6.4. Diagnostyka alternatora w trybie automatycznym

A\ ywaca! Tryb niedostepny dla alternatorow typu I-STARS i I-ELOOP.

1. Wykonaj punkty 1-6.1 z rozdziatu 6.3.

2. W oknie trybu testowania wybranego typu alternatora nalezy wybrac kierunek obrotu:
e CW - zgodnie z ruchem wskazoéwek zegara;
e  CCW - przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara.

3. Nacisnij przycisk ,AUTO”. Stanowisko rozpocznie diagnostyke alternatora w trybie
automatycznym. Na ekranie beda wyswietlane informacje o aktualnym stanie procesu
diagnostycznego i sprawdzanych parametrach.

4, Po pomyslnym zakohczeniu automatycznego testu alternatora na ekranie pojawi sie komunikat
»AUTO TEST COMPLETE".

[eack [~ [N PrINT |

Rysunek 27. Komunikat po zakofnczeniu procesu diagnostycznego
w trybie automatycznym
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4.1. W przypadku awarii automatycznego testu pojawi sie komunikat , Test aborted”. Zazwyczaj
awaria automatycznego testu wystepuje z dwoch powodow:

e nieprawidtowy wybor typu diagnozowanego alternatora;

e nieprawidtowe podtaczenie ztaczy diagnostycznych stanowiska do zaciskow
alternatora.

5. Nacisnij przycisk ,PRINT”, aby wySwietli¢ wynik.

6. Wynik diagnostyki mozna wydrukowac na drukarce POS, naciskajac ponownie przycisk
»PRINT".

7. Alternator zostat przetestowany i mozna go zdemontowac ze stanowiska.

7. OBStUGA STANOWISKA

Stanowisko zostato zaprojektowane z mysla o dtugim okresie uzytkowania i nie ma specjalnych
wymagah w zakresie obstugi technicznej. Dla maksymalnego okresu bezawaryjnej eksploatacji
stanowiska konieczne jest jednak regularne monitorowanie jego stanu technicznego, a
mianowicie:

« Prawidtowa praca silnika (brak nietypowych dzwigkow, wibragji itp.).

+ Zgodnos¢ warunkow Srodowiskowych z dopuszczalnymi warunkami uzytkowania stanowiska

(temperatura, wilgotnosé, wibracje itp.).

 Czy kable zasilajace i zaciski krokodylkowe na kablach zasilajacych sa sprawne (kontrola

wzrokowa).

7.1. Aktualizacja oprogramowania stanowiska

Do aktualizacji oprogramowania stanowiska potrzebny jest pendrive USB o pojemnosci do 32 GB,
sformatowany w systemie plikow FAT32.

Dostepne aktualizacje w stanowisku obejmuja:
« oprogramowanie (firmware);
« baze danych.
Procedura aktualizacji firmware i bazy danych jest identyczna i przebiega w nastepujacy sposob:

1. Pobierz nowa wersje oprogramowania ze strony https://msg.equipment, w karcie produktu
MS006.

2. Skopiuj do katalogu gtownego pendrive plik ,MS006Update.bin” lub ,MS006Base”.

A\ UWAGA! Na pendrive USB powinien znajdowac sie wytacznie jeden plik - ,,MS006Update.bin”
lub ,,MS006Base”.

3. Wytacz stanowisko.


https://msg.equipment/
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4. Wt6z pendrive USB do gniazda USB stanowiska.

5. Wtacz stanowisko. Po uruchomieniu program automatycznie wykryje nowa wersje
oprogramowania i rozpocznie instalacje.

6. Poczekaj na zakonczenie instalacji.

A\ OSTRZEZENIE! 3 Zabrania sie przerywania procesu aktualizacji poprzez wytaczenie stanowiska
lub wyjecie pendrive’a.

7. Po zakonczeniu instalacji firmware pojawi sie okno kalibracji ekranu dotykowego (rys. 28).
Nalezy naciska¢ wskazania na ekranie, az kalibracja zostanie zakonczona i zataduje sie menu
gtowne.

7.1. Po zakonczeniu instalacji bazy danych zataduje sie menu gtowne.

8. Wytacz stanowisko. Wyjmij pendrive USB. Odczekaj co najmniej 10 sekund. Nastepnie
stanowisko mozna wtaczy¢ i uzywac w normalnym trybie.

Calibration

Rysunek 28. Ekran kalibracji ekranu dotykowego

7.2. Kalibracja ekranu dotykowego

W przypadku nieprawidtowego dziatania ekranu dotykowego nalezy go skalibrowac w ponizszy
sposob:

1. Wytacz stanowisko.

2. Nacisnij i przytrzymaj regulator ,ELECTRICAL LOAD".

3. Wtacz stanowisko naciskajac przycisk ,,ON".

4, Przytrzymaj regulator ,ELECTRICAL LOAD", az zostanie zatadowane okno kalibracji ekranu

dotykowego (rys. 28).
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5. Naciskac wskaznik, az kalibracja ekranu zakofczy sig, a menu gtowne zostanie zatadowane.
6. Kalibracja ekranu dotykowego zakonczona. Stanowisko jest gotowe do pracy.

7.3. Czyszczenie i codzienna obstuga

Do czyszczenia powierzchni stanowiska nalezy uzywac miekkich chusteczek lub Sciereczek oraz
neutralnych Srodkow czyszczacych. Wyswietlacz nalezy czySci¢ z pomoca specjalnej wtoknistej
Sciereczki i sprayu do czyszczenia ekranow wyswietlaczy. W celu unikniecia korozji, awarii lub
uszkodzenia stanowiska niedopuszczalne jest stosowanie materiatow Sciernych i
rozpuszczalnikow.

8. GROWNE USTERKI | METODY ICH USUNIECIA

Ponizej umieszczona tabela z opisem mozliwych usterek i sposobow ich usunigcia:
Objaw usterki Mozliwe przyczyny Zalecenia dotyczace usuniecia

) o Wtaczony przycisk ,AWARIA”. Wytaczy¢ przycisk ,,AWARIA”.
1. Stanowisko sie nie

wigcza Brak napiecia 220V w sieci. Przywrocic zasilanie.

Zwarcie wyprowadzen
(Krokodylkow) ( +)i(-)na Roztaczy¢ wyprowadzenia
obudowie stanowiska.

2. Po uruchomieniu
testu stanowisko
emituje sygnat

zabezpieczajacy przed Okablowanie stanowiska jest SN )
zwarciem (pisk). uszkodzone. ontaktowac sie z serwisem

Awaria oprogramowania

3: S'Fanowisko dzia{‘a, ale  przetwornicy czestotliwosci. o )
silnik elektryczny nie Skontaktowac sie z serwisem
uruchamia sie. Uszkodzone okablowania

stanowiska.

Nieprawidtowo zainstalowane L B
Ponownie zainstalowac

4. Pod czas pracy testowane urzadzenie. (Pas .
. . . N testowane urzadzenie.
stanowiska stychac obce napedowy jest przeciagniety).
odgtosy.
tozyska silnika sg zuzyte. Skontaktowac sie z serwisem.
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Objaw usterki Mozliwe przyczyny Zalecenia dotyczace usunigcia

5. Podczas pracy Pas nie napiety. Napiac pas.

stanowiska pas Slizga
sie (gwizdze). Zuzycie pasa. Wymieni¢ pas.
6. Podczas badania

alternatora zaciski

kontaktowe s3 bardzo Maty punkt kontaktowy.
gorace (zaciski

krokodylkowe)

Uzyc adaptera dodatniej klemy
alternatora.

9. UTYLIZACJA

Sprzet uznany za niezdatny do uzytku podlega utylizacji.

W konstrukcji sprzetu niema zadnych pierwiastkow chemicznych, biologicznych ani
radioaktywnych, ktore przy zachowaniu zasad przechowywania i eksploatacji mogtyby zaszkodzic
zdrowiu ludzkiemu lub Srodowisku.

Utylizacja sprzetu musi by¢ zgodna z lokalnymi, regionalnymi i krajowymi przepisami i regulacjami
prawnymi. Nie nalezy wyrzucac do Srodowiska materiatu, ktory nie ma zdolnosci do biodegradacji
(PVC, guma, zywice syntetyczne, produkty ropopochodne, oleje syntetyczne itp.). W celu utylizacji
takich materiatow nalezy skontaktowac sig¢ z firmami specjalizujacymi sie w zbieraniu i utylizacji
odpadow przemystowych.

CzeSci miedziane i aluminiowe, ktore sa odpadami metali niezelaznych, podlegaja zbidrce i
sprzedazy.
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ZALACZNIK 1

Terminale przytaczeniowe do alternatorow

T Wypro-
Oznakowanie Cel funkcjonalny alterr):gtora wadzenie
stanowiska
B+
Bateria (+)
30
A B+
IG (Ignition) Wejscie wtaczania zaptonu
15
AS Alternator Sense B+
BVS Battery Voltage Termiqal do pomiaru lub
Sense napiecia akumulatora GC*
S Sense
B- .
3 Bateria (-)
E (Earth) Ziemia, bateria (-)
Stuzy do podtaczenia lampki kontrolnej, ktora
D+ dostarcza poczatkowe napiecie wzbudzenia i
wskazuje sprawnosc¢ alternatora
I Indicator Lamp L/D+
L Illumination
L (Lamp) Wyjscie na lampke wskaznika sprawnosci
61 alternatora
FR (Field Report) Wyjscie do kontroli obcigzenia
alternatora przez jednostke sterujaca silnika
DFM Digital Field Monitor -
M Monitor
Ll (Load Indicator) jest podobny do ,FR”, ale z
sygnatem odwrotnym
(Drive) Wejscie sterowania regulatorem z
D terminalem ,P-D” alternatoréw Mitsubishi P/D GC
(Mazda) i Hitachi (KiaSephia 1997-2000)

* Tylko podczas diagnozowania alternatorow typu lamp
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T Wypro-
Oznakowanie Cel funkcjonalny alterr!::tora wadzenie
stanowiska

SIG (Signal) Wejscie urzadzenia kodowego
napiecia

(Digital) Wejscie urzadzenia kodowego SIG
D napiecia w amerykanskim Fordzie, takie samo
jak ,SI1G”

RC (Regulator Control) to samo co ,,SIG"

L(RVC) (Regulated Voltage Control) podobnie do
»S1G”, tylko zakres zmian napiecia RVC
L(PWM) 11.0-15.5V. Sygnat sterujacy jest podawany do
terminala ,L”

(Communication) Wejscie sterujace
c regulatorem napiecia przez jednostke
sterujaca silnika. Koreahskie samochody.

C KOREA

Wejscie sterujace regulatorem napiecia przez GC

C(G) jednostke sterujaca silnika. Japohskie
samochody.

C JAPAN

(Regulated Lead Output) Wejscie sterujace
RLO napiecia stabilizacji regulatora w zakresie
11.8-15V (TOYOTA)

(Communication) Ogdlne oznaczenie
fizycznego interfejsu sterowania i diagnostyki
coM alternatora. Moga by¢ uzywane protokoty

,BSD” (Bit Serial Device), ,,BSS” (bit
Synchronized Signal) lub ,,LIN” (Local com
Interconnect Network)

RLO

Bezposrednie wskazanie interfejsu sterowania
LIN i diagnostyki alternatora za pomoca protokotu
LLIN” (Local Interconnect Network)

Stop motor Sterowanie trybem pracy alternatora Valeo
Mode montowanego w samochodach z funkcja I-STARS
LStart-Stop”

Terminal sterowania alternatorem systemu
I1-ELOOP (Mazda)

I-ELOOP FR
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Typ Wypro-
Oznakowanie Cel funkcjonalny alternatora wadze!lle
stanowiska
DF
F WyjScie uzwojenia wirnika.
FLD Potaczenie regulatora z uzwojeniem wirnika
67
P Wyjscie z jednym z uzwojen stojana
S alternatora. Stuzy do okreslania przez R
STA regulator napiecia stanu wzbudzonego
Stator alternatora

(Wave) Wyjscie z jednym z uzwojen stojana
W alternatora do podtaczenia obrotomierza w
samochodach z silnikami wysokopreznymi

(Null) wyprowadzenie punktu srodkowego
N uzwojen stojana. Zwykle stuzy do sterowania
lampka kontrolng sprawnosci alternatora za
pomoca mechanicznego regulatora napiecia

D (Dummy) Pusty, brak podtaczenia, gtdwnie na
japonskich samochodach

N/C (No connect) Brak podtaczenia

(Load Response Control) Funkcja opdznienia
reakcji regulatora napiecia na zwigkszenie
obcigzenia alternatora. Wynosi od 2.5 do 15

LRC sekund. Po wtaczeniu duzego obcigzenia

(Opcja (Swiatto, wentylator chtodnicy) regulator
regulatorow) ptynnie dodaje napiecie wzbudzenia,
zapewniajac w ten sposob stabilnosc

utrzymania predkosci obrotowe;j silnika.

Szczegoblnie widoczne na biegu jatowym
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INTRODUCCION

Gracias por elegir los productos de TM MSG Equipment.

Este Manual de usuario contiene informacion sobre el propdsito, componentes, caracteristicas
técnicas, métodos de evaluacion del estado técnico de los alternadores automotrices y normas
de uso seguro del banco de pruebas MS006.

Antes de utilizar el banco de pruebas MS006 (en adelante, el banco de pruebas), lea atentamente
este Manual de usuario y, si es necesario, reciba formacion especial del fabricante del probador.

Dado su perfeccionamiento continuo, en el disefio, componentes y software del banco de pruebas
pueden ser introducidos cambios no reflejados en este Manual de usuario. El software
preinstalado en el banco de pruebas esta sujeto a actualizaciones y su soporte puede terminarse
posteriormente sin aviso previo.

1. DEFINICION

El banco esta destinado a la evaluacion del estado técnico de:

1. Alternadores de automaviles con tension nominal de 12 y 24 V de distintos tipos (la lista de
los tipos de alternadores disponibles para el diagnostico se presenta en la tabla de
caracteristicas técnicas).

2. Alternadores de automoviles del sistema Valeo «Stop-Start» de 12 V (solo en modo
alternador).

3. Alternadores de automaviles del sistema «I-ELOOP» (Mazda).

El diagnostico del alternador puede realizarse en modo manual y automatico. La seleccion del
modoy de los parametros de diagnostico puede realizarse desde la base de datos, cuya bisqueda
se efectlia por el nimero de serie del alternador.

Los resultados de la comprobacion del alternador en modo automatico pueden imprimirse en
una impresora POS externa (no incluida en el suministro). El banco es compatible con cualquier
impresora térmica de formato 58 mm, equipada con interfaz de transmision de datos Bluetooth.
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2. CARACTERISTICAS TECNICAS

Dimensiones (LxAnxAl), mm 570x490x450

Peso, kg 41

Fuente de alimentacion red eléctrica monofasica
Tension de alimentacion, V 230

Potencia de accionamiento, kW 1.5

Namero de baterias a conectar No

Tension nominal de las unidades probadas, V. 12, 24

- pantalla tactil;

Control del banco de pruebas -
- controles mecanicos

Modo de diagnostico automatico / manual

Diagnostico de alternadores

o 12V 50

Carga maxima del alternador, A

24V 25
Ajuste de carga (0-100%) suavemente
Velocidad de actuador, rpm de 0 a 3000
Ajuste de velocidad de actuador suavemente
Seleccion del sentido de giro del o
accionamiento
Tipo de transmision (actuador-alternador) correa trapezoidal / estriada

) 2V L/FR, SIG, RLO, RVC, C KOREA, P-D,

Tipos de alternadores COM (LIN, BSS), C JAPAN, VALEO «I-StARS»
diagnosticados

24V L/FR, COM (LIN), I-ELOOP

Extras

Base de datos de alternadores si

disponible a través de una impresora

Impresion de los resultados de diagnostico ..
P s externa Bluetooth (no se suministra)

Actualizacion del software si
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3. CONTENIDO DEL PAQUETE

El paquete de suministro incluye:

Nombre Cantl.dad,
unid.
Banco de pruebas MS006 1
MS0105: kit de cables para conectarse al conector (regulador de tension) del 1
alternador
Adaptador de terminal positivo del alternador 2
Manual de usuario (tarjeta con codigo QR) 1

4. DESCRIPCION DEL BANCO DE PRUEBAS

El banco de pruebas consta de los siguientes elementos principales (Fig. 1):

Figura 1. Vista general del banco de pruebas

1 - Mecanismo tensor de la correa del alternador.

2 - Plataforma y cadena para fijar el alternador en el banco de pruebas.
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3 - Cubierta protectora. Cuando se levanta la cubierta protectora, se bloquea el proceso de
diagnostico.

4 - Cables de alimentacion para conectar con el alternador.

5 - Panel de control.

6 - El banco de pruebas puede imprimir los resultados de la autocomprobacion en una impresora
POS externa (no incluida en el kit).

7 - Adaptador del terminal positivo del alternador.
8 - Kit de cables para conectarse al conector del regulador de tension del alternador.

El panel de control (Fig. 2), contiene los siguientes elementos principales:

EMERGENCY
STOP.

OFF/ON

)

Figura 2. Panel de control del banco de pruebas
1 - Pantalla tactil: visualizacion de los parametros de diagnostico del alternador en prueba y
control de las funciones del banco.

2 - Boton "OFF/ON"™: encendido/apagado de la alimentacion del banco. Si el boton «<EMERGENCY
STOP» esta presionado, el boton «OFF/ON» no funciona.

3 - Boton "EMERGENCY STOP": desconexion de emergencia de la alimentacion eléctrica del banco.
4 - Reguladores: realizan el ajuste (configuracion) de los parametros:

« "ELECTRICAL LOAD": ajuste del nivel de carga eléctrica del alternador (simula los consumidores
del vehiculo). Al presionar brevemente, la carga se reduce suavemente hasta cero.

« "REGULATION GC": ajuste (regulacion) del voltaje de salida del alternador. Se utiliza cuando el
alternador esta conectado al conector «GC». Al presionar brevemente, el voltaje ajustado se
restablece al valor predeterminado (13.8 V).
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« "ROTATION SPEED": control de la velocidad y del sentido de rotacion del accionamiento. Al
girar el regulador hacia la derecha (R), la polea del alternador girara en el sentido de las agujas
del reloj. Por lo general, los alternadores giran en el sentido horario si se observa el alternador
desde el lado de la polea. En consecuencia, al girar el regulador hacia la izquierda (L), la polea
del alternador girara en sentido antihorario. Esta regla puede modificarse en los ajustes. Una
pulsacion breve del regulador detiene el accionamiento.

5 - Conectores de diagndstico: conexion del banco a los terminales del regulador de voltaje del
alternador:

« "B+" - se conecta a los terminales: «B+», IG, A, 15, S, AS, BVS;
« "L/D+" - se conecta al circuito de la lampara de control, terminales: L, «D+», I, IL, 61;

* GC - canal mediante el cual se realiza el control del alternador, se conecta a los terminales:
COM, LIN, D, RLO, C, G, SIG, L (RVC), RC, asi como a los terminales S, AS, BVS al comprobar
alternadores del tipo Lamp;

* FR - canal por el cual se leen los datos de carga del regulador, se conecta a los siguientes
terminales: FR, DFM, M, LI.

El banco se suministra con un conjunto de 4 cables de diagndstico (fig. 3), los cuales se conectan
a los conectores del banco (pos. 5, fig. 2) respetando el marcado por colores.

Figura 3. MS0105: kit de cables para conectarse a los terminales
del regulador de tension del alternador

4.1. Meni del banco de pruebas

El men( principal del banco de pruebas (Fig. 4) contiene:

SELECT ALTERNATOR BY TYPE - acceso al menid de seleccion del tipo de alternador a
diagnosticar.

107
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SELECT ALTERNATOR BY NUMBER - acceso al men( de seleccion del alternador por nimero de
identificacion original.

SETTINGS - acceso al men( de parametros del banco de pruebas;

INFORMATION - acceso al men( "informacion sobre el banco de pruebas”.

01/01/2021

12V AND 24V
ALTERNATOR TESTER
SELECT

“ ALTERNATOR BY
TYPE

SELECT
MM ALTERNATOR BY
NUMBER

aﬁ SETTINGS

INFORMATION

Figura 4. Meni principal del banco de pruebas

El meni de ajustes del banco de pruebas (Fig. 5) contiene:

SETTINGS

TIME
oeo
=

PRINTER SETTING

ADDRESS  00:00:00:00:00:00 PRINTER
NAME SEARCH

MANUAL TEST SETTING

Enable start check Print resultin
for short circu ext mode

Enable K15 i om
type termi

[ Reverse rotation

SET MEASUREMENT COEFFICIENT...

LIN ANALYZING...

Figura 5. Menii de parametros del banco de pruebas
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TIME y DATE - ajuste de la fecha y hora;
PRINTER SETTING - conexion de la impresora Bluetooth al banco de pruebas;
MANUAL TEST SETTING - configuracion del modo de prueba manual, tiene varios parametros:
o Enable start check for short circuit - activar el diagnostico inicial de cortocircuito;
o Enable K15 in for COM type terminal - activar el terminal 15 (encendido) para alternadores
tipo COM;
o Reverse rotation - invertir la rotacion del actuador;
e Print result in exhibition mode - imprimir el resultado de la prueba en modo de
presentacion.
SET MEASUREMENT COEFFICIENT - permite entrar en el mend de calibracion del banco de pruebas.
Este menl esta destinado exclusivamente a la configuracion del banco de pruebas por
especialistas del fabricante.

LIN ANALYZING" - men( para leer datos del bus LIN.
A {ADVERTENCIA! Esta prohibido realizar cambios en la calibracion del banco de pruebas por
cuenta propia.

El men( "SELECT ALTERNATOR BY TYPE" (Fig. 6) permite seleccionar la tension nominal de 12V o
24V y el tipo de alternador a diagnosticar. El parametro seleccionado aparece resaltado.

SELECT BY TYPE B F

™ EA -12V-
ura oo [ mowell o
c c
o
PULLEY P
E 70.0mm - n Wiz 0.0 i

COM (BSS) CONNECTION COM 24V CONNECTION
W 15 DFM LIN-GC
15-B+
s DFM-FR
S-B+
BACK TEST

Figura 6

Para mostrar la velocidad real de rotacion del rotor del alternador, mediante los botones «-» y
«+» es necesario establecer el diametro de la polea del alternador diagnosticado. El valor

establecido se guarda con el boton «USE».
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En la pantalla del meni de diagnéstico del alternador (para todos los tipos de alternadores)
puede mostrarse la siguiente informacion, véanse las figs. 7-10:

"I, DC": el valor de CC del circuito «B+».
"I, AC"™: el valor de AC del circuito «B+».
"U, DC"™: el valor de tension en el terminal «B+».

"SPEED": el indicador de velocidad del actuador. (CW - en sentido horario; CCW - en sentido
antihorario). El sentido de giro del actuador se cambia tocando el icono correspondiente en la
pantalla o automaticamente al girar el codificador.

"FR Freq": el valor de frecuencia de la senal recibido a través del canal FR, DFM, M.

"FR Duty™: el ciclo de trabajo de la sefal recibida a través del canal FR, DFM, M (el grado de
conexion del devanado de rotor).

"K15 I": el valor de la corriente en el circuito de encendido K15.
"K15 U™: el valor de tension en el circuito de encendido K15.

: el boton simula la senal del interruptor de encendido transmitida al regulador de
tension del alternador. Si el alternador tiene prevista una salida "IG", el boton "K15"
debe estar encendido antes del diagnostico.

: el modo de la lampara indicadora. Para alternadores controlados a través del
terminal "LAMP": antes de la prueba la lampara de control debe ajustarse a 50 mA o

500 mA dependiendo del tipo de alternador.

: el boton comprueba que el terminal S* esta operativo.

* En el terminal S (Sense) el regulador de tension lee la tension real de la bateria y aumenta la
tension de salida del alternador para compensar la pérdida de carga.

A El amarillo indica los valores preestablecidos, el verde - los valores reales (medidos).

A {ADVERTENCIA! "COVER IS OPENED" significa que la cubierta protectora del banco de pruebas
esta abierta. No es posible activar el procedimiento de diagnéstico con la cubierta protectora
abierta.
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COVER IS OPENED
MANUAL TEST RVC

, 0% 0.0
U,DC 138 12.9
SPEED o o

FR Freq 0
FR Duty HI

0015

[ack N avro J |

COVER IS OPENED

MANUAL TEST C JAP.
0%
U, DC OFF
SPEED oO@ o
FR Freq 0
FR Duty HI
K151
K15 U

LAMP |
LAMP U

0.01s

Ceace W nvro |

Figura 8. Meni del modo de prueba de alternadores tipo C KORy C JAP
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COVER IS OPENED
MANUAL TEST P/D

I, DC SEOT MEAS'

I, AC 0% o0
UDC 138 129
SPEED o@ o

FR Freq 0
FR Duty HI

001s

Ceace W auro J -]

COVER IS OPENED
MANUAL TEST RLO

MEAS

I, DC y 0.0
I, AC 0% 0.0
UDC 138 129
SPEED o@ o

FR Freq
FR Duty

K151 Fe
13 B
LAMP1 0.0
LAMP U 1

001s

[oack W avro ]

Figura 9. Menii del modo de prueba de alternadores tipo P/D y RLO

COVER IS OPENED
MANUAL TEST COM

SET MEAS

I, DC 0.0

I, AC 0% 00

UDC 138 129

SPEED 0
COM PROT.

COM SPEED  --- TYPE ---
EXCITATION --—-

ERRORS EL MEC TH
MANUFACTURE UNKNOWN

00ts

[eack I hvro -]

COVER IS OPENED
MANUAL TEST SIG

I’ DC MEAS.
I, AC 0% o0
U, DC 13.8 12.9
SPEED (0] v 0
FR Freq
FR Duty

K151
K15 U

00ts

[eack I hvro -]

Figura 10. Meni del modo de prueba de alternadores tipo COM y SIG
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COVER IS OPENED COVER IS OPENED
MANUAL TEST [-STARS MANUAL TEST I-ELOOP

I, DC I, DC 0.0

I, AC 0% I, AC 0% o0

U, DC U,DC _ OFF 129
SPEED & () v | 0 SPEED (0] v | 0
COM PROT. ---- PROT --- FR Freq 0
COM SPEED  --- FR Duty HI
EXCITATION —-—- K151 0.000
BO = --- Ex=--- Sp=--- K15 U 12.9
T =—— B4=--— B5=-—

Figura 11. Meni del modo de prueba de alternadores tipo I-STARS e I-ELOOP

La tension medida y la corriente consumida del alternador diagnosticado se muestran también
graficamente en forma de oscilogramas. El verde indica la tension (U) y el rojo la corriente (A).

Figura 12. Visualizacion grafica de la tension medida
y corriente del alternador sometido a prueba

Informacion que aparece en la pantalla para los alternadores tipo COM:
COM PROT. - indicador de la version del protocolo (BSS, LINT o LIN2) del regulador de tension.

COM SPEED - indicador de las velocidades de transmision de datos a través del protocolo LIN que
admiten el regulador COM; 2400, 9600 y 19200 baudios por segundo.

"EXCITATION" - el valor de la corriente del devanado de campo del alternador. Se mide en

porcentaje. Se lee del regulador de tension a través del protocolo LIN.
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ID - el nimero de identificacion del regulador. A partir de este nimero, la ECU del motor puede
determinar qué tipo de alternador esta montado.

TYPE - tipo de regulador, se muestra el codigo del tipo de regulador que funciona a través del
protocolo LIN: A1, A2, A3, A4, B1, B2, B3, B4, C3, D1, D2, E1.

ERRORS - el indicador de errores que el regulador transmite a la unidad de control del motor.
Pueden producirse los siguientes errores: EL (electrical): fallo eléctrico; MEC (mechanical): fallo
mecanico; TH (thermal): sobrecalentamiento.

MANUFACTURE - el fabricante del regulador de tension.

5. USO PREVISTO

1. Utilice el banco Gnicamente para su uso previsto (véase la seccion 1).

2. El banco esta disenado para su uso en interiores a una temperatura de +10 a +40 °Cy con una
humedad relativa del aire no superior al 75 %, sin condensacion de humedad.

3. Desconecte la alimentacion mediante el interruptor de emergencia (pos. 3, fig. 2) solo en caso
de necesidad de una desconexion de emergencia del banco.

4, las salidas de diagnostico del banco deben conectarse (nicamente a los terminales del
conector del regulador de voltaje del alternador.

5. Apague el banco si no esta previsto su uso.

6. Durante el funcionamiento del banco esta prohibido:
— realizar el diagnostico de alternadores con fallas mecanicas evidentes;
— interferir de cualquier forma en el funcionamiento del banco;
— obstruir el movimiento de las partes giratorias del banco.

7. Para evitar danos o averias del banco, no se permite realizar modificaciones por cuenta propia.
El banco no puede ser modificado por nadie, excepto por el fabricante oficial.

8. En caso de producirse fallos en el funcionamiento del banco, debe detenerse su uso posterior
y ponerse en contacto con el servicio de soporte técnico del fabricante o con el representante
comercial.

A {ADVERTENCIA! El fabricante no se hace responsable de los dafios o lesiones a las personas
derivados del incumplimiento de los requisitos de este Manual de usuario.

5.1. Normas de seguridad

1. Solo se permite trabajar en el banco a personas especialmente capacitadas, que tengan
autorizacion para operar bancos de determinados tipos y que hayan recibido instruccion sobre
métodos y practicas seguras de trabajo.
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2. Es obligatorio apagar el banco en caso de interrupcion del suministro eléctrico, durante la
limpieza y el mantenimiento, asi como en situaciones de emergencia.

3. El puesto de trabajo debe mantenerse siempre limpio, bien iluminado y contar con espacio
libre suficiente.

4, Para garantizar la seguridad eléctrica y contra incendios, ESTA PROHIBIDO:
— conectar el banco a una red eléctrica con proteccion defectuosa contra sobrecargas de
corriente o sin dicha proteccion;
— utilizar para la conexion del banco un tomacorriente sin contacto de puesta a tierra;
— utilizar cables de extension para conectar el banco a la red eléctrica;
— operar el banco en estado defectuoso.

5. Esta prohibido dejar conjuntos con el accionamiento en funcionamiento sobre el banco sin
supervision.

6. Al instalar el conjunto en el banco vy al retirarlo posteriormente, extreme la precaucion para
evitar lesiones en las manos.

7. El alternador bajo diagndstico debe estar firmemente fijado (asegurado).

5.2. Preparacion del banco de pruebas para su
funcionamiento

El banco de pruebas se entrega embalado. Después de desembalar el producto, asegiirese de que
el banco de pruebas esta intacto y sin dafos. En caso de detectar danos, pongase en contacto
con el fabricante o distribuidor antes de encender el equipo.

El banco de pruebas se monta sobre una mesa y sus soportes pueden ajustarse en altura si es
necesario para compensar superficies irregulares.

Alinstalar el banco de pruebas, deje un espacio minimo de 0,5 m desde el lado derecho del banco
de pruebas para que el aire circule libremente.

Antes de utilizar el banco de pruebas, es necesario conectar una red eléctrica monofasica de 230V
con contacto de puesta a tierra. La conexion del cable de tierra es OBLIGATORIA; de lo contrario,
el fabricante se reserva el derecho de anular la garantia. Si la toma de corriente esta alejada del
lugar de instalacion del banco de pruebas, sera necesario modificar la red eléctrica e instalar una
toma de corriente cerca del lugar de instalacion del banco.

A {ADVERTENCIA! El banco de pruebas debe utilizarse preferiblemente sin dispositivo de
corriente residual (RCD), en caso de que no exista tal posibilidad, la caracteristica de corriente
de activacion del RCD debe ser superior a 100mA.
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5.3. Conexion del POS-printer al banco

Para conectar el POS-printer, realice los siguientes pasos:

1. Encienda la impresora.

2. Encienda el banco y acceda al men( «SETTINGS».

3. En la seccion «PRINTER SETTING», inicie la bisqueda de dispositivos disponibles presionando
el boton «START SEARCH».

4. Tras finalizar la bisqueda de dispositivos disponibles dentro del alcance de Bluetooth (no mas
de 5 metros), seleccione la impresora que desea conectar y confirme la conexion pulsando el
boton «CONNECT».

5. Cuando la impresora se conecte al banco, el boton «TEST» se activara. Pulse el boton «TEST»;
la impresora debe imprimir el siguiente mensaje: «MS006 ALTERNATOR TESTER READY TO WORK».

Ahora la impresora esta lista para su uso.

6. DIAGNOSTICO DEL ALTERNADOR

6.1. Instalacion y retirada del alternador

1. Coloque el alternador en la plataforma de trabajo.

Figura 13. Instalacion del alternador en el banco de pruebas.

A {ADVERTENCIA! La polea debe estar paralela a la correa utilizada ver Fig. 14.
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Figura 14. Como colocar correctamente la correa de transmision del alternador

2. Pase la cadena por debajo de la plataforma y enganchela en la abrazadera. Gire el tornillo en
el sentido de las agujas del reloj para fijar el alternador (ver Fig. 15).

r- / /] “1

Figura 15. Fijacion del alternador

3. Ponga la correa sobre la polea del alternador. Tense la correa hasta que la tension sea
aproximadamente la misma que en el coche.

Figura 16. Instalacion de la correa en la polea del alternador
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4. La tension de la correa se determina manualmente (de forma subjetiva).

‘ — |
W
Figura 17. Como comprobar la tension de la correa del alternador

5. Conecte el cable de alimentacion negro "B-" a la carcasa de la unidad.
6. Conecte el cable rojo "B+" al terminal correspondiente del alternador.

Figura 18. Como conectar los cables de alimentacion con el alternador

7. Conecte los terminales del conector del alternador a los conectores de diagnostico del banco
de pruebas (Fig.2, pos.5).
8. El desmontaje del alternador se realiza en orden inverso.

A {ADVERTENCIA! El alternador puede desmontarse solo después de parar completamente el
actuador y salir del modo de prueba.
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6.2. Conexion de los conectores de diagnostico del banco
de pruebas al alternador

La conexion correcta a las salidas de diagnostico del banco de pruebas es necesaria para evaluar
el funcionamiento del alternador.

Utilizando el namero original del alternador, que la mayoria de las veces se encuentra en la
carcasa o en la tapa trasera, busque informacion sobre las designaciones de los terminales en el
conector del alternador en la base de datos del banco de pruebas (Fig. 19) o en Internet.

Para buscar informacion sobre alternador en la base del banco de pruebas debe hacer lo
siguiente:
1. Desde la pantalla de inicio (ver Fig. 4), acceda al men( "SELECT ALTERNATOR BY NUMBER".
2. En la ventana que se abre, introduzca el nimero de serie del alternador y pulse el boton
"SEARCH".
3. Si el alternador correspondiente esta en la base de datos del banco de pruebas, aparecera
su tipo, caracteristicas principales, foto y designaciones de los terminales de conexion (para
visualizar las designaciones de los terminales de conexion, pulse la flecha roja situada a la
derecha de la foto). Utilice esta informacion y la del Apéndice 1 para conectar correctamente
los cables de prueba del banco de pruebas al conector del alternador.

SELECT BY NUMBER

SERIAL NUMBER
CLEAR
b

110264 23100 -01B00
110264 23100 -01B05
23100 -01B10
23100 -01B15
23100-03B00  NS!
23100 -06T10 NISSAN
STATUS - COMPLETE. FOUND 36
MANUFACTURE
VOLT = 14V AMPERE = 40A TYPE = LMP
PD= 69.0mm Plug= 0 Dir. rot= CR

TEST

Figura 19. Meni de biisqueda en la base de datos y resultados de biisqueda
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Tomemos como ejemplo la conexion del alternador Bosch 0986049191 (Fig. 20).

Figura 20. Alternador Bosch 0986049191y designacion de los terminales en el conector

En primer lugar, determine el tipo de alternador a partir de los terminales del conector de la
Fig. 20 (consulte en el Anexo 1 la correspondencia entre los terminales del conector y el tipo de
alternador). En este caso, el terminal L determina el tipo de alternador como Lamp (lampara). A
continuacion, utilice el Anexo 1 para determinar a qué terminales del banco de pruebas debe

conectarse el alternador; el esquema de conexion se muestra en la Tabla 1.

Tabla 1 - Conexion del alternador Bosch 0986049191 al banco de pruebas

Terminal en el salida de diagnésti
conector del alida de clagnostico Color del cable
del banco de pruebas
alternador
L L/D+
S GC amarillo

Tomemos como ejemplo la conexion del alternador Toyota 2706020230 (Fig. 21).

S DFM
M

IG L

Figura 21. Alternador de Toyota 2706020230 y designacion de terminales en el conector
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Segln los terminales del conector de la Fig. 21, determinamos primero el tipo de alternador
utilizando el Anexo 1. En este caso, el terminal L determina el tipo de alternador como Lamp.
A continuacion, utilice el Anexo 1 para determinar a qué terminales del banco de pruebas debe
conectarse el alternador; el esquema de conexion se muestra en la Tabla 2.

Tabla 2 - Conexion del alternador Toyota 2706020230

Terminal en el Salida de diagnostico
conector del 8 Color del cable
del banco de pruebas
alternador
S GC amarillo

Figura 22. Alternador Nissan 23100EN000 y designacion de los terminales en el conector

Utilizando los terminales del conector de la Fig. 22, determine primero el tipo de alternador
utilizando el Anexo 1. En este caso, el terminal Cy el hecho de que él pertenece a un vehiculo
japonés define el tipo de alternador como C JAPAN. A continuacion, utilice el Anexo 1 para
determinar a qué terminales del banco de pruebas debe conectarse el alternador; el esquema de
conexion se muestra en la Tabla 3.

Tabla 3 - Conexion del alternador Nissan 23100EN000O

Terminal en el Salida de diagnostico
conector del 8 Color del cable
del banco de pruebas
alternador
L L/D+
S B+
C GC amarillo
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Como ejemplo, considere la conexion del alternador LUCAS 24157 (Fig. 23).

D+ [—
B+ |—
B+ |—

Figura 23. Alternador LUCAS 24157 y designacion de terminales en el conector

Con los terminales del conector de la Fig. 23, determinamos primero el tipo de alternador
utilizando el Anexo 1. En este caso, el terminal D+ define el tipo de alternador como Lamp. A
continuacion, utilice el Anexo 1 para determinar a qué terminales del banco de pruebas debe
conectarse el alternador; el esquema de conexion se muestra en la Tabla 4.

Tabla 4 - Conexion del alternador LUCAS 24157

Terminal en el Salida de diagnostico
conector del terminal del banco de Color del cable
alternador pruebas
D+ L/D+
B+
B+ B+

Hay una particularidad en la conexion del alternador LUCAS 24157: hay que conectar dos clavijas
B+ al conector del alternador, y en el banco de pruebas sélo hay una. Por lo tanto, para conectar
el cable que falta, use un cable no utilizado, por ejemplo, el verde, conectandolo a uno de los
cables rojos en la toma especial del conector (ver Fig. 24).

Figura 24. Conexion de dos cables a la salida de diagnostico del banco de pruebas
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Como ejemplo usaremos la conexion del alternador Valeo IST60C017 (Fig. 25).

|
® ® & & 0
12 3 4 §
+ bat

. stop motor mode

D

. LIN BUs
- bat

apwN

Figura 25. Alternador Valeo IST60C017 y designacion de los terminales en el conector

Utilizando los terminales del conector de la Fig. 25, determine primero el tipo de alternador
utilizando el Anexo 1. En este caso, el terminal "Stop motor Mode" define el tipo de alternador
como I-STARS. A continuacion, utilice el Anexo 1 para determinar los terminales a los que debe
conectarse el alternador; el esquema de conexion se muestra en la Tabla 5.

Tabla 5 - Conexion del alternador Valeo IST60C017

Terminal Salida del banco de Color del cable
pruebas
bt z i
F stop motor mode Sin conexion
D Sin conexion
LIN GC amarillo
- bat Sin conexion*

* el terminal "- bat" debe conectarse a la carcasa del alternador con el cable, que debe fabricarse
por cuenta propia.

AiOJOE El diagnostico de generadores I-STARS solo es posible en el modo de generador; el
modo de arranque no esta disponible.

6.3. Diagnostico del alternador en modo manual

1. Instale y fije el alternador. Conecte los terminales del conector del alternador a los
correspondientes conectores de diagnostico del banco.
2. Acceda al men( «SELECT ALTERNATOR BY TYPE» y, en la ventana que se abre, seleccione:

e latension nominal del alternador a diagnosticar;

e eltipo de alternador;

e el diametro de la polea.
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3. Para iniciar el diagnéstico, pulse el boton «TEST».

A {ADVERTENCIA! El cambio al modo de diagnéstico pulsando el boton «TEST» solo esta
permitido después de conectar los conectores de diagnostico del banco a los terminales del
regulador de tension del alternador.

4, Antes de poner en marcha el accionamiento del banco es necesario:

4.1, Para alternadores de tipo Lamp, el modo de funcionamiento de la lampara de control
debe ajustarse a 50 mA o 500 mA, segin el diseno del alternador.

4.2, Para los alternadores que disponen de los terminales del regulador de tension A, IG, R,
15, debe activarse el boton K15; este debe iluminarse en color verde.

5. Evalle el funcionamiento del regulador de tension del alternador segiin los siguientes criterios:

5.1. Si el alternador diagnosticado es de tipo COM, el banco debe identificar el ID, la COM speed
y el TYPE del alternador, y en el indicador Errors debe aparecer el mensaje de averia mecanica
«MEC».

5.2. Si el alternador dispone de una lampara de control, el indicador de la lampara de control
debe encenderse.

6. Girando el mando «ROTATION SPEED» hacia la izquierda o hacia la derecha, segln el sentido
de giro del alternador, ajuste la velocidad de rotacion dentro del rango de 100 a 150 rpm.

A {ADVERTENCIA! Si el alternador dispone de una polea de rueda libre, supervise
cuidadosamente la seleccion del sentido de giro.

6.1. Evalle visualmente si el alternador gira con normalidad. Si se detectan ruidos o vibraciones
que indiquen una averia mecanica, debe interrumpirse el diagnostico.

7. Compruebe a qué régimen de giro comienza la generacion. Para ello, aumentando suavemente
la velocidad con el mando «ROTATION SPEED», incremente las revoluciones hasta que la tension
de salida alcance el valor establecido. La mayoria de los alternadores en buen estado comienzan
la generacion a 700-850 rpm. Algunos alternadores de tipo «COM» comienzan la generacion a mas
de 1200 rpm. También existen alternadores con funcién LRC (Load Response Control), en los que
se produce un retardo temporal en la variacion de la tension de salida.

7.1. Aumente suavemente las revoluciones del accionamiento hasta que la tension de salida
alcance el valor establecido (para alternadores C JAPAN e I-ELOOP, active el modo (ON) de la
tension de estabilizacion):
e para alternadores de tipo Lamp: de 14 a 14,8 V para alternadores de 12 Vy de 28 a
29.8 V para alternadores de 24 V;
e paraalternadores C JAPAN: de 14 a 14.5V;
e paraalternadores I-ELOOP: de 25 a 27 V;
e paralos demastipos de alternadores, la tension de salida debe establecerse al valor
configurado con una posible desviacion de 0.2 V.
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7.2. Criterios adicionales para evaluar el inicio de la generacion:
e Sielalternador dispone de un indicador de la lampara de control, este debe apagarse.
e  Paraalternadores de tipo COM, debe desaparecer el error mecanico.

8. Evalle el funcionamiento del regulador de tension de la siguiente manera:

8.1. Para alternadores de tipo Lamp, varie suavemente la velocidad de rotacion hasta el valor
maximo: la tension de salida debe permanecer constante.

8.2. Para alternadores C JAPAN e I-ELOOP, establezca la velocidad del accionamiento dentro del
rango de 1500-2000 rpm y coloque la tension de estabilizacion configurada en modo OFF: el
valor medido de la tension de salida debe establecerse en:

e para alternadores C JAPAN: la tension de la bateria (de 12 a 12.7 V);

e paraalternadores I-ELOOP: de 14.3 a 14.7 V.

A continuacion, coloque nuevamente la tension de estabilizacion configurada en modo ON: el
valor medido de la tension de salida debe volver al valor anterior.

8.3. Para los demas tipos de alternadores, establezca la velocidad del accionamiento dentro del
rango de 1500-2000 rpm vy, girando el mando «REGULATION GC», varie suavemente la tension
de salida dentro del rango de 13 a 14.5 V: la tension medida debe variar proporcionalmente al
valor establecido.

8.4. Para los alternadores que disponen del terminal S (AS, BVS) en el conector, debe
comprobarse su funcionamiento. Para ello, pulse el boton «Test S pin»: la tension de salida
debe aumentar. Pulse nuevamente el boton «Test S pin»: la tension de salida debe volver a su
valor anterior.

Para alternadores de tipo Lamp, el conector de diagndstico GC del banco debe conectarse al
terminal S (AS, BVS).

8.5. Un criterio adicional de evaluacion del regulador es la presencia de senal en el canal de
realimentacion FR (DFM, M, Li).

9. Evalle el funcionamiento del alternador bajo carga:
9.1. Establezca la velocidad maxima del accionamiento.

9.2, Establezca la tension de generacion en 13.8 V; para alternadores C JAPAN e I-ELOOP debe
activarse el modo ON.

9.3. Girando el mando «ELECTRICAL LOAD», aumente suavemente la carga del alternador hasta
el valor maximo permitido para el alternador. En un alternador en buen estado:
e latension de salida permanece constante;
e elvalor de la corriente alterna en el circuito B+ «I, AC» no supera el 10 % del valor de
la carga establecida (por ejemplo, con una carga de 50 A, el valor de «l, AC» no debe
superar 5 A);
e enlaoscilografia de la corriente no deben observarse grandes picos; los valores deben
oscilar dentro de limites uniformes.
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10. Al finalizar el diagnostico del alternador, reduzca la carga del alternador y detenga el
accionamiento mediante pulsaciones breves de los mandos «ELECTRICAL LOAD» y «ROTATION
SPEED». Después de esto, el alternador puede desmontarse del banco.

11. Elincumplimiento de cualquiera de los requisitos de los puntos 6 - 9.3 indica una averia en el
alternador.

A {ADVERTENCIA! Si la tension a la salida del alternador supera el nivel permitido, se activa
automaticamente la proteccion: el motor se detiene y en la pantalla se muestra el mensaje
correspondiente (véase fig. 26).

OVERVOLTAGE DETECTED
TEST ABORTED

Figura 26. Mensaje en caso de activacion de la proteccion del banco de pruebas

6.4. Diagnostico automatico del alternador

A {ATENCION! El modo no esta disponible para alternadores de tipo I-STARS e I-ELOOP.

1. Realice los puntos 1-6.1 del apartado 6.3.

2.En laventana del modo de prueba del alternador del tipo seleccionado, debe elegirse el sentido
de giro:
«CW» - en el sentido de las agujas del reloj;
«CCW» - en sentido contrario a las agujas del reloj.
3. Pulse el boton «AUTO». El banco iniciara el diagnostico del alternador en modo automatico. En
la pantalla se mostrara informacion sobre el estado actual del proceso de diagnostico y los
parametros verificados.
4, Tras la finalizacion correcta de la prueba automatica del alternador, en la pantalla aparecera
el mensaje «AUTO TEST COMPLETE».
4.1. En caso de fallo de la prueba automatica, aparecera el mensaje «Test aborted». Por lo
general, el fallo de la prueba automatica se produce por dos razones:
e seleccion incorrecta del tipo de alternador a diagnosticar;
e conexion incorrecta de los conectores de diagnostico del banco a los terminales del
conector del alternador.

5. Pulse el boton «PRINT» para visualizar el resultado.
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(eack [~ [N PRINT |

Figura 27. Mensaje al final del proceso de diagnostico
en el modo automatico

6. El resultado del diagnostico puede imprimirse en la impresora POS pulsando nuevamente el
boton «PRINT».

7. El alternador ha sido probado y puede desmontarse del banco.

7. MANTENIMIENTO DEL BANCO DE PRUEBAS

El banco de pruebas esta disefado para una larga vida Gtil y no requiere mantenimiento
periodico. Pero durante su funcionamiento debe vigilarse lo siguiente:
« Si el ambiente es adecuado para su funcionamiento (temperatura, humedad etc.).
* Si los cables de alimentacion y las pinzas cocodrilo de los cables de alimentacion estan bien
(inspeccion visual).

7.1. Actualizacion del software

Para actualizar el software del banco se necesita una unidad flash USB con capacidad de hasta
32 GB, formateada en el sistema de archivos FAT32.

En el banco estan disponibles las siguientes actualizaciones:
- software (firmware);
« base de datos.

El procedimiento de actualizacion del firmware y de la base de datos se realiza en la misma
secuencia y es el siguiente:

1. Descargue la nueva version del software desde el sitio web https://msg.equipment, ubicada en
la ficha del producto MS006.

2. Copie en el directorio raiz de la unidad flash USB el archivo «MS006Update.bin» o
«MS006Base».
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A {ADVERTENCIA! En la unidad flash USB debe haber solo un archivo: «MS006Update.bin» o
«MS006Base».

3. Apague el banco.

4, Inserte la unidad flash USB en el conector USB del banco.

5. Encienda el banco. Durante el arranque, el programa detectara automaticamente la nueva
version del software e iniciara su instalacion.

6. Espere a que finalice la instalacion.

A {ADVERTENCIA! Esta prohibido interrumpir el proceso de actualizacion del software apagando
el banco o retirando la unidad USB.

7. Tras finalizar la instalacion del firmware, se cargara la ventana de calibracion de la pantalla
tactil (fig. 28). Es necesario pulsar sobre el indicador en la pantalla hasta que finalice la
calibracion y se cargue el men principal.

7.1. Tras finalizar la instalacion de la base de datos, se cargara el meni principal.

8. Apague el banco. Retire la unidad USB. Espere al menos 10 segundos. A continuacion, el banco
puede encenderse y utilizarse en modo normal.

Calibration

Figura 28. Pantalla de calibracion de la pantalla tactil

7.2. Calibracion de la pantalla tactil

Si la pantalla tactil no funciona correctamente, calibrela de la manera siguiente:

1. Apaga el banco de pruebas.
2. Mantenga pulsado el boton "ELECTRICAL LOAD".
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3. Encienda el banco de pruebas pulsando el boton "ON".
4, Mantenga pulsado el mando "ELECTRICAL LOAD" hasta que se cargue la ventana de
calibracion de la pantalla tactil (Fig. 28).

5. Pulse el puntero hasta que se complete la calibracion de la pantalla y se cargue el mend
principal.
6. La calibracion de la pantalla tactil ha finalizado. El banco de pruebas esta listo para su uso.

7.3. Limpieza v cuidado

Utilice un pano suave o un trapo para limpiar la superficie del banco de pruebas, utilizando un
producto de limpieza neutro. La pantalla debe limpiarse con un pano de fibra especial y un spray
limpiador de pantallas. No utilice abrasivos ni disolventes para evitar la corrosion, averias o
danos en el banco de pruebas.

8. FALLOS PRINCIPALES Y COMO CORREGIRLOS

A continuacion, se muestra una tabla con posibles fallos y como corregirlos:

Sintoma del fallo

1. El banco de pruebas
no se enciende.

2. El banco de pruebas
emite una senal de
proteccion contra
cortocircuitos (pitido)
cuando se inicia la
prueba.

3. El banco de pruebas
funciona, pero el motor
eléctrico no arranca.

Causas posibles

El boton "EMERGENCIA" esta
encendido.

No hay tension de red de 220 V.

Cortocircuito de los terminales
(cocodrilos) (+) y (-) en la
carcasa del banco de pruebas.

El cableado eléctrico del banco
de pruebas esta danado.

Fallo de software del
convertidor de frecuencia.

El cableado del banco de
pruebas esta danado.

Recomendaciones para su
eliminacion
Desactivar el boton
"EMERGENCIA".

Recuperar la alimentacion.

Separar los terminales.

Pongase en contacto con el
servicio de soporte técnico.

Pongase en contacto con el
servicio de soporte técnico.
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Sintoma del fallo

4. Se oyen ruidos
extranos cuando el
banco de pruebas esta
en marcha.

5. La correa patina
(silba) cuando el banco
de pruebas esta en
marcha.

6. Al diagnosticar el
alternador, las pinzas de
corriente se calientan
mucho (cocodrilos).

Causas posibles
La unidad sometida a prueba
esta mal instalada. (La correa

de transmision esta demasiado
tensa).

Los cojinetes del motor estan
desgastados.

La correa no esta tensada.

Desgaste de la correa.

Pequefa zona de contacto.

9. RECICLADO

Recomendaciones para su
eliminacion

Volver a instalar la unidad
diagnosticada.

Pongase en contacto con el
servicio de soporte técnico.

Tensar la correa.
Sustituir la correa.

Utilizar un adaptador del
terminal positivo del
alternador.

El equipo que se considere inadecuado para su uso debe ser eliminarse.
La estacion no contiene elementos quimicos, bioldgicos o radiactivos en su disefno que, al seguir
las normas de almacenamiento y uso, puedan causar dano a la salud humana o al medio

ambiente.

La eliminacion del equipo debe cumplir con las normativas y regulaciones locales, regionales y
nacionales. No deseche en el medio ambiente materiales que no sean biodegradables (PVC, goma,
resinas sintéticas, productos derivados del petrdleo, aceites sintéticos, etc.). Para la eliminacion
de estos materiales, es necesario contactar con empresas especializadas en la recoleccion y
eliminacion de residuos industriales.
Las piezas de cobre y aluminio, que constituyen residuos de metales no ferrosos, deben ser

recolectadas y vendidas.
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ANEXO 1
Terminales para conectarse con los alternadores
Terminal
Designacion Objetivo funcional Tipo del banco
convencional Alternador de
pruebas
B+
Bateria (+)
30
A B+
IG (Ignition) Entrada del interruptor de encendido
15
AS Alternator Sense B+
BVS Battery Voltage Terminal para medir la o)
Sense tension del acumulador IG*
S Sense
B- P
3 Bateria (-)
E (Earth) Tierra, bateria (-)
Se utiliza para conectar la lampara indicadora
D+ que suministra la tension de excitacion inicial e
indica la disponibilidad del alternador.
. Lamp
|
Indicator (L/FR) L/D+
IL Illumination
L (Lamp) Salida a la lampara del indicador de
61 funcionalidad del alternador.
FR (Field Report) Salida para controlar la carga del
alternador por la unidad de control del motor
DFM Digital Field Monitor FR
M Monitor
Ll (Load Indicator) Similar a "FR" pero con una
senal inversa
b (Drive) Entrada de control del regulador con el
terminal "P-D" de los alternadores Mitsubishi P/D GC
(Mazda) e Hitachi (KiaSephia 1997-2000)

* Solo al diagnosticar generadores de tipo Lamp
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Terminal
Designacion A . Tipo del banco
convencional Objetivo funcional Alternador de
pruebas
SIG (Signal) Entrada de codificacion de tension
D (Digital) Entrada de codificacion de tension en SIG
los Ford americanos, igual que "SIG"
RC (Regulator Control) Igual que "SIG"
L(RVC) (Regulated Voltage Control) Similar a "SIG", s6lo
que el rango de variacion de tension es RVC
L(PWM) 11.0-15.5 V. La senal de control se transmite al
terminal "L".
(Communication) Entrada de control del
C regulador de tension de la ECU del motor. C KOREA
Coches coreanos.
(G) Entrada de control del regulador de tension de C JAPAN GC
la ECU del motor. Coches japoneses.
(Regulated Load Output) Entrada de control de RLO
RLO tension de estabilizacion del
regulador en el rango 11,8-15 V (TOYOTA)
(Communication) Denominacion general de la
interfaz fisica de control y diagnéstico del
coM alternador. Pueden utilizarse los protocolos
"BSD" (Bit Serial Device), "BSS" (Bit
Synchronised Signal) o "LIN" (Local Interconnect com
Network).
Referencia directa a la interfaz de control y
LIN diagnostico del alternador a través del
protocolo "LIN" (Local Interconnect Network)
Stop motor Control del modo trabajo del alternador Valeo,
Mode que se instala en los coches con funcién Start- [-STARS
Stop
Terminal de control de alternador para el
K sistema I-ELOOP (Mazda) I-ELOOP FR
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regulador afade suavemente tension de
excitacion, garantizando asi que el régimen del
motor se mantenga estable. Especialmente se

nota en el régimen de ralenti

Terminal
Designa.cién Objetivo funcional Tipo del banco
convencional Alternador de
pruebas
DF X
F Salida del devanado del rotor.
Conexion del regulador con el devanado del
FLD rotor
67
P Salida de uno de los devanados de estator del
S alternador. Sirve para que el regulador de R
STA tension determine el estado de excitacion del
Stator alternador
(Wave) Salida de uno de los devanados del
W estator del alternador para la conexion del
tacometro en coches con motor diesel.
(Null) Salida del punto medio del devanado del
estator. Normalmente sirve para controlar la
N capacidad de trabajo del alternador con
regulador de tension mecanico a través del
indicador luminoso.
D (Dummy) Vacio, sin conexion, sobre todo en
coches japoneses.
N/C (No connect) Sin conexion
(Load Response Control) Funcion para retrasar
la respuesta del regulador de tension al
aumento de carga en el alternador. Tarda entre
LRC 2,5y 15 segundos. Cuando se conecta una carga
(Opcion de elevada (luz, ventilador del radiador), el
reguladores)
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DEPARTAMENTO DE VENTAS

+38 067 459 42 99
+38 050 105 11 27

(GBI

Correo electronico: sales@servicems.eu
Sitio web: msg.equipment

OFICINA DE REPRESENTACION EN POLONIA
STS Sp. z o.0.
calle Familijna 27,
03-197 Varsovia

+48 833131970
+48 886 89 30 56

Py
(IS
Correo electronico: sales@servicems.eu

Sitio web: msg.equipment

SERVICIO DE SOPORTE TECNICO
+38 067 434 42 94
o0

Correo electronico: support@servicems.eu
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BBEAEHUE

Bnarogapum Bac 3a Bbi6op npoaykumm TM MSG Equipment.

HacTosiuee PykoBOACTBO MO 3KCMAyaTalMn COAEPXUT CBEAEHUA O HAa3HAUYEHUU, KOMMEeKTaLuu,
TEXHUUECKUX XapaKTepPWUCTMKaX, METOANKE OLEHKN TEXHUUYECKOro COCTOSHWUS aBTOMOGUMbHbIX
reHepaToOpoB U NpaBunax 6e30MNacHomM sKcnayaTauum cteHaa MS006.

Mepea ncnonb3osaHnem cteHaa MS006 (ganee no TeKCTy CTEH[) BHUMATENbHO U3yuuTe AaHHOe
PykoBoacTBO MO 3KCnAyaTaumu.

B CBA3U C NOCTOSIHHBIM YNyYlIEHMEM CTeHAa B KOHCTPYKLUIO, KOMMIEKTALNIO 1 NMPOorpaMmMHoe
o6ecneueHue (MO) MoryT 6bITb BHECEHbI U3MEHEHMA, He OTPAXKEHHbIE B JaHHOM PyKoBOACTBE MO
akcnnyatauuu. MpegycraHoBieHHoe B cTeHAae MO NoanexuT o6HOBMEHUIO, B AaNibHENWEM ero
noanepXKa MOXeT 6bITb NpekpalleHa 6e3 npesBapuTeNbHOrO yBeOMIeHUS.

1. HASHAYEHUE

CTeHp, npeaHa3HayeH Ang OUueHKU TeXHUYeCKOoro CoctoaHua:

1. ABTOMOGUbHbIX FEHEPATOPOB C HOMWHAMbHbLIM HaMpsXXeHnem 12 n 24 B pasnnyHbIX TUNOB
(nepeueHb TUMNOB reHepaToOPOB AOCTYMHBIX K 4MATHOCTMKE NPMBEAEHA B TaBNLE TEXHNUECKNX
XapaKTepucTuk).

2. ABTOMOGUMbHbIX reHepaTopoB cuctembl Valeo «Stop-Start» 12 B (Tonbko B pexume
reHeparopa.

3. ABTOMOGU/IbHbIX reHepaTopos cuctembl «I-ELOOP» (Mazda).

JnarHocTkKa reHepatopa MOXeT NPOBOAUTLCA B PYYHOM M aBTOMATUUYECKOM pexumax. Boi6op
peXnuma 1 NapameTpoB ANArHOCTUKU MOXET OCYLLECTBAATLCA U3 6a3bl AaHHbIX, TOUCK B KOTOPOIA
OCyLLECTBNAETCA MO CEPUNHOMY HOMEPY reHepaTopa.

Pe3ynbTaTbl NPOBEPKM FreHepaTopa B aBTOMATMUECKOM PeXMMe MOXHO pacneyataTb Ha BHELIHEM
POS-npunHTepe (He BXOAUT B KOMMAEKT MOCTaBKM). CTEHAOM MOAAEPXMBAKOTCA Niobble
TepmonpuHTepbl hopmaTta 58 MM, oCHalLEHHbIe NHTepdelicom nepefaun gaHHbIX Bluetooth.
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2. TEXHWYECKWUE XAPAKTEPUCTUKN

ra6aputbl (4xLLxB), Mmm
Bec, Kr

NcTouHnK nutaHus

Hanps»xeHne nutaHus, B
MolwwHocTb npusoga, KBT
Konuuectso nogkntoyaembix AKb

HanpsikeHune nposepsembix arperatos, B
YnpaBneHue cTeHAOM

PeXxum gnarHoCcTukun

570x490x450

41

oAHO(a3HasA 3NeKTpUYecKas ceTb
230

1.5

HeT

12, 24

- CEHCOPHbIV 3KPaH;
- MeXaHWYeckme opraHbl ynpasneHus

aBTOMATMUECKUI [ pyuHom

MpoBepka reHepaTopos

MakcumanbHasa Harpyska Ha 12B
reHeparop, A 24 B

Perynuposka Harpysku (0-100%)
060poThl NpMBOAA, 06/MUH

PerynnpoBka 060poToB NpMBOAa

Bbi60p HanpaBneHNa BpaleHns NpuBoga

Tun nepenauv (npusoa-reHepaTop)

50

25

nnaBHoO

oT 0 o 3000

nnaBHO

JOCTYMHO

PeMeHHas KNWHoBas /MonnKnnHoBas
L/FR, SIG, RLO, RVC, C KOREA, P-D,

12B

Tunbl npoBepsiemMblX FreHepaTopoB COM (LIN, BSS), C JAPAN, VALEO «I-StARS»
2B L/FR, COM (LIN), I-ELOOP
ZononHnTenbHO

ba3a AaHHbIX reHepaTtopoB
MNeyatb pPe3ynbTaToB AUATHOCTUKN

O6HoBneHue MO

[0CTYNHO
[OCTYyNHO Ha BHelwwHeM POS npuHTepe

[OCTYMHO

137




Pycckuid
|

CreHpg MS006

3. KOMMJIEKT NOCTABKHU

B KOMNNEKT NOCTaBKN BXOAUT:

HanmeHoBaHue Kon-Bo, wr.
CteHg MS006 1
MS0105 - KOMNIEKT NPOBOAOB A/ MOAK/NOUEHUs K pa3beémy (perynatopy 1
HanpsKeHus) reHepatopa
ApanTep MAOCOBOW KNeMMbl reHepaTopa 2
PykoBoaCTBO Mo 3kcnnyaTauuy (kaptouka ¢ QR Kogom) 1

4. ONUCAHUE CTEHOA

CTeHp BKNIOYAET crefyiollne OCHOBHbIe 3nemeHTbl (puc. 1):

PucyHok 1. 06wt BUA ANArHOCTUUYECKOro CTeHAA

1 - MexaHM3M HaTAXKN PeMHA NpMBOAa reHepartopa.
2 - Mnowaaka u uenb Ans uKcaumu reHepatopa Ha cTeHae.

3 - 3aWMTHBbIN KOXYX. MPU NOAHATOM 3aLWMTHOM KOXYXe NPOoLLecc ANArHOCTUKN 6NOKNpyeTCs.
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4 — Cunosble NPOBOAA AN NOAK/IIOYEHUSA K reHepaTopy.
5 - llaHenb ynpasneHus.

6 — CTeH[ MOXeT BbIBOAWTb Ha neuaTb pe3y/bTaTbl aBTOTECTA Ha BHelWwHuA POS npunTep (B
KOMMAEKTe He NOCTaBnseTcs).

7 - AjanTep n/OCOBOI KNeMmbl reHepaTopa.

8 - KomnneKkT npoBOAOB ANS MOAKMIOUEHUS K Pa3bEéMy perynsitopa HanpsXeHus reHepaTopa.

NynbT ynpaenexus (puc. 2), COLEPXKUT CIeAyIoLLe OCHOBHbIE 3IEMEHTbI:

EMERGENCY
STOP.

OFF/ON

c

PucyHok 2. lNaHenb ynpasneHus CTeHA0M

1 - CeHCOpHbIN Agucnnei - BbiBOA ANArHOCTUUECKNX NapameTpoB NPOBepPsSEeMOro reHeparopa w
ynpasneHue yHKLUMamMuN cTenga.

2 - KHonka «OFF/ON» - BkntoueHne/oTKNoUYeHe NnuTaHus cteHaa. Ecnm Haxata KHomka
«EMERGENCY STOP», kHonka «OFF/ON» He aencrsyerT.

3 - KHonka «EMERGENCY STOP» - aBapuiiHoe OTK/IloUeHMe 31eKTPONUTaHNUs cTeHaa.
4 — PerynsaTopbl — OCYLECTBNAIOT HACTPOMKY (YCTaHOBKY) napamMeTpoB:

+ «KELECTRICAL LOAD» - yCTaHOBKa YPOBHSA 3/1EKTPUUECKON HArpy3Ku Ha redepatop (umutupyet
aBTOMO6UbHbIE NOTpe6uTenn). MpyU KPaTKOM HaXKATUM MPOMCXOAUT MNABHOE OTKIIOUEHUe
HarpysKu A0 HYNeBOro ypoBHS.

+ «REGULATION GC» - ycTaHOBKa (perynupoBKa) BbIXOJHOro HanpsKeHWs reHeparopa.
Wcnonb3yeTcs npu MOAKMIOYEHUM TeHepaTopa K pasbémy «GC». lMpu KpaTKOM HaxaTuu
MPONCXOAMUT COPOC YCTAHOBNEHHOTO HAMPSXEHNUA K 3HaUeHUIo no ymonuanuio (13.8 B).
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+ «ROTATION SPEED» - ynpasneHue o60poTamnm U HanpaBfeHWem BpalleHus npusoga. Mpwu
BpaweHun perynatopa enpaso (R) wkue reHepatopa 6yaeT Bpawartbcs No YaCoOBOW CTPesKe.
Kak npaBmno reHepaTopbl BPaLLAOTCA MO YACOBOMW CTPEeNKe, eCM CMOTPETb Ha reHepaTop co
CTOPOHbI WKMBA. COOTBETCTBEHHO MpPW BpaleHun perynsatopa Bneso (L) wkue reHepartopa
6yAeT BpawaTbCA NPOTUB YAaCOBON CTpenKe. [laHHOE NPaBUI0 MOXHO U3MEHUTb B HACTPOMKaX.
KpaTkoe Ha)xaTue Ha perynaTop ocTaHaBnMBaeT NpuBoOA.

5 — IarHocTUYecKue pasbeémbl — NOAK/NIOUEHME CTEHAA K TEPMUHANAM perynaTopa HanpseHus
reHeparopa:
* «B+» — nogknoyaeTca K TepmuHanam: «B+», IG, A, 15, S, AS, BVS;
+ «L/D+» — noAKMoUYaALTCA K LLeNn KOHTPO/IbHOW flaMMbl PErynaTopa HanpaXeHusa reHepaTopa,
TepmuHansoi: L, «D+», |, IL, 61.
* «GC» — KaHan ynpasneHns reHepaTopom, Nogkntouaetcsa K TepmuHanam: COM, LIN, D, RLO, C,
G, SIG, L(RVC), RC, a Takxe K TepmuHanam S, AS, BVS npu nposepke reHepaTtopos Tuna Lamp.
*+ «FR» - KOHTpPONb HArpy3kum reHepaTopa, NOAKMOYAETCA K CAeayllum TepmuHanam
perynsatopa HanpsxeHusa reHepartopa: FR, DFM, M, LI.

B komnnekrte co CTeHAOM MOCTaBAAETCA KOMMNMAEKT U3 4 AMArHOCTUYECKUX npoBOAOB (pmc. 3),
NOAKNIUATCA K pasbémam cteHaa (no3.5 puc.2) cobniofas UBETOBYIO MAapKUPOBKY.

PucyHok 3

4. MeHI0 CTEeHAA

FnaBHoOe MeHI0 cTeHaa (puc. 4) conepxuT:
«SELECT ALTERNATOR BY TYPE» - BX0J B MeH0 Bbi6bopa Tuna AMAarHoCTUpyemoro reHeparTopa;
«SELECT ALTERNATOR BY NUMBER» - BX0f1 B MEHIO BbI6Opa reHepaTopa no OpurnuHanbHomy
NAEHTU(PNKALNOHHOMY HOMEPY;
«SETTINGS» - BXOJ B MEHI0 HACTPOEK CTEHAQ;
«INFORMATION» - Bx0A B MeHI0 «uH(OpMaLmsa o cTeHae».
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12V AND 24V
ALTERNATOR TESTER
SELECT

“ ALTERNATOR BY
TYPE

SELECT
MM ALTERNATOR BY
NUMBER

aﬁ SETTINGS

INFORMATION

PUCYHOK 4. FnaBHOE MEHI0 CTeHAA

MeHI0 HacTpoiikn cTeHaa (puc. 5) comepxuT:

SETTINGS

TIME
oo
=

PRINTER SETTING

ADDRESS  00:00:00:00:00:00 PRINTER
NAME SEARCH

MANUAL TEST SETTING

[ Enable start check Prin resultin
for short circuit exhibition mode

Enable K15 in for COM
type terminal

[ Reverse rotation

SET MEASUREMENT COEFFICIENT...

LIN ANALYZING...

PUCyHOK 5. MeHI0 napameTpos cTeHaa

«TIME» n «DATE» — ycTaHOBKa faTbl 1 BpEMeHU;
«PRINTER SETTING» - nogkntoueHue Bluetooth-npuHtepa Kk ctenay;
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«MANUAL TEST SETTING» — HacTponKa py4yHOro pexuma npoBepku, UMeeT HECKONbKO
napameTpoB:
- «Enable start check for short circuit» - BknouUNTb CTapTOBYIO NPOBEPKY HA KOPOTKOE
3aMblKaHMe;
- «Enable K15 in for COM type terminal» — Bkntountb knemmy 15 (3axuranue) ans COM
reHepaTopos;
- «Reverse rotation» - peBepcuMpoBaThb BpalleHue nNpuBoaa;
- «Print result in exhibition mode» - neuartatb pe3ynbTaT TECTa B peXUMe NpeseHTaLuu.

«SET MEASUREMENT COEFFICIENT» no3Bo/ifieT 3aMTu B MEHIO Kanu6poBKU CTeHAa. [laHHOe MeHto
npefHasHaueHo NCKIOUYMTENbHO AN HACTPOMKM CTeHAA CreunanucTamu npeanpusTus-
N3roToBuUTENS.

«LIN ANALYZING» — MeHI0 UTeHMA AaHHbIX C WnHbI LIN.

A NMPEAVNPEXXAEHUE! 3anpelieHo CamOCTOATENbHO BHOCUTb KaKue-nn6o U3MEHeHus B
KanubpoBKy CTeHAa.

B okHe MeHt0 «SELECT ALTERNATOR BY TYPE» (puc. 6) ocylecTBAseTcA BbI6OP HOMUHAMBHOTO
HanpshkeHus 12 B unu 24 B u TMna AMArHOCTUPYemoro reHepatopa. Bbi6paHHbI napameTp
noaceeyvBaeTcs.

SELECT BY TYPE

-12V-

ura oo [ mowell o
c c
o
PULLEY P
E 70.0mm -n Wiz 0.0 i

COM (BSS) CONNECTION COM 24V CONNECTION
W 15 DFM LIN-GC
LN" S DFM-FR
S-B+
BACK TEST

PucyHok 6

[ins oTo6pakeHWs peanbHON YaCTOTbl BPALLEHWUS POTOPA reHepaTopa KHOMKAMU «=» U «+»
HeobxoAMMO  3afaTb [AMaMmeTp LIKMBA AMAarHoctupyemoro reHepatopa. CoxpaHeHue
YCTAHOBMEHHOI0 3HAUYEHUS BbINOMHAETCA KHONMKOW «USE».

KHonkow «TEST» 0CyLLeCTBNAETCA Nepexof B PeXUM ANArHOCTUKU.
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Ha 3KpaHe MeHI0 [MarHoCTMKN reHepartopa (ana Bcex TUMOB reHepaTopoB) MOXET 0TOBpaxaTbes
cnegyowas nHopmauus cm. puc. 7 - 10:

«l, DC» — 3HaueHne NOCTOSAAHHOrO TOKa B Lenu B+,
«l, AC» — 3HaueHNe NnepemMeHHOro Toka B uenun B+.
«U, DC» - 3HaueHne HanpsaXxeHus Ha Knemme B+.

«SPEED» - nngukarop o6opotos npusoga. (CW - no yacooii ctpenke; CCW — npoTUB 4acoBoi
ctpenku). CTOpoHa BpalleHWs NPUBOLA MeHsAeTCs NMG0 HaXaTUeM Ha COOTBETCTBYHOLLYIO
MKOHKY Ha 3KpaHe, N1n60 aBTOMaTUYECKMN NPU BpaLLeHU N IHKOoAepa.

«FR Freq» - 3HaueHune 4yactoTbl CMrHana, nosyyeHHoe rno kaHany FR, DFM, M.

«FR Duty» — CKBaXXHOCTb CUrHana nosyyeHHoe no kaHany FR, DFM, M (cTeneHb BK/IOUEHHOIO
COCTOAHNA 06MOTKU poTOpa).

«K15 I» = 3HaueHne ToKa B uenu 3akuraHus K15.
«K15 U» — 3HaueHue HanpsxeHusa B Lenun 3axuranua K15.
E - KHOMKa UMWUTUPYET CUTHAN BK/KOYEHUSA 3aXWUraHus, nogaBaemblii HA perynstop

HanpskeHus reHepartopa. Ecnu B reHepaTope KOHCTPYKTUBHO NPeaycMOTPEH BbiBOA
«IG», TO Heo6X0AMMO Nnepes, NPOBEPKOI BKIOUNTb KHOMKY K15.

— PEeXUM KOHTPONbHOW namnbl. [N reHepaTopoB C ynpaBneHWem no TepmuHany
«LAMP» - KOHTPOJIbHYIO Namny nepeg NpOBEPKON HY)XHO MepeBecTn B pexum 50 MA

nnu 500 MA B 3aBMCMMOCTU OT TUMNA reHepaTopa.
TEST ~
— KHOMKOW NPOnU3BOAUTLCA NPOBEPKa paboToCNnOCO6HOCTM TepMuHana S*.

* Mo TepmuHany S (Sense) perynsaTop HanpsHKEHUsi CUMTHIBAET (DAKTUUECKOE HAMPSHKEHME HA
6aTapee U yBeNnMUUBAET BbIXOAHOE HANPsKeHUe C reHepaTopa ANsA KoMneHcauuy noTepu 3apsaaa.

A\ Xentoim uBeTOM 0603HaueHbl 3alaHHble 3HaUeHUs, 3eneHbiM - hakTnyeckmne (usmepsiembie).

& MNPEAVNPEXXAEHUE! Hapnucb «COVER IS OPENED» 03HauyaeT YTo OTKPbITA 3aLMTHAA KPbIWKA
cTeHAa. AKTUBMPOBATb NpoLeAypPYy ANArHOCTUKMN NOKA OTKPbITA 3aLUTHAA KPbILWKA HEBO3MOXHO.
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PucyHok 8. MeH10 pexxuma nposepku redepartopa tuna C KOR un C JAP.

144

COVER IS OPENED
MANUAL TEST LAMP
1, DC 0%

U, DC
SPEED (0] | 0
FR Freq O =
FR Duty 3
K151
K15 U

LAMP |
LAMP U

COVER IS OPENED
MANUAL TEST C KOR.

I, DC
I, AC

0%
U,DC _ 13.8
SPEED 0@

FR Freq
FR Duty

]

LAMP |
LAMP U

0.01s

Ceack I avro J |

COVER IS OPENED
MANUAL TEST RVC

, 0% 0.0
U,DC 138 12.9
SPEED o o

FR Freq 0
FR Duty HI

COVER IS OPENED

MANUAL TEST C JAP.
0%

U DC _ OFF

SPEEDE O@ 0

FR Freq 0
FR Duty

K151 e
T -
LAMPI 0.0

LAMP U

0.01s

[eace I nvro |
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COVER IS OPENED
MANUAL TEST P/D

I, DC SEOT MEAS'

I, AC 0% o0
UDC 138 129
SPEED o@ o

FR Freq 0
FR Duty HI

001s

Ceace W auro J -]

PykoBoACTBO NO 3KcnnyaTauuu

COVER IS OPENED
MANUAL TEST RLO

MEAS

I, DC y 0.0
I, AC 0% 0.0
UDC 138 129
SPEED o@ o

FR Freq
FR Duty

K151 Fe
13 B
LAMP1 0.0
LAMP U 1

001s

[oack W avro ]

PUcCyHOK 9. MeHI0 peXxuma NnpoBepKu reHepaTtopa Tuna P/D u RLO

COVER IS OPENED
MANUAL TEST COM

I’ DC SE’ MEAS'
I, AC 0% o0
U,DC _ 138 129
SPEED o@ o
COMPROT. --—- ID

COM SPEED  --- TYPE ---
EXCITATION --—-

ERRORS EL MEC TH
MANUFACTURE UNKNOWN

0.0

[eack I nvro -]

COVER IS OPENED
MANUAL TEST SIG

I’ DC SET MEAS )
I, AC 0% g0
U, DC 13.8 12.9
SPEED (0] cv (0]
FR Freq 0
FR Duty |

K151
K15 U

0.0

[eack I hvro -]

PucyHok 10. MeHto peXxuma nposepKu reHepaTtopa Tunos COM u SIG
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COVER IS OPENED COVER IS OPENED
MANUAL TEST [-STARS MANUAL TEST I-ELOOP
1, DC 1, DC

0.0

I, AC
U, DC U,DC _ OFF 129
SPEED & () v | 0 SPEED (0] v | 0

COM PROT. ---- PROT --- FR Freq 0

COM SPEED FR Duty HI

EXCITATION - K151 0.000

BO = --- Ex=--- Sp=--- K15 U 12.9

T =-——- B4=-— B5=-—

0% ol ac 0% o0

PucyHok 11. MeHio pexxuma npoBepku reHepatopa tunos I-STARS u I-ELOOP

N3mepsiemoe HanpskeHue U NoTpebnaemblin TOK NPOBEPAEMOro reHepaTopa AOMNONHUTENbHO
oTobpaxaercs B rpauueckom Bue B BuAe OCLMUANOrpamm. 3e/leHbiM LIBETOM OTOBPaXeHo
HanpsxeHune (U), KpacHbiM - Tok (A).

PucyHok 12. Fpacmueckoe oTo6parkeHne usmepsaemoro HanpsKeHus
1 TOKa NpoBepsieMoro reHepaTtopa

NHdopmaums, otobpaxaemas Ha IKpaHe AnsA reHeparopos Tuna COM:

«COM PROT.» — nHauKaTop Bepcum npotokona (BSS, LIN1, unu LIN2) perynatopa HanpsxeHus.
«COM SPEED» - uHAUKATOpP CKOpPOCTeW nepefaynm AaHHbIX no npoTokony LIN, koTopble
nogaepxusaet COM perynsatop; 2400, 9600 1 19200 604 B CeKyHAY.

«EXCITATION» — 3HaueHMe ToKa B 06MOTKe BO36YXAeHUs reHepaTopa. MiamepseTcs B NpoLeHTax.
CunTbiBaeTCA C perynatopa HanpshkeHus no npotokony LIN.
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«ID» - naeHTU(UKALWOHHbIN HOMep perynsTopa. Mo JaHHOMY Homepy 650K ynpaBneHus
[BUraTenem cnocobeH onpeaenuTb KAKON reHepaTop YCTAaHOBMEH.

«TYPE» - Tn perynsTtopa, BbIBOAMTCA KOA TUMa perynaropa, paboTtawoLero no npotokony «LIN»:
A1, A2, A3, A4, B1, B2, B3, B4, C3, D1, D2, E1.

«ERRORS» - wuHAauKatop owwnboK, KOTOpble perynatop nepefaéTr Ha 6M0K ynpasneHus
nsuratenem. BosmoxHbl cnegyouwme ownbku: EL (electrical) — anekTpuueckas HeMcnpasHOCTD;
MEC (mechanical) - mexaHuueckas HeucnpasHocTb; TH (thermal) - neperpes.

«MANUFACTURE» - U3roToBuUTENb PErynsaTopa HanpsxeHus.

5. UICNOJ/1Ib30BAHUE NO HASHAYEHUIO

1. cnonb3yiiTe CTeH TONbKO MO NpsAMOMY HaszHaueHuio (cm. pasgen 1).
2. CTeHp npefHasHayeH Ana NCNonb3oBaHWA B MOMeLleHUn npu Temnepartype oT +10 go +40 °Cu
OTHOCUTENIbHON BNAXHOCTN BO3Ayxa He 6oriee 75 % 6e3 KoHAeHcauuu Bnaru.
3. OTKNlouanTe NUTaHWe C MOMOLLbI aBapUNHOro BbikouaTena (no3.3 puc.2) TONbKO npw
HEeo6X0AMMOCTUN IKCTPEHHOMO OTKNOUEHUSA NUTAHNA CTEHAA.
4, [lnarHocTuyeckne BbIBOAbI CTEHAA CnedyeT MOAKMIOYATb TONbKO K TepMUHANam B pasbéme
perynatopa HanpshkeHus reHepartopa.
5. BblK/ntoyaiTe CTeHA ecniv ero MCnonb3oBaHue He npegnosaraercs.
6. Mpun paboTe CO CTEHAOM 3anpeLiaeTcs:
— NMPOBOAMUTb ANATHOCTUKY reHepaTOPOB C HAMUYeM IBHbIX MEXaHNUECKUX HENCNIPABHOCTEN;
— No6bIM 06paA30M BMELWNBAETCA B paboTy CTEHAa;
— NpensTCTBOBAaTb ABVMXKEHUIO BPALLAOLLMXCA YaCTen cTeHaa.
7. Bo n3bexaHue noOBpeXAeHWUS WAM BbIXOAA CTeHAA W3 CTPOSA He [AONYCKAeTcss BHeCeHue
M3MEHEeHUN cTeHAa No CBoemy yCMOTpeHuto. CTeH He MOXeT 6biTb U3MeHeH KeM-nu6o, kpome
ohuuManbHOro Npon3BoguTens.
8. B cnyuyae BO3HWKHOBeHMs c60eB B paboTe CTeHAa cneayeT MPeKpaTWTb AaNbHENWY ero
3KCNNyaTauuo u 06paTuTbCs B CNYXOY TEXMOAAEPXKU MNPeanpusTUS-U3roToBUTENs UM K
TOpProBoMmy npeacTtaBuTento.

& MPEAVNPEXAEHVE! U3roToBUTENb HE HeCeT OTBETCTBEHHOCTU 3a nioboi ywep6 unu Bpep
3A0pPOBbIO NloAEN, NONYUYEHHbIN BCNeAcTBUe HecobnioaeHus Tpe6osaHuii faHHoro PykoBoacTBa
no 3KcnayaTaumu.

5.1. YKa3aHua nNo TexHuke 6e30nacHOCTU

1. K paboTe Ha cTeHae JONYyCKATCA cneumanbHO 06yYeHHble N1La, Noyymsllmne npaBo paboTbl
Ha CTeHAAX onpefeneHHbIX TUMOB W NpoweAwmne UHCTPYKTAX MO 6e30macHbIM npuemam u
meTofam paboTbl.
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2. BbikntoueHue cTteHga 06sA3aTtenbHO B cnyyae npekpaweHua nogavynm ToKa, YNCTKe U y60pKI/I
CTeHaa, n B aBapVII;IHbIX cuTyaumax.

3. Pabouee MeCTO AO/MKHO BCErda COAEPXaTbCA B UNUCTOTE, XOPOWO OCBewaTbcss U UMEeTb
[lOCTaTOUHO CBOGOAHOrO MecTa.

4, [1ns o6ecrneyeHns 3NeKTPMUECKO 1 noxapHon 6e3onacHocTyn 3AMPELLAETCA:
— MOAK/IOUATb CTEHJ K 3NEKTPUUECKON CeTW, UMeloLLell HeNCnpaBHy 3alUTy OT TOKOBbIX
neperpy3oK Uy He MMelL,en TaKoW 3aLnTbl;
— UCNONb30BaThb ANS NOAKMIOUEHUA CTEHAA PO3eTKY 63 3a3eM/IAI0LLEr0 KOHTAKT];
— UCNONb30BaTb ANS NOAKMOUEHUS CTEHAA K 3NEKTPUUECKON CeTU YANUHUTENbHbIE WHYPbI;
— 3KCnnyaTauus CTeHAA B HEUCNPABHOM COCTOSHUN.

5. 3anpeLiaeTcs OCTaBMATb HA CTEHAE arperathbl € 3anyWeHHbIM NPUBOAOM 6€3 MpUCMoTpa.

6. Mpun ycTaHOBKe arperata Ha CTEHA W NOCNEAYIOWEM ero CHATUU MpPOsBAAATE MOBbILIEHHYIO
OCTOPOXHOCTb N5 NPejoTBPALLEHUS MOBPEXAEHNS PYK.

7. AMarHoCTMpyemblii reHepaTop A0HKEH 6bITb HAAEXHO 3aKpennéH (3admKcupoBan).

5.2. MoaroToBka cTteHaa K paborte

CTeHp nocTaBnsaeTcs ynakoBaHHbIM. [locne pacnakoBKu Heob6xoaAnumo y6e,C|,I/ITbC$I B TOM, UTO CTeHA
uen n He UMeeT HUKakKux noape)K,quMﬁ. Mpun O6Hapy)KEHI/1I/I I'IOBPE)K,QEHI/Iﬁ nepej BKnr4YeHnem
o6opy,qosaHv|ﬂ, Heob6XxoAMMO CBA3aTbCA C 3aBOAOM  M3roTOBUTENEM  WUIN TOProBbiM
npencrasuTenem.

CTeHA yCTaHABNBAETCA Ha CTONe, Npu HEe06X0AMMOCTN KOMNEHCAL MM HepOBHOCTeVI NOBEPXHOCTH
MOXHO OTperynnpoBaTb HOXKW CTeHAa NO BbiCOTe.

Mpu ycTaHOBKe cTeHAa obecneubTe MUHUMANbHbIA 3a30p 0.5M OT NpaBoli CTOPOHbI CTeHAa Ans
CBO6OAHON LUMPKYNSALUN BO3AYXA.

Mepep 3kcnnyaTaumein CTeHAa HEO6XOAUMO MOAKIIOUNTD INEKTPUUECKYIO OAHOdA3HYIO ceTb 230B
C 3a3eMNA0WNM KOHTaKTOM. [ogKntoueHne 3asemnatollero nposoaa asnsetca OBA3ATE/IbHbIM,
B MPOTMBHOM CNyyae W3roTOBMTENb OCTaBMAET 3a CO60M MPaBO aHHYNMPOBATb rapaHTUNHble
obssatenbcTBa. Ecnu poseTka yAaneHa OT MecTa YCTaHOBKM CTeHAA, HEOBXOAMMO MPOBECTU
[0PabOTKY 3NEKTPUUECKON CETU U MPOBECTU MOHTaX PO3ETKU PSAOM C MECTOM YCTAHOBKM CTEHAA.

& NMPEAVNPEXXAEHUE! CTeHA )KenaTeNbHO WCNONb30BaTb 6e3 YCTPOWCTBA 3aWUTHOrO
otknoueHus (Y30), B cnyuae ecnu HeT TaKOW BO3MOXXHOCTM, XapaKTEPUCTNKA TOKA OTK/IOUEHNs
V30 pomkHa 6biTb 60nblue 100mA.
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5.3. MoaknwueHune POS- K cTeHay

Ons nogknioueHums POS- He06X0AMMO BbIMOMHUTL Cnegylolune LeicTBUA:

1. BKnounte npuHrep.
2. BkntounuTte cteHA u 3anaute B meHto «SETTINGS».

3. B paspene «PRINTER SETTING» 3anycTnTe MOMCK AOCTYMHbIX YCTPOWCTB Ha)aB Ha KHOMKY
«START SEARCH».

4, Tlocne OKOHYaHMA NOMCKa AOCTYMHbIX YCTPOWCTB B 30He aenctBus Bluetooth (He 6onee 5
METPOB) HE06X0AMMO Bbl6paTb MOAKMIOUAEMbIA MPUHTEP W NOATBEPAUTb MOAK/IOUYEHMe
HaxaTmem KHomnkum «CONNECT».

5. Korga npvHTep NoAKMlUUTbCS K CTeHAy KHonKa «TEST» CTaHeT akTWBHOW. HaXmuTe KHOMKY
«TEST». [puHTep Ao/MmKeH HaneyartaTtb cieayoLyo Hagnucb: «MS006 ALTERNATOR TESTER READY
TO WORK». Tenepb npuHTep roTos K pabore.

6. AINATHOCTUKA T'EHEPATOPA

6.1. YCTaHOBKa U I6MOHTAX reHepaTopa

1. YcTaHaBNMBaem reHepaTop Ha pabouyto NNOLWAAKY.

PucyHok 13. YcTaHOBKa reHepaTopa Ha cTeH

A MPEAVNPEXXAEHUE! LIKMB aOMKEH HAXOAUTLCA NapPaNenbHO UCMNONb3YyeMOMY PEMHIO
CM. puc. 14.
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PucyHok14. NpaBunbHoe pacnoomuue peMHsA NpUBOAA reHepaTopa

2. Mponyckaem Lenb nog NoWaAKoN 1 3aBOANM €€ B 3a)KMM. Bpalias BUHT Mo 4YacoBoOi CTpenKe,
dukcupyem reHeparop (cm. puc. 15).

>0\ 4 3
PucyHok 15. ®ukcauus reHepaTtopa

3. HapeBaem pemeHb Ha WKUB reHepartopa. Hatarnsaem peMeHb O MOMEHTA, MOKa HaTAXeHue
6y,qu I'Ipl/l6ﬂI/I3I/ITeJ'IbHO COOTBETCTBOBATb HATAXEHWIO HA aBTOMO6GU e,

PucyHOK 16. YcTaHOBKa pemMHs Ha WKUB reHeparopa
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4, HaTsxeHMe pemMHs OnpefensaeTcs BpyuHyio (Cy6bekTUBHO).

s

PucyHok 17. lpoBepKa HaTAXXeHUsl peMHA reHepaTopa

5. Moakntouaem YepHbIN CMNOBON NPOBOA «B-» HA KOpMyc arperaTa.
6. MoaKknouaemM KpacHblil NPOBOS «B+» K COOTBETCTBYIOLWEMY BbIBOAY reHepaTopa.

PucyHok 18. nonmoqeuml mlOBbIX npoap.o K reHepaTtopy

7. NoaKNtouaemM TepMUHasbl B pasbéme reHepaTopa K ANarHoCTMYeCcKUM pasbemam cTeHaa (nos.5
puc.2).

8. [leMOHTaX reHepaTopa Npou3BOANTbCSA B 06PaTHOM NopsifKe.

A MPEAYNPEXXAEHNE! leMOHTaX reHepaTopa pa3pellaeTcs BbiNONHATb TO/IbKO NOC/e NOJIHOW
OCTaHOBKU NPUBOAA U BbIXOAA U3 PeXXUMA TECTUPOBAHMA.
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6.2. Moakn4YeHUe ANarHoCTUYeCKUX pa3bEMOB CTeHaa
K reHepaTtopy

[lna oueHKM pabOTOCNOCOBHOCTM reHepaTopa TpebyeTcs MpaBuUbHOE MOAKMUYEHMe K
OMArHOCTMUYECKUM pasbEéMam CTeHaa.

Mo OpuUrMHaNbHOMY HOMEpPY FreHepaTopa, KOTOPbIW yallle BCEro pPacrofioXeH Ha Kopnyce unu
3afiHell KpbllKe, HEOBXOAMMO NPOBECTU MOUCK WH(OPMaLMUM 06 0603HAYEHNU TEPMUHAMNOB B
pasbéme reHepatopa B 6ase cTeHga (puc. 19) Unu MHTEpPHET.

[lna Toro uTo6bl BOCMO/b30BaThCS MOUCKOM MHhOPMaLUKM O reHepaTope B 6a3e cTeHaa

Heob6xoanmo:
1. Ha HauanbHoM 3KpaHe (cm. puc. 4) 3ainguTe B meHio «SELECT ALTERNATOR BY NUMBER».

2. B OTKPbIBLIEMCS OKHE BBEAUTE CEPUNHbBIN HOMEP FreHEpPaTOpa U HaXMnUTe KHOMKY «SEARCH».
3. ECiM UCKOMBI FeHepaTop ecTb B 6a3e CTeHA, TO ByAyT OTOGPAXKEHbl €ro TWUM, OCHOBHblE
XapakTepucTuku, hoTorpadusa n 0603HayeHnsa TepMIUHANOB NoaknoueHns (s oTobpaxeHus
0603HaYEHNA TEPMUHANOB MOAKMIOUYEHUA HAXMUTE KpPacHyl CTpefiky B NPaBoOM yvacTu
thoTtorpacpuu). Mcnonb3yinTe AaHHYI MHGOPMALMIO N NHGOPMALUIO B MPUNOXKeHUU 1 ans
NpaBubHOIO MOAKMIOYEHNSA ANArHOCTUYECKMX BbIBOJOB CTEHAA K Pa3bEMy reHepaTopa.

SELECT BY NUMBER

SERIAL NUMBER
CLEAR
b

110264 23100-01B00  NISSAN
110264 23100 -01B05
110264 23100 -01B10
110264 23100 -01B15
110264 23100 -03B00
110264 23100 -06T10 NISSAN
STATUS - COMPLETE. FOUND 36
MANUFACTURE
VOLT = 14V AMPERE = 40A TYPE = LMP
PD= 69.0mm Plug= 0 Dir. rot= CR

TEST

PucyHok 19. MeHI0 noucka B 6ase JaHHbIX U pe3ynbTaTbl NONCKa
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B kauecTBe npumepa paccMOTPUM MOAKMIOUEHNe reHepaTopa Bosch 0986049191 (puc. 20).

PucyHok 20. lreHepaTop Bosch 0986049191 n 0603HaueHue TePMUHANOB B pa3béme

Mo TepmuHanam B pasbéme Ha puc. 20 cHauana onpeaensem Tun reHepatopa (cooteetcTBue
TepMuHanam B pasbéme TWUMy reHepaTopa MNpuBeAeHa B NpunoxeHun 1). B pgaHHom cnyuae
TepmuHan L onpeaensieT Tun reHepatopa kKak Lamp (namnosblii). [lanee no npunoxexuio 1
onpegensieM K KakuM BblBOAAM CTeHAA HY)XHO MOAKMIOUYUTb reHepaTtop, Cxema MoAKMUYeHus
npusegeHa B Tabnuue 1.

Ta6nuua 1- MoaknioueHne reHepaTopa Bosch 0986049191 k creHay

TepmuHan B -~
. AnardHocruueckumn
pa3beme o LiBeT npoBoaa
pa3bem cTeHAa
reHepartopa
L L/D+
S GC WENTbIN

B KauecTBe Npumepa paccMOTPUM MOAKMOUEHMe reHepaTopa Toyota 2706020230 (puc. 21).

S DFM
M

IG L

PucyHok 21. FeHepaTop Toyota 2706020230 1 0603HaueHUe TEPMUHANOB B pasbéme
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Mo TepmuHanam B pasbémMe Ha puc. 21 cHauana onpegensem TUM reHepaTopa, WCMONb3ys
npunoxexue 1. B fJaHHOM cflyuae TepmuHan L onpeaenseT TUn reHepatopa kak Lamp. anee no
npuUnoXxexuio 1 onpeaensem K Kakum BbIBOAAM CTeHAA HY)XHO NMOAKMIOUWUTb reHepaTop, cxema
noAKNoueHUs NpueeaeHa B Tabnuue 2.

Ta6nuua 2 - MoaknioueHne reHepartopa Toyota 2706020230

TepmuHan B o
. AnardHocTuueckumn
pa3beme . LiBeT npoBoaa
pa3beém cTeHga
reHeparopa
S GC WEnTbin

KPacHbIi
UEpHDIi
3enéHbIn

PucyHok 22. l'eHepatop Nissan 23100EN0O0O 1 0603HaueHue TEPMUHANOB B pasbéme

Mo TepMuHanam B pa3béMe Ha puUC. 22 cHayana onpegensieM TUM reHepaTopa, WCNosb3ys
npunoxexnue 1. B gaHHoM cnyuyae TepmmHan C 1 NPUHAZNEXHOCTb K ANOHCKOMY aBTOMO6GUIO
onpepensier Tun redHepatopa kak C JAPAN. [anee no npunoxeHuto 1 onpefensiem K Kakum
BbIBOJAAM CTEHAA HY)XHO NMOAKMIOUMTb reHepaTop, CXema NOAKMNIYEHUA NpuBeeHa B Tabnuue 3.

Ta6nuua 3 - NoaknioueHune reHeparopa Nissan 23100ENO0O

TepmuHan B .
o AnarHocTuyeckun
pa3beme o LiBeT npoBopa
pa3bém cTeHpa
reHeparopa
L L/D+ YEPHDIN
S B+ KpacHbI
(o GC XENTLIN
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B KauecTBe Npumepa paccMoTpuM NoaknoueHne reHepatopa LUCAS 24157 (puc. 23).

PucyHok 23. FeHepaTop LUCAS 24157 n 0603HaueHue TepMUHANOB B pasbéme

Mo TepMmuHanam B pa3béMe Ha puC. 23 cHauyana onpegensiem TUM reHepaTtopa, WCMONb3ys
npunoxeHue 1. B gaHHom cnyyae TepmuHan D+ onpepensaert Tun reHepaTtopa Kak Lamp. lanee no
npunoXeHuto 1 onpegensiem K KaKMm BblBOAAM CTEHAA HYXHO MOAKMIOYUTb reHepaTop, cxema
NOAKMIOUEHNA NPUBEAEHA B Tabnuue 4.

Ta6bnuua 4 - MopknioueHue reHepaTopa LUCAS 24157

Tepmuxan B o
o AnarHocTnyeckumn
pa3beme o LiseT npoBopa
pa3bem cTeHga
reHeparopa
D+ L/D+ YEpHbIN
B+ B o
B+ + KpacHbIn

Mpn nopkniouveHun reHepatopa LUCAS 24157 ecTb OCOBEHHOCTb: K pa3beéMy reHepartopa
Heo6xoAMMO MOAKMIUYMTL ABA BbiBOAA B+, B cTeHAe TONbKO oauH. M03TOMY Ans NOAKIIOUEHUS
HeloCTalLWero BbiBOAA HYXHO BOCMNONb30BaTbCA He3aAeWCTBOBAHHbIM MPOBOLOM, Hanpumep,
3e/1EHOTO LUBETa, NOAK/IUMB K €ro K OfJHOMY U3 MPOBOAOB KPACHOTO LBETA B CMeunanbHoe rHes3fo
B WUTEKepe CM. puUC.24.

PucyHok 24. MoaknioueHue ABYyX NPOBOAOB K ANArHOCTMYECKOMY BbiBOAY CTEHAA
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B KauecTBe Npumepa paccMoTpum NoakoueHne reHepatopa Valeo IST60C017 (puc. 25).

|
® ® & & 0
12 3 4 §
1. + bat
2. stop motor mode
3. D
4. LIN BUS
6. - bat

PucyHok 25. FeHepaTop Valeo IST60C017 u 0603HaueHne TepMMHANOB B pa3béme

Mo TepMmHanam B pa3béMe Ha puc. 25 cHayana onpegensiem TUMN reHepaTopa, UCNONb3ys
npunoxexuve 1. B faHHOM cnyyae TepmuHan «Stop motor Mode» onpefenseT TN reHepaTopa Kak
I-STARS. [lanee no npunoxeHuto 1 onpeaensieM K KaKMM BbiBOJAM CTE€HAA HYXHO NOAKMNIOUYNTD
reHepartop, cxema NoAkMUYeHUs npusefeHa B Tabnuue 5.

Ta6nuua 5 - MoagknioueHne reHepartopa Valeo IST60C017

AunarHocTuyeckum
Tepmunan o LiBeT npoBoaa
pasbem cTeHaa

hat B+ | kpacwiii
F stop motor mode HeT nogknioueHuns
D HeT nogknioueHus

LIN GC ENTbIN

- bat Het nogknioueHuns*

* TepmuHan «- bat» Heo6XxoAMMO NMOAKNIOUUTb K KOPNYyCy reHeparopa NpoOBOJOM, KOTOPbIi
Heo6XoANMO U3rOTOBUTb CAMOCTOATENbHO.

A BHVUMAHME! inarHocTuka reHepaTtopoB I-STARS BO3MO)XHa TO/IbKO B peXume reHepaTopa,
pexum crapTepa He AOCTYMNEH.

6.3. lnarHoCTMka reHeparopa B py4yHOM pexume

1. YctaHoBuTe 1 3athukcnpyinte reHepatop. MoaknouMTe TepMUHaNnbl B pasbéme reHepatopa K
COOTBETCTBYIOLMM ANATHOCTUYECKMM pa3béMam CTeHAa.
2. 3aupuTte B MeHo «SELECT ALTERNATOR BY TYPE» 1 B OTKPbIBLUEMCS OKHE BblbepeTe:

e HOMWHaNbHOE HanpsHXXeHune ANarHoCTUpyemoro reHepaTopa;

e  TWUM reHepaTopa;

e JMaMmeTp LIKMBaA.
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A BHAMAHME! He cooTBeTCcTBME 4acCTOTbl BpPaLLeHMSA He CHMXAEeT KayecTBa MpPOBEpPKN
reHeparopa.

3. ina Hayana AMarHoCTUKNU HaXMuTe KHoNKy «TEST».

A NPEAYVNPEXXAEHUE! NepexoanTb B peXUM AUArHOCTMKW, HAXKATUEM Ha KHONKY «TEST», MOXXHO
TONbKO MOC/e MOAKNIOUEHUSA AMArHOCTUYECKMX pa3béMa CTEHAA K TepMMHANam perynsaropa
HanpsXeHus reHepartopa.

4. Nepep 3anyckom NpuBoAa CTeHaa HeO06X0AUMO:

4.1. 1ns reHepaTtopoB Tuna Lamp pexum paboTbl KOHTPONIbHOW NAMMbl HY)XXHO NMepeBecTu B
pexum 50 MA nnun 500 MA B 3aBUCMMOCTMN OT KOHCTPYKLU MW reHepaTopa.

4.2, 1nA reHepatopoB, Y KOTOPbIX KOHCTPYKTUBHO MNPefyCMOTPEH TepMuHan perynatopa
HanpshkeHus: A, IG, R, 15, Heo6xoaMMO aKTMBMpPOBaTb KHOMKY K15, oHa AonXHa 3aropeTbes
3e/1EHbIM LBETOM.

5. [lpoBeauTe OLLEHKY perynatopa HanpshkeHUs reHepaTopa no Cneayowmm Kputepusm:

5.1. ECiv AnarHoctTupyembliin reHepatop nmeet Tun COM, TO CTEHAOM AO/MKHbI onpegennTbes ID,
COM speed 1 TYPE reHepaTtopa, a Ha uHaukatope Errors fomkHO nosBuncs cooblieHme o6
MeXaHuyeckon HeucnpaBHOCTU «MEC».

5.2. ECN1 B reHepaTope NpefycmMoTpeHa KOHTPObHAasA namna, TO OMMKEH 3aropeTbes UHAMKATOP
KOHTPONIbHOW NIaMrbl.

6. BpauweHuem pyukn «ROTATION SPEED» Bneso unu Bnpaso, B 3aBUCUMOCTN OT HanpasfieHuUs
BpalleHMA reHepaTopa, yCTaHOBUTE CKOPOCTb BpalleHnsa B npegenax ot 100 4o 150 06/MuH.

A NPEAVNPEXXAEHUE! Mpu Hanuumu B reHepaTope 06roHHON My Tbl BHUMATENbHO ClieguTe 3a
BbI6GOPOM HanpasneHUs BpalLeHUA.

6.1. BusyanbHO oLeHWTe: HOPMANbHO NW BpalAeTcs reHepaTtop. MpuU HanMuMKU WYMOB UAW
BM6paLMN reHepaTopa, CBUAETENbCTBYIOWMX O MEXaHWYeCcKoM HeuCnpaBHOCTK chemyeT
npeKpaTUTb ANArHOCTHKY.

7. NpoBeanTe NPOBEPKY MPU KakMx 060pPOTax MPOUCXOAUT Hauyano reHepauuu, ans 3Toro
BpawieHnem pyukm «ROTATION SPEED» nnaBHO MoBblllanTe 060pOTbl O TOFO MOMEHTA, KOraa
BbIXOAHOE HAaMpshKeHWe CTaHeT paBHbIM 334aHHOMY. BONbWMWHCTBO MCNpPaBHbIX reHepaTopoB
HauMHaKT reHepauuio ¢ 700-850 06/muH. HekoTopble reHepatopbl Tuna «COM» HauuHaloT
reHepauuio npu o6opotax 6onee 1200, TakKe CYLLECTBYIOT reHepaTopbl ¢ yHkumen LRC (Load
Response Control) y KOTOpbIX MPOMCXOAWUT BpemeHHas 3afepXKa B M3MEHEeHUU BbIXOJHOIO
HanpsXeHus.

7.1. MnaBHo noBbllWanTe 060poTbl NPUBOAA O TOrO MOMEHTA, KOr4a BbIXOAHOE HampshKeHue
cTaHeT paBHbiM (ans reHepatopos C JAPAN un I-ELOOP nepeBseguTe 3ajaBaemoe HanpshkeHue
ctabunusauumn B pexxum (ON)):
e [ndA reHepartopos Tuna Lamp ot 14 go 14.8 B ana reHepatopos 12 B, n ot 28 0 29.8 B
ONs reHepaTopos 24 B;
. ansa redepatopos C JAPAN ot 14 o 14.5 B;
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e ansreHepatopos I-ELOOP ot 25 fo 27 B;
e [Ns OCTaNbHbIX TUMNOB TreHepaTOpPOB BeNNYMHA BbIXOAHOIO HAMPSHKEHUA [OSKHA
YCTAHOBUTbLCA PABHOM 3alaHHON C BO3MOXHbIM OTK/TOHEHMeM 0.2 B.

7.2. JlONONHUTENbHLIMU KPUTEPMAMUN OLLEHKN Hauana reHepauuu ABNAOTCA:
e ECnu B reHepatope NpeaycmMoTpeH WHAMKATOP KOHTPONbHOW Namnbl, TO OH JOMKEH
noracHyTb.
e [ind reHepaTopoBs TUNa COM fOMKHA UCUE3HYTb MeXaHMyecKas own6ka.

8. OueHUTe paboTy perynaTopa HanpsKeHus, Ans 3Toro:

8.1. ina reHepaTopoB TuNa Lamp nnaBHO U3MeHUTE 4acTOTy BpalleHUsa A0 MAKCUMAnbHOro
3HauyeHNA — BbIXOAHOE Hanps)XeHne A0/MKHO OCTaBaTbCA NOCTOAHHbIM.

8.2. [ina reHepatopos Tuna C JAPAN un I-ELOOP ycTtaHoBUTe 060pOThbl NpnBoAa B npegenax 1500
- 2000 06/MuH M nepeseauTe 3a4aBaemoe HanpseHue ctabunusauum B pexum (OFF) -
N3MepeHHOoe 3HaYeHMe BbIXOAHOMO HaMPsXXeHUs [O0MKHO YCTAaHOBUTbLCA PaBHbIM:

. ans redepatopos C JAPAN —HanpskeHuto Ha AKB (o1 12 no 12.7 B);

. ana redepatopos I-ELOOP - oT1 14.3 fo 14.7 B.

3aTem nepeeeguTe 3aAaBaemoe Hanpskenue crabunusauum B pexxum (ON) - nsmepeHHoe
3HauyeHne BbIXOAHOI0O HanpsXeHna AO0/MKHO BEPHYTbCA K NPpeXHeMy 3HauYeHUto.

8.3. [1ns 0CTaNbHbIX TUNOB reHepaTOPOB YCTAaHOBUTE 060POTbI NPMBOAA B npegenax 1500 — 2000
06/MUH 1 BpaueHnem pyuku «REGULATION GC» NnaBHO U3MEHUTE BbIXOJHOE HAMPAXEHMUS B
npegenax ot 13 oo 14.5 B - usmepsiemoe HanpsHxeHue AOMKHO U3MEHATbLCA NPONOPLUOHANbHO
3az,aBaemomy.

8.4. [Ina reHepaToOpOB, y KOTOPbIX B pa3béme ecTb TepmuHan S (AS, BVS) cnegyeTt nposeputh ero
pa6oToCcnoCco6HOCTb. [INA 3TOrO HaXMUTE Ha KHOMKY «Test S pin» — BbIXOAHOE HanpskeHue
[BOMKHO BO3pacTu (yBenuuutcs). MIOBTOPHO HaXMUTe Ha KHOMKy «Test S pin» - BbixogHOe
HanpsaXeHne AO/MKHO BEPHYTbCA K MpeXHemMy 3HauyeHuto.

Ins renepaTopos Tuna Lamp k Tepmunany S (AS, BVS) cneayet noaKniounTb ANarHoCTUYECKUN
pa3bém creHaa GC.

8.5. [IONONHUTENbHBIM KpUTEpUEM OLLEHKM paboTbl perynatopa ABMAETCA HanMume curHana no
KaHany o6patHon cBsa3un FR (DFM, M, Li).

9. OueHunTe paboTy reHepaTopa NoA Harpy3Kow, Ans 3Toro:
9.1. YCTaHOBWTE MaKCMManbHble 060pOTbl NPUBOAA.

9.2. YcTaHOBMTE HanpsxeHue reHepauun pasHoe 13.8 B, ana renepatopos tuna C JAPAN u I-
ELOOP fo/XeH 6bITb BK/IOUEH BKNounTe pexxkum (ON).

9.3. BpauweHuem pyukum «ELECTRICAL LOAD» nnaBHO MOBbIWAWTE HArpy3ky Ha reHepartop Lo
MaKCMManbHO JONYCTUMOW ANs reHepaTopa. Y MCNpaBHOro reHeparopa:
e 3HAueHue BbIXOAHOI0 HAMPS)XEHUS OCTAETCS NOCTOSHHbIM;
e  3HauyeHue nepemeHHOro Toka B uenu B+ «l, AC» He npeBbiwaeT 10% OT 3HaueHuUs
3aflaHHON Harpysku (Hanpumep, npu Harpyske 50A BenuumHa «l, AC» He AOMKHA
npesbiwarb 5A);
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e HaoCUMNNOrpamme TOKa He OMKHO HabNoAATbCA 6ONbLUUX MMKOB, 3HAUEHNA AOMKHbI
Kone6aTbCs B 0A4MHAKOBbLIX FPaHMLLAX.

10. Mo 3aBepLlIEHNI0 AMArHOCTUKN reHepaTopa c6pocbTe HArpy3Ky Ha reHepaTop U OCTaHOBUTE
npuBOA KpaTkumu Haxatuamm Ha perynatopbl «ELECTRICAL LOAD» n «ROTATION SPEED». Mocne
3TOro reHepaTop MOXHO EMOHTUPOBATb CO CTEHAA.

11. He BbINOMHEHUE OAHOrO M3 Tpe6oBaHWi N.M. 6 — 9.3 CBUAETENbCTBYET O HEMCMPABHOCTM B
reHeparope.

A MPEAYMNPEX/AEHUE! Ecin HanpshikeHUe HA BbIXOAe reHepaTopa NpeBbillaeT AONYCTUMBIN
ypoBeHb, aBTOMATMUYECKN cpabaTbiBaeT 3awuta: ABUraTeNlb OCTAHABNMBAETCH, a Ha 3KpaHe
0TO6paXKaeTCA COOTBETCTBYIOWEe coobuieHue (cM. puc. 26).

OVERVOLTAGE DETECTED
TEST ABORTED

PucyHok 26. CoobueHne npy cpa6aTbiBaHUM 3aLUTbl CTEHAA

6.4. IMarHoCTUKa reHepaTopa B aBTOMATUYECKOM pexume

A BHVUMAHME! 3TOT pexxum He fOCTYNeH ans reHepaTtopos Tuna I-STARS u I-ELOOP.

1. BbinofiHuTe nyHKTbl 1= 6.1 pasgena 6.3.

2. B OKHe pexuma NpoBepKN reHepaTopa BbIGPAHHOrO TMNa HeO6X0AMMO Bbi6paTh HanpaBneHue
BpaLeHus: «<CW» — no yacoBoi cTpesnke; «CCW» — NpoTUB YacOBOW CTPEKN.

3. HaxxmuTe KHonkKy «AUTO». CTeH[ HauHET AMArHOCTUKY reHepaTopa B aBTOMATUUECKOM pPeXuMme.
Ha 3kpaHe 6yaeT BbIBOAUTbCSA MHMOPMALNA O TEKyLleM COCTOSSHUM MpoLecca AMArHOCTUKK K
NpoBepeHHbIX MapameTpax.

4, Nocne ycnewHoro 3aBeplleHns aBTOMATMUECKOW MPOBEPKM HAa 3KpaHe MOSIBUTCS Haanuchb
«AUTO TEST COMPLETE».
4.1. B cnyyae c605 aBTOMATMUYECKOW NPOBEPKN NosBUTbCS cooblueHne «Test aborted». Kak
npaBuno c60i aBTOMATMUECKOrO TecTa NPOUCXOANT NO ABYM NMPUUUHAM:
e  HenpaBUbHbIN BbIGOP TUMA ANATHOCTMPYEMOTO FreHepaTopa;
e  HeMpaBWNbHOE NOAKIUYEHUE AMATHOCTUYECKMX PAa3bEMOB CTEHAA K TepMUHanam B
pa3béme reHepartopa.

5. HaxxmuTte kHonky «PRINT» uTo6bl NOCMOTPETb pe3ynbrar.



Pycckuid
|

CreHpg MS006

Ceack -0 N[ prinT |

PucyHok 27. Coo6LieHue Npy OKOHYaAHUU NPOLLECCA ANATHOCTUKN
B aBTOMATMUYECKOM peXxume

6. Pe3ynbTaT AMArHOCTUKN MOXHO pacneyatatb Ha POS npuHTepe HaxaB Ha KHonKy «PRINT»
MOBTOPHO.

7. TeHepaTop NPOTECTUPOBAH N €r0 MOXXHO AEMOHTUPOBATb CO CTeHAa.

7. OBCNTYXUBAHUE CTEHAA

CTeHA paccuMTaH Ha [AAUTeNbHbI Nepuoa 3KCMAyaTauum M He TpebyeT NepuogMueckoro
TeXHUUYECKoro o6cnyxmnsaHus. OfHaKo Mpu 3KCMAyaTaLun cnesyeT KOHTPONMPOBATh CleayioLme
MOMEHTbI:
* flBAAETCA NN OKpyXalwWwas cpeaa JonNycTUMON ANs sKkcnnyatauum (TemnepaTypa, BaXHOCTb
UT. M.
* HaxoaaTcs M B MCNPABHOM CUNOBble KaBenn 1 3aXUHbl «KPOKOAUA» Ha CMMOBbIX Kabensax
(BM3yanbHblil 0CMOTP).

7.1. O6HOBNEHWe NPOrpaMMHOro obecneyeHus

[ns o6HOBNEHMA NPOrpamMMHOro obecneyeHus CTeHAa MOHAAO6MTbCA USB cnaw HakonuTenb
06bEMOM [0 32 ['6 OT(hopMaTUPOBaHHbIN B hannoByto cuctemy FAT32.

B cTeHAe fOCTYNHO O6HOBNEHME:
* NMporpammHoro obecneyeHus (MPoLWNBKM).
* ba3bl faHHDbIX.

Mpoueaypa O6GHOBNEHMS NpPOWMBKM M 6a3bl JAHHbIX BbINOMHAETCA B  OAMHAKOBOW
nocnefoBaTeNnbHOCTY U NPOUCXOAUT C/leayloLuUM o6pasom:

1. CkauaiiTe HOBYIO BepCUI0 MPOrpammHoro obecreueHus ¢ caWTa https://msg.equipment/,
pacnonoxeHHylo B KapTouke ToBapa MS006.
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2. CkonupynTe B KopHeBoW katanor USB chnaw Hakonutens chann «MS006Update.bin» unu
«MS006Base».

A MPEAVMPEXXAEHNE! Ha USB ¢hnaw Hakonutene AOMKeH 6biTb TONbKO oAuH hain
«MS006Update.bin» unu «MS006Base».

3. BbikntoumnTe cTeH.

4. BctaBbTe USB chnaw HakonuTenb B USB pa3bem cTeHa.

5. BkntounTe cTeHa. Mpun 3anycke cTeHAa NporpamMmma aBTOMATUUYECKM 06HAPY)XXUT HOBYIO BEPCULO
NPOrpamMmMHOro o6ecrneyeHmnss N HAUHET ero YCTaHOBKY.

6. loxxanuTecb OKOHYAHUA YCTAHOBKMN.

A NMPEAVNPEXXAEHVE! 3anpeweHo npepbiBaTh npouecc O6GHOBNEHMS NPOrpamMHOrO
obecneueHns OTKNOYEHNEM CTEHAA unu usbaTuem USB Hakonutens.

7. Mocne 3aBeplIeHNs YCTAHOBKU MPOLWMBKYA 3arpy3nTcs OKHO Kannb6pOBKM CEHCOPHOMO 3KpaHa
(puc. 28). Heo6x0AMMO HaXMMaTb Ha yKa3aTeNlb Ha 3KpaHe [0 Tex Nop, NoKa KanubpoBKa 3KpaHa
3aKOHUYMTbCA M 3arpy3nTbCA rMaBHOE MEHI0.

7.1. MNocne 3aBepLlIeHUsA yCTAHOBKM 6asbl AAHHDbIX 3arpy3nTca rnaBHoe MeHIo.

8. BoikntounTte cteHa. U3snekute USB Hakonutenb. Bokaete He meHee 10 cek. [lanee CTEHA MOXHO
BK/0YATb U UCMOJb30BaATb B IUTATHOM peXUMeE.

Calibration

PucyHoK 28. 3KpaH KanubpoBKM CEHCOPHOIO0 3KPaHa
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7.2. Kann6poBKa CEHCOPHOro 3KpaHa

B cnyuae He KOPpeKTHOI paboTbl CEHCOPHOrO 3KpaHa Heo6XOAMMO MPOBECTU ero Kanubposky,
cnepyowmm o6pasom:

1. BbikntoumnTe cTeHA.
2. HaxmunTe 1 yaepxusante perynsitop «kELECTRICAL LOAD».
3. BK/touuTe CTeHA, HaxaB KHOMKY «OFF/ON».

4. YnepxuBante Haxatbim perynatop «ELECTRICAL LOAD» fio Tex Mop, NoKa 3arpy3uTbCsi OKHO
KannbpoBKM CEHCOPHOTro 3KpaHa (puc. 28).

5. Heo6X0ANMO HAKMMATb Ha yKasaTenb A0 TeX Mop, NOKa KanubpoBKa 3KpaHa 3aKOHUUTLCSA W
3arpy3nTbCA rMaBHOE MEHH.

6. Kann6poBKa CEHCOPHOrO 3KpaHa 3akoHueHa. CTeHA roToB K pa6oTe.

7.3. YucTtka n yxop,

[Na OuUMCTKM MOBEPXHOCTU CTEeHAA cledyeT MCMNOMb30BaTb MATKMe CandeTkm Unu BeTolb,
UCnonb3ys HeWTpanbHble YUCTAWME CcpeAacTBa. Aucnneii cnepyeT OuUWaTb NPU MOMOLLM
crnewumanbHOW BONOKHUCTO candeTKn 1 cnpes Ans OYNCTKU 3KPAHOB MOHUTOPOB. Bo n3bexaHue
KOppOo3uu, BbIXOAA U3 CTPOS UMW MOBPEXAEHUSA CTEHAA HeLoNnyCTUMO NpuMeHeHne abpasnBos u
pacTBopuTenei.

8. OCHOBHbIE HENCITPABHOCTU N METO/bl NX
YCTPAHEHWA

Huxe npuBeaeHa Tabnuua C OMMCAHMEM BO3MOXHbIX HeWCMpaBHOCTEA M crnocobamu nX
yCTpaHeHus:

Mpu3sHak

BO3MOXXHbIE MPUUNHDI PekomeHpauun no ycrpaHeHuu
HencnpaBHOCTU

BKNIOUEHHAA KHOMKA

«ABAPUSA».
1. CTeHp He BKIOYAETCA.

OTKNOUNTb KHOMKY «ABAPUSA».

HeT HanpsaxeHuna 220B B ceTwn. BoccTtaHoBUTb NUTaHMe.
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Mpu3sHak
HEeMCnpaBHOCTU

2. Npwu 3anycke Tecta
CTeHA U3L4aeT 3alUTHbIN
CMTHan 3amblKaHUs
(nuck).

3. CTeHpa paboTaer, HO
3M1eKTPOABUraTe/b He
3anyckaerca.

4. MNpun poboTe cTeHaa
CNbILHbI MOCTOPOHHME
LIYMbI.

5. Mpwu paboTe cTeHaa
pemeHb
npocKanb3biBaeT
(cBucTwuT).

6. lMpu npoBepke
reHepaTopa CunbHO
rpetoTcs TOKOCbEMHbIe
3aXuMbl (KpoKkoaubl).

Bo3MOXHbIE NMPUYNHDI

3amblKaHue BbIBOAOB
(Kpokogunos) (+) u (-) Ha
Kopnyce cTeHaa.

JneKTponpoBoOAKa CTeHAa
noBpexaeHa.

C601 NPOrpamMMHOro
obecrneyeHne YacToTHOro
npeo6pasoBarens.

MoBpexaeHa NpoBO/Ka CTeH/a.

HenpaBunbHO ycTaHOBEH
npoBepsiemMbln arperart.
(MpuBogHON pemeHb
nepeTsHyT).

MogwunnHukn
3NEeKTPOABUTaTENS U3HOLWEHDI.

HeHaTAHYTbIN peMeHb.

i3HOC pemHs.

ManeHbKoe NATHO KOHTAKTa.

PykoBoACTBO NO 3KcnnyaTauuu

PekomeHaauum no YCTpaHeHun

PassecTu BbIBOADI.

06paTuTcs B CNyx6y
TEXNOALEPXKKM

06paTuTcs B CNyxo6y
Texnoanepxku

MepeycTaHOBUTb NPOBEPSAEMbIi
arperar.

06paTnTCa B CNYX6Y
TeXnonAePXKM

[Tpon3BecTn HaTAXKKY peMHs.

3aMeHUTb pemMeHb.

Vicnonb3oBaTb agantep
NAOCOBON KNEMMbl
reHeparopa.
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9. YTUTN3ALIUA

O6opy,uosaHv|e, NPU3HAHHOE HENPUTOAHDbIM K 3KCNlyaTauumn, noaNexunT yTunnsayun.

O6opynoBaHMe He MMEeeT B CBOEN KOHCTPYKLUWUU KaKUX-TMBO XMMUUECKUX, BUONOrMUYECKUX UK
PaAMOaKTUBHbIX 31EMeHTOB, KOTOpble Mpu CO6/M0AEHUN NPaBWUA XPAHEHUS W 3KChayaTauuu
MOrnn 6bl NPUHECTU YLep6 300POBbIO NIOAEN MW OKPYXAKOLWEN cpege.

yTunusauuss 060pyfoBaHWA  [OMKHA COOTBETCTBOBATb  MECTHbIM, PErvoHanbHbIM U
HaUuMOHaNbHbIM 3aKOHOA4ATE/IbHbIM HOPMaM U pernameHTam. He Bbl6paCbIBaTb B OKpYyXakLyto
cpesy matepuan, He obnagaloumii cnocobHOCTbIO 6uonornyeckn pasnaratbea (MBX, pesuHa,
CUHTETMUECKME CMOSbl, HeITeNpPOAYKTbI, CUHTETUUECKUE Macia v np). Ang yTunmsaumm Takux
maTepuanos Heob6xoAMMO 06paLaTbcsa B hupmbl, CleLnanusnpyowmecs Ha cbope n ytunmsauum
MPOMbILLIEHHbIX OTXOAO0B.

MepgHble 1 anoMmuHueBble AeTanu, npefcrasnsaowme co60oi OTXOAbl LBETHbIX MeTannos,
noanexar c6opy n peannsauyunun.
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NPUNOXEHWE 1
TepMuHanbl NOAKMIOUYEHUA K FeHepaTopam
VcnoBHble Tun BbiBOA
ODYHKUMOHANbHOE HA3HAUeHUe
0603HayeHuns reHeparopa cTeHpa
B+
BaTapes (+)
3AO B+
IG (Ignition) Bxop, BKOUEHUSA 3aXUraHNSA
15
AS Alternator Sense 5
TepmuHan ana nsmepeHus +
BVS Battery Voltage HaNpAXEHMA Ha unn
Sense . «
aKKyMynSITOpHOI 6aTapee GC
S Sense
B_
3 BaTapes (-)
E (Earth) 3emns, 6aTapes (-)
CRyXuT 418 NOAKNIOUYEHNA UHANKATOPHOIA
D+ Nlamribl, OCYLLECTBAAIOLLEA NOAAYY HauanbHOMO
HanNpPsHXeHNUs BO36YXKAEHMA N MHANKALMIO
paboToCNOCO6HOCTY reHepaTopa Lamp L/De
| Indicator (L/FR)
IL Illumination
amp) Bbixog Ha namny MHAWKaToOpa
L (Lamp) B
61 paboToCnoco6HOCTU reHepaTopa
FR (Field Report) Bbixoa fns KOHTPONSA Harpy3ku Ha
reHepartop 6/10KOM yrpaBneHus ABuraTenem
DFM Digital Field Monitor R
M Monitor
Ll (Load Indicator) AHanornuHo «FR», HO ¢
WHBEPCHbIM CUFHANOM
(Drive) Bxog ynpaBneHus perynatopom c
D TepMuHanom «P-D» reHepaTopos Mitsubishi P/D GC
(Mazda) u Hitachi (KiaSephia 1997-2000)

* TONbKO NpU JMArHOCTUKe reHepaTopoB Tuna Lamp
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venosHble (DyYHKUNOHANbHOE HAa3HAYeHne Tun BbiBoA
0603HaueHus YHKY reHeparopa cTeHpa
SIG (Signal) Bxoa Kof0BOIi YCTAHOBKM HAaNPsXKeHNs
D (Digital) Bxoa KOLOBOM YCTAHOBKM HanpsXKeHUst SIG
Ha amepukaHckux Ford, To xe, uto u «SIG»
RC (Regulator Control) To xe, uto u «SIG»
L(RVC) (Regulated Voltage Control) Moxoxe Ha «SIG»,
TONbKO AMana3oH U3MeHeHMA HanpsKeHuns RVC
L(PWM) 11.0-15.5V. Ynpasnatowmmn curHan nogaeTcsa Ha
TepMuHan «L»
(Communication) Bxog ynpasneHus C KOREA
C perynaTopom HanpsKeHns 6/0KOM yrpaBneHus
asuratenem. Kopenckue asTo.
Bxog ynpaBneHns perynsatopom HanpshkeHus
GC
C(G) 610KOM YNpaBneHus ABuratenem. AnoHcKue CJAPAN
aBTo.
(Regulated Load Output) Bxog ynpasneHus RLO
RLO HanpsxeHnem ctabunmnsaumm
perynatopa B auanasoHe 11.8-15V (TOYOTA)
(Communication) O6uwee 0603HaueHne
hn3nueckoro nHTepdenca ynpasneHma u
COM AMArHOCTUKM reHepatopa. Moryt
MCNONb30BaTbCsA NMPOTOKO/bI «BSD» (Bit Serial
Device), «BSS» (Bit Synchronized Signal) unu com
«LIN» (Local Interconnect Network)
HenocpencTeeHHOE yKasaHue Ha HTepdeiic
LIN YNpaBieHns 1 ANarHoCTMKM reHeparopa no
npotokony «LIN» (Local Interconnect Network)
Stop motor YnpaeneHne pexnmom paboTbl reHepaTopa LLSTARS
Mode Valeo, ycTaHaBnMBaeMbIx Ha aBTOMOBUNAX C
thyHkumen «Crapt-Cron»
TepMuHar, No KOTOPOMY NMepeaatnTcs AaHHbIE 0
K Harpyske perynstopa B reHepaTopax CUCTeMbl I-ELOOP FR
I-ELOOP Mazda
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f06aBnseT HanpsXeHne BO36yxaeHus,
obecneynsas TeM cambiM CTaBUNbHOCTb
nopaepxaHusa o6opoTos asuratens. 0Ocob6eHHo
3aMeTHO Ha X0NOoCTbIX 060poTax

yenoHble DYHKUMOHANbHOE Ha3HAUYeHHne Tun BbiBoa
0603HaueHus YHKY reHeparopa cTeHpa
DF
F Bbixog 06MOTKM poTopa.
FLD CoefiHeHue perynsaTopa ¢ 06MOTKOU poTopa
67
P Bbixog c oHOM 13 06MOTOK cTaTopa
S reHepartopa. Cnyxut gna onpegeneHus R
STA perynaTopom HanpsXXeHUst BO36YKAEHHOT0
Stator COCTOSAHUSA reHepaTopa
(Wave) Bbixoa ¢ ofiHOM U3 06MOTOK cTaTopa
W reHeparopa A/ns NoAKNYeHUs TaxoMeTpa B
ABTOMOBGUNSAX C AN3eNbHbIMU ABUrATENAMM
(Null) BbiBog cpefiHe TOUKM 06MOTOK CTaTopa.
O6bIUHO CNYXMUT ANA yNpaBneHus
N WHAWKATOPHOW Namnou paboTocnoco6HOCTH
reHepatopa C MexaHU4YeCckum perynaTtopom
HanpshxeHus
D (Dummy) MycTon, HeT NoaKnYeHNs, B
OCHOBHOM Ha SINOHCKMX aBTOMO6MNAX
N/C (No connect) HeT nogkntoueHus
(Load Response Control) OYHKLUA 3a8ePXKKU
peakumn perynsatopa HanpsXeHus Ha
yBeNNYeHne Harpy3Kmn Ha reHepaTop.
LRC CocTtasnset oT 2.5 go 15 cekyHa. Mpnu
(Onuws BK/IOUEHUN 6ONbLIOKA Harpy3ku (cBer,
perynaTopos) BEHTUNATOP paanaTopa) perynatop nnasHo
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